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@ Einfache, schnelle und bedienerfreundliche
Eingabe fiir eine Position und eine Stiickzahi.

SERIE 85 P

@® Wahlweise als Abschaltpositionierung (Eilgang/
Schleichgang/Kriechgang/Stop) oder mit
Lageregelung (Analogausgang) lieferbar

@® Ansprechbar von jedem Computer oder SPS
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Messen - Stevern - Positionieren

Carl - Benz - StraBe 1, D-78239 Rielasingen ;
Tel.: 0049 - (0)7731/93 39 - 0, Fax: 2 88 03 |_|

85P-D 03-05 Internet: www.elgo.de. Mail: info@elgo.de
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Positioniersteuerung
SERIE 85 P

Wesentliche Merkmale

Der Positionierautomat 85P st
vom Grundkonzept her so konzi-
piert, daB er folgende Anwender-
anforderung voll abdeckt:

@® ImVordergrund steht nicht die
Frage nach der Anzahl von inte-
grierten Speicherplitzen, son-
dern die einfache, bequeme und
schnelle Eingabe der Position und
falls erforderlich einer Stiickzahl.

® GroBe, auch mit Handschuh
bedienbare, dichte Tastatur und
geringste Einbautiefe (55 mm
incl. Stecker)

Die Antriebssteuerbefehle sind
entweder auf der Basis Abschalt-
positionierung mitRelais (Eilgang,
Schleichgang, Kriechgang, Stop)
oder als Analogausgang (+/- 10
V) ausgefiihrt.

@ Die wesentlichen Grundfunk-
tionen konnen auf der Gerdte-
rickseite eingestellt werden. So
2.B. ob der eingegebene Sollwert
als ,AbsolutmaB” oder ,Ketten-
maB” in Richtung (+) oder (-) ge-
fahren werden soll.

® Das Zusammenspiel mit ei-
nem Computer ist méglich durch
die Option ,Externe Sollwertvor-
gabe” d.h. die Positioniersteue-
rung reiht sich dadurch nahtlos in
iibergeordnete Steuerungs- oder
Computersysteme ein.

Die Steuerung 85 P kann als vdllig
autarker ,Satellit” in Verbindung
mit einem Computer als modules
»Mehrachsenbauteil” verwendet
werden.

Funktionen
und Begriffe

@ AbsolutmaB

In AbsolutmaBen berechnet das Ge-
rét die Richtung, die Geschwindigkeit
und den Verfahrweg von der momen-
tanen Ist-Position zur eingestellten
Soll-Position.

@® Kettenmal

Bei KettenmaBen berechnet das Ge-
rat den neuen Sollwert aus der Ist-Po-
sition und dem eingestellten Verfahr-
weg. Die Richtung kann beliebig ge-
wahlt werden.

@ Abschaltpositionierung
Prinzipiell sind die meisten handels-
ublichen Motoren mit dem Positio-
nierautomat 85 P mit 1, 2 oder 3 Ge-
schwindigkeiten steuerbar. Es ist bei
geringer Eigenhemmung derMecha-
nik allerdings erforderlich eine Brem-
se einzubauen.

@ Spindelausgleichautomatik
Um eventuell aufiretende Spindel-
und Zahnspiele auszugleichen, kann
eine Schleifenfahrt in (-+)-Richtung
zugeschaltet werden. Die gewlinsch-
te Uberlaufstreckeist iberdenT-Reg-
ler auf der Riickseite einstellbar.

® Abfahrautomatik

Soll der Anschlag wihrend des
Arbeitsvorganges aus dem Bearbei-
tungsbereich weggefahren werden,
ist dies durch SchlieRen eines Kon-
taktes moglich. Wird dieser Kontakt
wieder gecffnet, fahrt der Anschlag
automatisch auf die Ausgangs-Po-
sition.

Die gewlinschte Abfahrstrecke ist
Uber den T-Regler auf der Rilckseite
einstellbar.

® Eichen der Anlage

Die Anlage wird auf einen mecha-
nisch meBbaren Wert gefahren. Der
gemessene Wert wird als Sollwert
eingegeben. Wird nun der extemn
anzubringende Eich- oder Referenz-
schalter betatigt, springt das eingege-
bene EichmaB in die IST-Anzeige.
Das Gerat muB3 im Prinzip nur einmal
geeicht werden, da der IST-Wert bei
Netzabschaltung gespeichert wird.
® Lageregelung

Mit dem Optionsmodul Analogaus-
gang besteht die Moglichkeit han-
delsiibliche Gleichstromantriebe
anzusteuern (siehe Seite 8)
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Bedienungs- und
Eingabeanleitung

Einschaltverhalten .
Beim Einschalten des Gerétes
erscheint in den SOLL-Wertanzei-
Minus-LFD gen die Zahl 0. Die IST-Wertanzeige
steht auf dem Wert, der zuletzt vor
dem Abschalten erreicht wurde.

Sollwertanzeige Positionsanzeige Eichen/Referenzeingabe

Driicke Taste C, gebe das gemes-
sene EichmaR iiber die Tastatur ein
- betdtige den externen Referenz-
schalter. Das Referenzmal steht
nun in der SOLL- und IST-Wertan-
zeige, das Gerat ist geeicht.

Stlickzahlanzeige

Sollwerteingabe Position/
Lénge

Dricke Taste C, tippe das ge-
wiinschte SollmaB ein. Wird nun
Startbefehl gegeben, fahrt der
Antrieb automatisch ins Ziel.

Sollwertvorgabe Stiickzahl

Wird die Taste * betétigt, kann eine
Stiickzahl eingegeben werden, die
zugeordnete LED leuchtet auf.
Eingabemodus:

Dricke Taste * (Lampe leuchtet),
tippe die gewiinschte Stlickzahl
ein, driicke erneut die Taste * (Lam-
pe erlischt), die Steuerung ist start-
klar.

Achtung: Der Start ist verriegelt so-
lange die LED* leuchtet.

Start-Taste

Die Starttaste I6st den Positionier-
vorgang aus und verriegelt gleich-
zeilig die Eingabetastatur. Die Ver-
riegelung wird automatisch aufge-
hoben, wenn das SollmaB erreicht

ist.
' Stop-Taste
Die Stoptaste hebt den Startbefehl
Sollwert-Lgschtaste C Anwahltaste flr auf, d.h. die Eingabetastatur ist wirk-
Stlickzahleingabe * sam und alle Ausgangskontakte

gehen in Ruhestellung (Motor aus).



Steckerbelegung
Eingangssignale; AnschluBstecker St 3
Befehl Kiemme Funktion
Start | Lost den Rechenvorgang fir die
1 L/ 2 Verfahrstrecke und Richtungsvorgabe aus.
Stop Setzt Ausgangssignale auf Ruhe-
stellung. Rechenvorgang wird be-
1L/J3 endet und muf neu ausgelost
werden .
Referenz Wird dieser Kontakt geschlossen
(z.B. Uber externen Schiussel-
1 L/J 4 schalter), wird der eingestelite Soll-
wert in die Anzeige Ubernommen.
Umschaltung Wird dieser Kontakt geschlossen,

auf Kettenmaf 111’_/_}5

fahrt die Anlage im KettenmaB

Abfahr-

automatik 1{_/‘_:}6

Wird dieser Kontald geschlossen, fihrt die Anlage
um einen vonTabhangigen Wertin Richtung +
und beim Offnen auf dig Ausgangsposilion zuriick.

Shiial

LAY

97

Wird dieser Kontakt geschlossen,

wird die Stilickzahlanzeige um 1 reduziert.
Bei Erreichen von Null schaltet Relais

1-2 als Wischer (bei 2 Geschw.
Relaisausgang).

KettenmaB in
Richtung { +)

RIS |

Das Kettenmag wirkt in Richtung (+),
wenn der Konlakt geschlossen ist.

Ausgangssignale; Anschlufistecker St 4

Befehl Klemme Funktion
Fahrtsignal Freigabe fiir den Antrieb, schlieft
wenn Sollwert groBer oder kleiner
38 4 e e
punkt der Schieife.
Eilgang Sn{:h];eﬁé wgn?] iVe?atheg groBer
% ist als die Schleichgangstrecke.
&l +_/ 5 Offnet, wenn Schieichgangwert
erreicht ist.
Riicklauf SchlieBt, wenn Zielposition kleiner
: b $8 SRisPwen
Stop Der Kontakt schliefit (Wischimpuls
{ Programm- @ ‘% % 10 ainstellbar Uber T), wenn die Sollposition
ende) erreichtist.
Stlickzahl Je nach Schalterstellung S1 16st
erreicht : dieser Kontakt den Kriechgang
oder Kriech- ! L/J 2 oder den Befehl Stiickzahl erreicht
gang aus.

DrehgeberanschluB; AnschluBstecker St 2

Klemme

Funktion

5

Schutzleiter, Anschlufklemme fir Kabelschirm

Jr

Vorwirts (Spur A);

0 .
Geberleitung (3) | 2um 900 phasen

| versetzte Impulse

3 Rickwarts (Spur B): | zur Richtungs-
! ] Geberleitung (4) erkennung
Versorgung 2 Versorgung + 12V,
) Geberleitung (2)
Versorgung 1 Masse O V;

Geberleitung {1)

Versorgung; AnschluBstecker St 1

Klemme

2 Schutzleiter, Anschlupklemme flr Kabelschirm
1 + 15 V/DC

3 ov
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X = Sollwert

VS = Vorstop, einstellbare

Schleichgangstrecke

KGS = Kriechgangsignal, einstell-
bare Kriechgangstrecke

KS = Korrekturstop, einstellbare
Uberlaufkorrektur
Die Einstellungen kénnen tber Ko-

dierschalter eingestellt werden.

KGS

Schieifenfahri/Spindelspiel-
ausgleich

Das Gerat kann auf Schleifenfahrt
eingestellt werden (siehe S. 5). Die
Uberlaufstrecke ist Uiber den T-Reg-
ler auf der Geréterlickseite einstell-
bar.

StandardmaBig wird die Schleifen-
fahrt nur in Richtung zum griBeren
Wert hin durchgefiihit.

Das Gerét steuertdann zundchstim
Schleichgang Uber den Zielpunkt X,
bei Erreichen der Uberlaufstrecke
fallt das Fahrtsignal ab bis sich der
Richtungskontakt geéndert  hat.
Nun steuert das Gerét, je nach ein-
gestellter Uberlaufstrecke, im Eil-
gang—Schleichgang—Kriechgang
rickwarts ins Ziel.



Einstellmoglichkeiten

(Gerétertickseite bei
abmontierter Riickwand)
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Relais: 1 = Stlick oder Kriechrelais
2 =Fahrirelais
3 =FEilrelais
4 = Ruckrelzis
5 = Position-erreicht-Relais

FunktionsschalterS1-9

Nr.  Funktion/Wirkung

1 offen = 2 Geschwindigkeiten und Stiickzahlausgangssignal
bei Stiick 0

zu = 3 Geschwindigkeiten, kein Stlickzahlausgangssignal
Spindelausgleich nicht abschaltbar
2 offen = Mit Schleife (Spindelausgleich)
zu = ohne Schleife (Spindelausgleich)

1+2  zu = Lageregelung mit Analogausgang (STA)

3 ZU = Dezimalpunkt auf 0,0

4 Zu = Dezimalpunkt auf 0,00

5 zU = Impuls x1 (Einflankenzahlung)

6 zu = Impuls x2 (Zweiflankenzahlung)

7 zu = |mpuls x4 (Vierllankenzahlung)

5-7 offen = sind die Schalter 5, 6 und 7 gedffnet, wirkt der
Impulsgebereingang A und B als Differenzzahler, also
ohne den 90° Phasenversatz.

8 ZU = Zahirichtungsumkehr

*9 offen = Soll- und Istwert in Inch

zu = Soll- und Istwert in mm

nur wirksam wenn die Modulkarte (Option) mm/inch integriert ist.
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BU = AnschiuBstecker flir
extemne Sollwertvorgabe

STA = AnschluBstecker fiir
Analogausgangskarte

Inch/mm = Steckplatz fiir Impuls-
teilerkarte

Drehkodier-Schalter n1 bis n5

Diese Schalter haben je nach Stellung
des Funktionsschalters 1 folgende
Wirkung und Wertigkeit:

2 Geschwindigkeiten

(S1 offen):

VS:  N1=100,0
NZ2= 10,0
N3= 1,0

KS: N4= 1,0
N5= 01

3 Geschwindigkeiten

(S 1 geschlossen):

VS N1=100
N2= 1,0

KGS: N3= 1,0
Nd= 0,1

KS: Nb&= 01

Optionsschalter E1und E2

E 2: Sageblatt-Korrektur
bei KettenmaBen:
Werligkeit E2 links: 1,0
Werligkeit E2 rechts: 0,1

E 1: Options-Kodierschalter

T = Diese Polentiomeler dient zur
groben Veranderung folgender Pa-
rameter:

- Uberlautstrecke bei Spindelaus-
gleichsfahrt (Schleifenweg)

- Sirecke bei Funktion  Abfahrauto-
mafik - Liften”

- Einfallzeit der Regler (nur bei Ana-
logausgang)

- Wischzeit des Stop- und Stiick-
Impulses

-



Technische Daten

AnschluBspannung:
15V/DC + 5 % (andere auf Anfrage)

Leistungsaufnahme:

10 VA

Geberversorgung:

12VIDC, 100 mA

Gebersignal:

NPN-schaltend (andere auf Anfra-
ge)

IST-Wert-Anzeige:

6-dekadig LED rot, 10 mm Hohe
SollmaBanzeige:

6-dekadig LED, rot 8 mm Hoéhe
Stiickzahlanzeige:

3-dekadig LED rot, 8 mm Hthe
Speicherung des IST-Wertes:

ca. 1 Jahr ab Netzabschaliung
Systemgenauigkeit:

+ 1 Inkrement
Positioniergeschwindigkeit:

60 m/min. bei 0,1 mm Auflésung
Einlesezeit fiir Referenzwert:

10 msec.

Ausgangssignale:

Potentialfreie  Schliefer, belastbar
‘mit 220 V/0,5 A Dauerstrom
Eigenerwdrmung:

280 C

Umgebungstemperatur:

-50 [+ 450 C

AnschluBtechnik:

Steckbare Klemmileiste mit Ver-
drehschutz

Einbauanlage:

beliebig

Mechanische Daten:

Gehause
Schalltafeleinbaugehause, Polycar-
bonat, glasfaserverstarkt als Ein-
oder Aufbauversicn einsetzbar
Tastatur

Staubdicht; IP55, auch mit Hand-
schuh bedienbar.

Netzteil NG 12.0

Der Positionierautomat wird grund-
sdtzlich mit einem separatem Netzteil
geliefert.

AnschiuBbild
EingangUe=110/220VAC +/—10%
Ausgang Ua=15VDC

500 mA +/— 0,5 %

Andere Spannungen auf Anfrage

Netzteil mit integrierter
Nachlaufsicherung. NG 12.1

Das Netzieil NG 12.1 unterscheidet
sich vom NG 12.0 dadurch, daB das
MeBsystem fir ca. § sec. nach der
Netzabschaltung weiter versorgt
wird, d.h. Auslaufbewegungen wer-
den noch mit erfast Aufschnappba-
res Kunststoffgehduse (auf DIN-
Schiene) mit den MaBen H: 75.0
mm, B: 100.0 mm, T: 112.0 mm.

MaBe {mm})
Front

J— 144 mm |

144 mm

sbruch

N

138 mm

NNANN

>
138 mm

S LT /A
Tiele
_=55mm—|

Q0

b 65 mm —f

Netzgeridt NG 12.0

Hutschiene
DIN EN 50022-35
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Einbauhinweise:

Die Positioniersteuerung ist flr den
industriellen Einsatz konstruiert.

Die hochempfindlichen Bauelemen-
te sind bereits gerateintern nach dem
neuesten Stand der Technik gegen
elekirische  Umwelteinfliisse  ge-
schiitzt.

Dennoch sind die inzwischen allge-
mein Ublichen Regeln fur den Einbau
elektronischer Komponenten im
Industrieeinsatz giiltig:

Montageort

-elekironische Geréte separat von
induktiven und kapazitiven Umwelt-
verschmutzungen montieren.
-Warmestau vermeiden.

Versorungsspannung
-zulassige  Toleranzen  einhalten,
gegebenenfalls  Spannungstiber-
wachungsrelais einbauen.

Leitungsverlegung

-Signalleitungen grundséatzlich se-
parat von Netzleitungen verlegen.
-Steuerleitungen und Drehgeberka-
bel abschirmen und steuerungssei-
tig an Erde (Masse) anlegen. Die Lei-
tungen extern gegen Zug sichern.

Ausgangskontakte

-Die Ausgangskontakte sind mit Va-
ristoren intern geschitzt. Dennoch
dirfen die angegebenen Dauerbe-
lastungswerte nicht (berschritten
werden. Externe Schiitzspulen ent-
storen

AC = RC-Glieder

DC = Freilauf-Dioden

Technische Anderungen vorbehaiten
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AnschluBplan und Abschirmung

Steuerung 85 P
Netz
ST 4 _ 1. AC - RC Glied oder
Ausgangssignale 2. DC - Freilaufdiode
6 Anschlussbeispiel
. 90
Rick P 5o i : \ (L \ l \ t!)
. Y ’E | 7 0 -
. " IR
50
Fahrt 7o 2 1
. 30
Stiick/ 5o Netzteil
Kriech \a E 10 15V DC/500 mA
1121314|51617]8
ojo|ojojojolojo
L
ST 10 l—_§§
Stromversorgung g: — \ Schirm “ l_— 2 P
/ Schirmleitung
PE
50] 3
ST2 10 l l 4 "
30 Schirm ——{ 1B
Geberanschlui [ S 2
20 - l—-{":i
1o —_l Schirmleitung 1 ;\12 v
Impulsgeber
e o—letle +
80 Stlick-
7o " __impuls
§o ] Abfahrt
ST3 50 -y — =
Eingangssignale |40 : LAl —— Ke
o h} . . — /c ette
5o Schirmleitung Eicher
10 /c en
Stop
e o
Start
© <
ERDUNG oV




Optionsmodule

Externe Sollwertvorgabe
Mitdieser Option kann der Sollwert miteiner SPS oder einem Computer vorgege-
ben werden.

Die Schnittstelle bestehtaus 4 Daten- und 4 Steuerleitungen als Eingénge sowie 4
Ausgabeleitungen. Ein- und Ausgénge sind durch Optokoppler galvanisch ge-

trennt,d h.die Schnitistelle muB extern mit5V,12V, 24Vversorgt werden. Die Ein-

gange kdnnen plus- oder nullschaltend (PNP, NPN) betrieben werden. Die Aus-
gange sind immer PNP.

Die maximale Stromaufnahme je Eingang betrégt 15 mA (24 V). Der Strom eines
Ausgangstransistors darf 20 mA nicht (berschreiten.

Bestellangabe: BU. 24 V. PNP (Standard)

Pinbelegung und Funktion
o o ¢ 6 o o o 8 AnschluB tber
{J:r} ' - 15 pol. D-Sub.-Buchse
Dg o (=] o o o 150
AnschiuBpin | Bezeichnung
Eingédnge:
1,2,3, 4 DCBA Datenleitungen ( 4 = LSB; 1= MSB)

Die Daten werden im Binar-Code (ibergeben.

0-9 = Ziffern

A=Clear (Idschen)

B=Vom Sollwertfenster in das Stlickzahl-
fenster

D=Vom Silickzahlfenster in das Sollwert-
fenster

Die Ausgangsrelais werden zurlickgesetzt

Tastatur auBer Funktion, der Sollwert wird von

der Schnittstelle erwartet.

Ist dieser Eingang aktiv, ibernimmt die Steue-

rung die anliegenden Daten, zur Bestitigung

werden die empfangenen Daten an den Aus-

géngen ausgegeben. Wird das Signal zurlick-

genommen, liegt an den Ausgédngen die ak-

tuelle Dekade im Bindr-Code an

5 Stop
6 Extern parat

7 Dala valid

8 Start Steuerung wird gestartet (Extern parat muB
anliegen).

Versorgungsspannung (s. 0.)

Ausgénge:

Versorgungsspannung (s. 0.)

Datenleitungen (11=LSB); (14 = MSB)

Die Ausgangstransistoren miissen mit Vorwi-
derstinden gegen Uberlastung geschiitzt
werden.

10 u
14,15,13,11 |D,C,B, A

Kurz nach Anlegen von Data-Valid erscheinen an den Ausgédngen die angeleg-
ten Daten. Kurz nach dem Abfallen von Data-Valid wechseln die Signale und zei-
gen nun die Slelienwertigkeit der eingegebenen Dekade an.
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Analogausgang
® ) 5!

2

J1§

LED1
o

lo sl

Einsteliparameter
P1 = Symelrieabgleich (werkseitig)
P2 = Beginn der Regelung (Rampe)
Einstellbereich
max. + 999 Inkremente vor Ziel
min. + 100 Inkremente vor Ziel
P3 = Begrenzung der Ausgangs-
spannung U STEUER
Umax. 100V
Umin. 05V
P4 = Einstellung der Ausgangs-
spannung im Nullpunkt
J1 = Drehrichtungsumkehr

Bestellangabe: STA

Umschattung mm/Inch

Ist das Gerat mit dieser Umrech-
nungskarte bestickt, kann man
wahlweise in mm oder Inch arbeiten.
Andere Umrechnungsfaktoren sind
ebenfalls moglich.

Bestellangabe Inch: Inch/mm
Bestellangabe andere Umrech-
nungsfaktoren: Takimultiplikator

Hinweis

Das Gerét ist aufgrund des Mikro-
prazessors modifizierbar.

Sollte das Standardgerat Ihren An-
forderungen nicht entsprechen, fra-
gen Sie am besten unverbindlich bei
uns an.
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Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt dieser Bedienungsanleitung sorgfaltig, nach bestem Wissen und Gewissen auf
Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.

Dennoch konnen Fehler, Irrtimer oder Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fur die
volistandige Ubereinstimmung keine Gewahr iibernehmen.

Notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Fur Anregungen und Verbesserungsvorschlage sind wir tiberaus dankbar.

Nachdruck, Vervielfaltigung und Ubersetzung, auch auszugsweise, sind nur durch schriftliche Genehmigung
der Firma ELGO Electric GmbH gestattet.

Die Firma ELGO Electric GmbH ist standig bestrebt ihre Produkte zu verbessern, deshalb behalt sie sich das
Recht auf technische Anderungen ohne jegliche Ankiindigung vor.

Fur eventuelle Fehler oder Irrtimer tibernimmt ELGO-Electric keine Haftung.

Die Garantiezeit belauft sich auf 2 Kalenderjahre ab Lieferdatum (EU-Richtlinie). Sie erstreckt sich auf das
gelieferte Gerat mit allen Teilen. Sie wird in der Form geleistet, dass Defekte an Geraten/Bauteilen, die
nachweislich trotz sachgemaBer Behandlung und Beachtung der Bedienungsanleitung, aufgrund von
Fabrikations- und/oder Materialfehlern entstanden sind, nach unserer Wahl kostenlos ausgetauscht oder
repariert werden.

Nachweislich nicht von ELGO-Electric GmbH verursachte Schaden aufgrund unsachgemafer Behandlung
wie z.B. Anlegen von falscher Spannung, Eindringen von Fliissigkeiten ins Gerateinnere, Gewalteinwirkung,
Zerkratzen der Geratefront, chemische Einflisse usw. sind von jeglicher Garantieleistung ausgeschlossen!

Dies ist eine altere Bedienungsanleitung einer Steuerung welche in dieser Form nicht mehr gebaut wird.
Die Beschreibung wurde eingescannt um sie als elektronisches Dateiformat zur Verfiigung stehen zu
haben und sie somit auch als E-Mail im PDF - Format versenden zu kénnen. Die Textpassagen, die nicht
der neuen deutschen Rechtschreibung entsprechen, bitten wir zu entschuldigen.

Ersatztype: Eine steckerkompatible 1:1 Erstatztype gibt es nicht. Die Funktionen der
Steuerung kénnen aber mit der neueren P8511 ersetzt werden.

ELGO - Electric - GmbH

Messen - Stevern - Positionieren . )
Carl - Benz - StraBe 1, D-78239 Rielasingen Detaillierte Informationen zu unseren
Tel.: 0049 - (0)7731/93 39 - 0, Fox: 2 88 03 | Positioniersteuerungen finden Sie unter

Internet: www.elgo.de. Mail: info@elgo.de
WMO

elgo-de

Anderungen vorbehalten, © ELGO-Electric GmbH 2003 - Subject to modifications, © ELGO-Electric GmbH 2004



