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® GroBe, staubdichte Eingabetastatur
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Der Positionierautomat 86 P ist eine

kompakte Einbaueinheit mit inte-

griertem Netzteil und Impulsgeber-

Versorgung.

Seine wesentlichen Merkmale sind:

® GroBe, auch mit Handschuh
bedienbare, staubdichte Ta-
statur
Unkomplizierte Eingabe
nach dem Curserprinzip

@ 99 Satzspeicher, die wahi-
weise als Absolut- oder Ket-
tenmaBe kombiniert werden
kdnnen

@ Zeitlich unbegrenzte Spei-
cherung der Programmdaten
und des IST-Wertes bei
Netzabschaltung

® Moglichkeit zur externen
Satzadressierung

@ Auf Wunsch mit Analogaus-
gang ausriistbar

Funktionen/Begriffe

Absolutmal

Bei AbsolutmaBadressen berech-

net das Gerét die Richtung, die Ge-

schwindigkeit und den Verfahrweg
von der momentanen 1ST-Position
zur anstehenden SOLL-Position.

Eingegebene Korrekturwerte (z.B.

Sageblatistarke) werden bei Abso-

lutmaBadressen  standardmaBig

nicht berlicksichtigt, optionell ist
dies jedoch méglich,

KettenmaBe

Die KettenmaBadressen kénnen

auf der Geréterlickseite in drei

Grundfunktionen eingestellt wer-

den;

1. Das KettenmaB wird grundsétz-
lich vom hchen Wert in Richtung
Null gefahren,

2. Das KettenmaB wird grundsétz-
lich vom Startpunkt in Richtung
(-+) gefahren.

3. Ohne KettenmaBfehlerkompen-
sation:

Ein ev. auftretender KettenmaB-
fehler wird nicht berlicksichtigt,
alle Teile sind dann mit der glei-
chen Toleranz behaftet.

Mit KettenmaBfehlerkompensa-
tion:

Wird z. B. eine KettenmaBkom-
pensation um 0,2 mm Uberfah-
ren, wird dieser Wert bei der Fol-
geposition automatisch abgezo-
gen.

Speicheraufteilung

Der Satzspeicher besteht aus einer

Speicher-Nummer, einer 5-dekadi-

schen Sollposition mit Festkomma
ander 1. oder 2. Stelle und einer 3-
dekadischen Wiederhol- oder
Stlickzahl.
Es stehen 99 Satzspeicher zur Ver-
fligung, sie sind standardmaiBig in
zwei Blocke aufgeteilt:
A) Satz-Nr.  1-79 als AbsolutmaB
Satz-Nr. 80-99 als KettenmaR
B) Satz-Nr.  1-79 als KettenmaB
Satz-Nr. 80-99 als AbsolutmaB
Version A) oder B) sind auf der Ge-
réterlickseite einstellbar, andere
Aufteilungen miissen bei der Be-
stellung angegeben werden,
Der offene Regelkreis,
Abschaltpositionierung
Prinzipiell sind die meisten handels-
Ublichen Motoren mit dem Paositio-
nierautomat 86 P steuerbar. Es ist
bei geringer Eigenhemmung der
Mechanik allerdings erforderlich
eine Bremse einzubauen,
{Siehe AnschluBbeispiel fiir polum-
schaltbaren Drehstrommotor sowie
Gleichstommotor auf Seite 6).
Schleichgangstrecke,
Korrekturstop
Die Schieichgangstrecke kann auf
der Rickseite des Gerdtes Uber
den Kodierschalter VS zwischen 1
und 99 eingestellt werden.
Sollte durch die Verzdgerung der
Bremse ein Uberlauf stattfinden,
kann dieser (iber den Kodierschal-
ter KS mit dem Verstellbereich 0,1-
9,8 kompensiert werden,

Spindelausgleichautomatik

Um eventuell auftretende Spindel-
und Zahnspiele auszugleichen,
kann eine Schieifenfahrt in (+)-
Richtung zugeschaltet werden. Die
gewlinschle Uberlaufstrecke st
dber den T-Regler auf der Riicksei-
te einstellbar.

Abfahrautomatik

Soll der Anschlag wahrend des
Arbeitsvorganges aus dem Bear-
beitungsbereich weggefahren wer-
den, ist dies durch SchiieBen eines
Kontaktes zwischen der Klemme
20 und 12 maglich. Wird dieser
Kontakt wieder gedfinet, fahrt der
Anschlag automatisch auf die Aus-
gangs-Position.

Die gewlnschte Ricklaufstrecke
ist Uber den T-Regler auf der Rick-
seite einstellbar.

Eichen der Anlage

Die Anlage wird auf einen mecha-
nisch meBbaren Wert gefahren, Der

2

gemessene Wert wird Uber die
Adresse R 1 eingegeben. Wird nun
der extern anzubringende Eich-
oder Referenzschalter betétigt,
springt das eingegebene Eichmal
in die 1IST-Anzeige. Dies ermdglicht
das Anbringen eines fixen Refe-
renzschalters im MeBbereich, der
allerdings bei der Eichfahrt auf-
grund der Einlesezeit nur im
Schleichgang Uberfahren werden
sollte.

Das Gerat muB im Prinzip nur ein-
mal geeicht werden, da der IST-
Wert bei Netzabschaltung gespei-
chert wird.

Optionen

Der geschlossene Regelkreis,
Analogausgang

Die Wegdifferenz zwischen SOLL-
und IST-Wert wird durch eine pre-
portionale  Spannung zwischen
+ 10 V dargestellt. Es stehen vier
Finstellpotentiometer  zur  Verfii-
gung:

1. Steilheit der Bramsrampe R 1
2. Steilheit der Bremsrampe um
den Nullpunkt von (+) kommend
+ 0:R2

3. Steilheit der Bremsrampe um
den Nullpunkt von (-) kommend
-0:R3

4. Einstellung der maximalen Dreh-
zahl im geregelten Kreis R 4

Weitere Angabe siehe Seite 4

Hubzahl- und RestmaBberechnung

Anwendung: Sdgemaschinen mit begrenz-

tem Vorschubhub

Beispiel: Maximaler Zylinderhub: 600,00 mm
SolimaB: 700,00 mm
Ségeblattstérke: 4.0 mm

Ablauf. Der Anschlag positioniert

zungchst auf 600,0 mm. Bei Errei-
chen der vorderen Endlage fahrt
der Hubzylinder zurlick und der An-
schlag fahrt automatisch auf die Po-
siion 104,0 mm. Damit ist das
SOLL-MaB 700,0 mm unter Be-
rucksichtigung der Sageblattstarke

erreicht.
Externe Satzanwahl

Die 99 Satzspeicher konnen extern
adressiert werden.

(Siehe AnschluBbild Seite 4).
Umschaltung mm/inch

* Das Gerat ist mit einer Umrechner-

karte mm/inch ausriistbar. Der
Umschalter selbst kann auf der
Rickseite angeschlossen werden,
Nachlaufsicherung
Bewegungen nach der Netzab-
schaltung werden noch ca. 4 s
erfaBt.



Eingabe/Bedienungsanleitung

Einschaltverhalten

Der Positionierautomat steht beim Einschalten automatisch auf dem ersten Satz
des zuletzt gefahrenen Pragrammes, In der IST-Anzeige steht der Abschaltwert,
in den SOLL-Anzeigen steht Null. Soll das zuletzt gefahrene Programm aktiviert
werden, muB nun lediglich die START-Taste betétigt werden, nun erscheinen die

Solldaten des ersten Satzes.

Referenzwerteingabe, Eichen

Die Anlage ist auf einem mechanisch meBbaren Wert, z. B. 20,0 mm

-Driicke Taste RESET
-Driicke Taste R dann 1

-Gebe 2 0 O (da Festkomma) Uber die Zehnertastatur ein, Wert erscheint im

Sollfenster
-Driicke Taste E

Betétige den externen Referenzschalter, das EichmaB erscheintin der IST-Wert-

anzeige, die Anlage ist geeicht.
Korrekturwerteingabe

Die S&geblattstarke sei 4,0 mm
-Driicke Taste RESET

-Driicke Taste R dann 2

-Gebe 40 (da Festkomma) iiber Zehnertastatur ein, im Sollwertfenster erscheint

4,0 mm

-Drlcke Taste E - damit ist die S&geblatistirke abgespeichert.

Betriebsarten

Handbetrieb

Wird diese Taste angewanit, kann der Antrieb
Uber die Tasten direki unter der IST-Anzeige
im Tip-Betrieb positioniert werden.

Die einzelnen Tasten haben folgende Wir-
kung:

EILGANG aufwarts, SCHLEICHGANG auf-
wirts

EILGANG abwiérts, SCHLEICHGANG
abwarts

Diese Tasten sind gegeneinander varriegelt.

Einzelposition

Wird diese Taste angewahlt, wirkt die Zeh-
nertastatur sofort auf die Sollwerivorgabe
mrm und zwar als Absolutmas. (Drlicke Taste
C, dann Sollwert, dann START).

Reset

Diese Taste ist grundsétzlich vor jeder Einga-
be zu betétigen. Sie stellit den Programmpilot
auf die Anfangstellung, hat also keine Lsch-
funktion,

Programm

Wird diese Taste angew#hit sind die Einga-
betasten

= Satz-Nr.

~ Steller (Curser) vor
= Anwahl Referenz und Korrektur

— Eingabekontrolle/Programm-
korrektur

= Programm/Eingabe ENDE

[l EIEME

= Einzelléschungen des uber den
Curser angewahiten Scllwertes
Die Programmeingabe erfolgt grundsatziich
mit RESET! Sie erfolgt nach der einfachen
Formel _

NR () = (SOLLMASS) = (STUCKZAHL)
NR () = (SOLLMASS) = (STUCKZAHL)
NR {) = (SOLLMASS) = {STUCKZAHL} bis
E = Programm Ende.

Immer dort wo der in den Soll-Wertfenstern
aufleuchtende CURSER-Punkt Uber die Ta-
ste hingestellt wird, kann eingegeben
werden,
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Speicheraufteilung

Schalterstellung A (Rickseite)

Adresse 1-78 = AbsolutmaBe

Adresse B0-99 — KettenmaBe
Schalterstellung B

Adresse 1-79 = KettenmaBe

Adresse 80-99 — AbsolutrnaBe

Beispiel einer kompletten Eingabe
(86P)

Es soll eine AbsolutmaBposition von 1000,0
mrm angefahren und danach ein Kettenmag-
programm won 10 Stick & 20,0mm.
Dricke Taste RESET

Driicke Taste

{Curserpunkt erscheint im NR.-Fenster)
Driicke Taste q dann 1

{Hier kbnnen auch die Zahlen 2-79 gewahit
werden)

Driicke Taste

{Curserpunkt erscheint im Saoll-Wertfenster

mm)

Driicke Taste

und gebe uber die Zehnertastatur den Wert
10000 ein

Driicke Taste |=

{Curserpunkt erscheint im Soll-Wertienster
'Stick)

Driicke Taste und 1

damit ist der erste Satz abgespeichert.
Dricke Taste

{Curserpunkt erscheint im MR.-Fenster)
Driicke Taste dann 80
(KettenmaBadresse, es kinnte auch 81 bis
99 sein)

Driicke Taste

(Curserpunkt erscheint im Soll-Wertienster
mm;

Dricke Taste

und gebe uber die Zehnertastatur 200 ein
Drlicke Taste

(Curserpunkt erscheint im Soll-Wertfenster
"Stiick)

Driicke Taste

und gebe iber die Zehnertastatur 10 ein, da-
mit ist der zweilg Satz abgespeicherl,
Driicke Taste @

= Programm Ende

Wird nun START ausgeldst, fahrt die Anlage
autormnatisch auf 1000,0 und danach 10
MagBketien a 20,0 mm in Richtung Null,
Arbeiten mit abgespeicherten Werten
Es konnen beispielsweise alle 99 Speicher-
platze, oder Teile davon mit Werten belegt
werden, auf die man immer wieder zuriick-
greifen will. Da man nicht an eine feste Rei-
henfolge gebunden ist, kann man jederzeit
aus den abgespeicherten Satzen ein neues
Ablaufprogramm gestalten.
Eingabekontrolle, Test-Taste T

Cie Taste T hat zwei Funktionen:

1) Das zuletzt eingegebena Programm kann
durch Drilcken der T-Taste satzweise kon-
trolliert werden. (Bei externer Adressierung
erscheint die angewdhlte Satz-NR.)

2) Bej stehendem Antrieb (Position erreicht
oder nach STOP} kann das Programm dber
die T-Taste satzweise verschoben werden,
Dies ermdglicht, daB eine beliebige Anzahi
von Programmsatzen im Ablauf eleminiert
werden.

Tastaturverriegelung

Die Tastatur ist im laufenden Programm oder
wihrend des Positioniervorganges verrie-
gelt. Die Verriegelung kann durch die STOP-
oder RESET-Taste aufgehoben werden.
Startverriegelung

Der Start wird verriegelt, wenn

a) das Programm beendet ist und

b) die anstehende Position (2.B. bei Ketten-
maiprogrammen} die Mullinie Gberschreiten
wilrde.



AnschluBbild/Diagramme

Aufsteckbare Klemmieiste
Achtung: Nur im stromlosen Zustand auf- und abnehmen

ELGO1

ELECTRIC|]

AnschluBistecker fiir
Satz-Adressierung

6 7 & & « 3 2 |

.0 @ o @ ©o 9 ° a )

O £owoop ot 9 @)
@ 9 a o o o Q

Uber diesen Stecker konnen die
abgespeicherten SATZ-WERTE 1-
489 extern angewahlt werden. Die
Satz-NR: 0 wirkt als START-Verrie-
gelung.

externe

21198107

Stiftbelegung
2-dek.-BCD-Codes
1. Dekade 2. Dekade
Zahl Pin Zahl Pin
Al 5 A {10} 13
B (2) 4 B (20} 12
C{4) 3 C {40} 11
D (8) 2 D (80} 10
Masse 1 Masse 9
+56V 8 +56Y 15

Schaltzeitdiagramme der Aus-
gﬁnge
¥ = Sollposition, VS = Schileichgang, K5 — Korrekturstap

Start vs X
e B
ot

?i\gaﬁ _ ¥ ]

6 7
i

9 |
gﬂ’«_ . Rl
10 11 Vs Stant

i O - .t
e L ey
5 4 _
% 7 s
5 1 J
i3
" a i
"

Analogausgang
Pin 1 = Qv

Pn2 = + 95V

Einstellparameter/Kennlinie

- e

112|134 |5(6]7|8[9]10[1]12|13[14]15[16]17|18]15 |20
O|o|0|O0|O|0|0O|O|0O|0|0|0|O|O|0O|O|0|0|C|0
Eingangssignale
Befehl Klemme Funktion
20 16 Ldst den Rechenvorgang fir die Verfahrstrecke und
Start be—o—5—1! Richtungsvorgabe aus.
20 5 Setzt Ausgangssignale auf Ruhestellung. Rechen-
vargang wird beendet und mul neu ausgelost
StOD m werden
20 14 Wird dieser Kontakt geschlossen lz. Ell uber externen
Schilisselschalter), wird der eingestellle Relerenawerl
Referenz L_Mo—l inLrI1i[!?n?rzig;iﬁ;ur:vt;nmzn. nossele e '
StUCk 20 13 Wird dieser Kontakt geschiossen, reduziert die Stuck-
1 " zahlanzeige um - 1 Bei Errcichen van Null urd or
mouls T neutern Start erfolgt die Satefortsehaltung.
Impul : &
20 12 Wird dieser Kontakt geschlossen, fahit die Anlage
1 um einen defirverten Wart in Richtung + zurack.
Abfahrautomatik L oo fi R k
-
Ausgangsignale
Befehl Klemme Funktion
5 I Freigabe fir id{}r\ .-‘\r’?triltgiali V:\:{chli[-}g}_f W gt_}\lu}«'erll
: grisfier oder kieiner als 1ST-Wert, Offnet im Scheitel-
Fahrtsignal L—o=5—— | plfikt der Schisife und bei Sollposition
& i Schlielt wenn Verfahrweq gréfier ist als die Sehlaich:
Eilgang [N gangstrecke. Offnet, wenn Schigichgangwert  er-
& reicht ist.

o 8 9 o -
Ricklauf [ ot W | Schlieft, wann Zielposition kleiner als IST-WERT.
StOD W " Der Kontakt schlielit {Wischimpuls 100 ms), wenn die

i O'., | Sallposition ereichl st * Der Kontakt offnet, wenn
(*Programmen de) = O das Programm beendet ist,
Drehgeberanschiu
Vorwars (Spur Al;
ff I 17 Geberleitung (3]
Riickvvarts {Spur B};
1 18 Geberleitung {4}
Versorgung + 12 V;
Versorgung 19 Geberleitung (2)
Masse 0V,
Versorgung 20 Geberleitung (1}
Netzversorgung
Klemme
ke 1 Schutzieiter
p 2 P 220¢/50 Hz * Sicherung 0,16 intarn
N
N 3

*Auf Wunsch andere Ausfiihrungen lieferbar,

Ausgang ohne Korrektur
-—-—- Korrekturder Bremsrampe{R1)
------ Verénderung der Bremsrampe
kurz vor Null von {+)
kommend (R2)
ffffff Veranderung der Bremsrampe
kurz vor Null von (-} -
kommend (R3)
+ + + Weranderung der max. Drehzahl
im Regelbereich (R4)



Einstellelemente - Technische Daten

Gerateriickseite/Einstell- und AnschluBelemente

EXT ADRESSE

(=1} (=% (LAY

R R

Ir1yiryxy
[ Son T

STECKLEISTE/EIN AUSGABE ¢+ NETZ
Junnni

111

LR FaNEY

Funktionsleiste
T-Regler

Uber diesen Regler kidnnen folgende Werte verindert werden:

1. Uberlaufstrecke bei Spindelausgleichautomnatik

2. Propartional zur Uberlaufstrecke die Verweilzeit im Scheilelpunkt der Schieife (ca. 1:10)
3. Riicklaufstrecke bei Befehl Abfahrautomatik

VS-Dekadenschalter

Uber diese Drehdekadenschalter kann die gewiinschie Schleichgangstrecke zwischen 01 bis 99

aingestalll werden. Mindesteinschaltwert: 01
KS-Dekadenschalter

Uber diese Drehdekadenschaller kann ein eventuell auftrelender Uberlau! zwischen 0,1 und 9,9

kompensiert werden.

Funktionsschalter S1 - §8
Schalterstellung unten = geschlossen {on)
Schalterstellung oben = offen (cff)

Schalter-Nr.| Schalterstellung Unten {on)

Schalterstellung Oben (off)

1 Dezimalpunkt an der 1. Dekade Kein Dezimalpunkt an 1. Dekade
2 Dezimalpunkt an der 2. Dekade Kein Dezimalpunkt an 2. Dekade
i?'nte:;f:e_ ohne Schieife {Spindelausgleich) mit Schleife {Spindelausgleich)
einstellbar | KettanmaR in Richtung (+} Kettenmal in Richtung {-)
5 Ausgleichsrelais auf Klemme 10/11 wirkt

als Programm ENDE
5 Ausgangsrelais auf Klemme 10711 wirkt

als Stopimpuls
7 Ohne KettenmaBfehlerkompensation mit Kettenmafifehlerkompensation
B Satz 1-79 Absolutmalie Satz 1-79 Kettenmalie

Satz 80-99 KettenmaBe

Satz 80-99 Absclutmale

Schalter-Nr. 11 - 13/Impulsmultiplikator:
Schalter 11 EIN {on) = Impuls x 1
Schalter 12 EIN {on) = Impuls x 2
Schalter 13 EIN {on) = Impuls x 4

Optionen

Umschaltung mm/inch

Uber diese Buchse kann ein externer
Umschalter mmlinch angeschiossen wer-
den.

Hinweis: Mach der Umschaltung ist das Gerat
auf die angewdhlte Maleinheit zu eichen,
Stecker/Buchse Externe Satzadressie-
rung

AnschluBbild siehe Seite 4
Analogausgang

Einstellparameter, Kennlinie und Anschiui
siehe Seite 4

(R1,R2 B3 R 40(-H){-) 10V

Technische Daten:
AnschluBspannung

220 V/50Hz + 10 % (andere auf Anfrage)
Leistungsaufnahme

VA

Geberversorgung

12 WD, 10 mA

Gebersignal

NPN-schaltend {(andere auf Anfrage) =
1ST-Wert-Anzeige

5-dekadisch LED ret, 10 mm Hohe
Sollwert, Satz-Nr.

2-dekadisch LED rot, 8 mm Hihe
SollmaB

5-dekadisch LED rot, 8 mm Hohe
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Stiickzahl

3-dekadisch

Speicher bei Netzausfall fiir Solldaten
und 1ST-Wert

ca. 5 Jahre ab Netzabschaltung
Systemgenauigkeit

{ = )1 Inkrement
Positioniergeschwindigkeit

60 mfmin. bei 0,1 mm Aufldsung
Einlesezeit fiir Referenzwert

10 msec. ab Kontaktoffnung
Ausgangssignale

Potentialfreie Schiiefer, belastbar mit 220
W05 A Dauerstrom

Eigenerwirmung

2ge C

Umgebungstemperatur

S50 C - 450 C

AnschluBtechnik

steckbare Klemmleiste mit Verdrehschutz
Einbaueinlage

belighig

Mechanische Daten:

Gehduse

Schaittafeleinbaugehiuse

FrontmaBe

H: 124 mm, B: 290 mm

AusbruchmaBe

H: 107 mm, B: 275 mm

Tiefe

- 160 mm incl. Stecker

- 200 mm gesamt 160 mm

bei externer Satzanwahl gesamt 200 mm
Gewicht

700 g

Einbauhinweise:

Die Positioniersteverung ist fir den indu-
striellen  Einsatz  konstruiert. Die hoch-
empfindlichen Bauelemente sind bereits ge-
réteintern nach dem neuesten Stand der
Technik gegen elektrische Urmwelteinflisse
geschitzt, Dennoch sind die inzwischen
allgermein Ublichen Regeln fir den Einbau
elekironischer Komponenten im Industrie-
einsatz gilltig:

Montageort

-elektronische Gerdte separat vomn indukti-
ven und kapazitivern Umweltverschmulzun-
gen zu moentieren,

-Warmestau vermeiden.
Versorgungsspannung

-zuldssige Toleranzen einhalten, gegebe-
nenfalls Spannungsiberwachungsrelais
einbauen.

Leitungsverlegung
-Niederspannungsleitungen  grundséatzlich
separat von Hochspannungsleitungen var-
legen.

-Steuerlgitungen  und  Drehgeberkabel
abschirmen.
Ausgangskontakte

-Die Ausgangskontakte sind mit Varistoren
intern geschutzt. Dennoch dirfen die ange-
gebenen Dauerbelastungswerte nicht Uber-
schritten werden.
Bestellangaben/Typenschliissel

Auf Wunsch kann das Geréit bereits werks-
seitig aul die gewdnschle Funklion (Schalter
1-13) eingestellt werden, Es sind dann ledig-
lich die Schalter anzugeben, die aul Unten/
EIN({ON) zu stellen sind.

Beispiel: Type 86.1.5.7.13. Option: mm/
inch

Schalter Nr. 1

Schalter Nr. &

Schalter Mr. 7

Schalter Nr. 13

auf Stellung: geschlossen (on)

alle anderen: offen (eff)
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AnschluBbeispiele
1) Gleichstromreglerkarte fiir max. 1 KW, Komplettldsung Typ 14.435

A = Motorregler 14.435-B = Positionfersteuerung 76/70/80/-P-K- C = Externes HAND-Bedienteil- D = Motor/Drehgeber/Maschinenbefehle

59 51bis 57 = Taster
Endbegrenzungsschalter
nOBEMNu Q D Q D Q 51 = Abwarts uschnella
S10 § 2 = Abwiérls nlangsame«
Endbegrenzungsschalter A 53 = Aufwirts nlangsamu
;U1"1~'TEN“ = O P § 4 = Aufwérts sschinella
Stiickzahlimpuls o B §5.= START
512 — 56=STOP
Falgestart (Klemme 20/16} g — $ 7 = EICHEN {Schisselschalter}
{nicht eingezeichnet) [I D [:I[:! O S 8 = Umschalter HAND-Automatik
HP B S O A P [ Y )
5 571 sl
220w/ 5ok 'PL' % it - B3 Zusétzliche externe Hand-
— e e o TR bedienungselemente
Llelsfe]se] [els] LIel3]«Ts]sToTe o w] . < _
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Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt dieser Bedienungsanleitung sorgfaltig, nach bestem Wissen und Gewissen auf
Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.

Dennoch koénnen Fehler, Irrtimer oder Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fur die
vollstandige Ubereinstimmung keine Gewahr iibernehmen.

Notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Fur Anregungen und Verbesserungsvorschlage sind wir tiberaus dankbar.

Nachdruck, Vervielfaltigung und Ubersetzung, auch auszugsweise, sind nur durch schriftliche Genehmigung
der Firma ELGO Electric GmbH gestattet.

Die Firma ELGO Electric GmbH ist standig bestrebt ihre Produkte zu verbessern, deshalb behalt sie sich das
Recht auf technische Anderungen ohne jegliche Ankiindigung vor.

Fur eventuelle Fehler oder Irrtumer Gibernimmt ELGO-Electric keine Haftung.

Die Garantiezeit belauft sich auf 2 Kalenderjahre ab Lieferdatum (EU-Richtlinie). Sie erstreckt sich auf das
gelieferte Gerat mit allen Teilen. Sie wird in der Form geleistet, dass Defekte an Geraten/Bauteilen, die
nachweislich trotz sachgemafer Behandlung und Beachtung der Bedienungsanleitung, aufgrund von
Fabrikations- und/oder Materialfehlern entstanden sind, nach unserer Wahl kostenlos ausgetauscht oder
repariert werden.

Nachweislich nicht von ELGO-Electric GmbH verursachte Schaden aufgrund unsachgemaRer Behandlung
wie z.B. Anlegen von falscher Spannung, Eindringen von Fliissigkeiten ins Gerateinnere, Gewalteinwirkung,
Zerkratzen der Geratefront, chemische Einflusse usw. sind von jeglicher Garantieleistung ausgeschlossen!

Dies ist eine altere Bedienungsanleitung einer Steuerung welche in dieser Form nicht mehr gebaut wird.
Die Beschreibung wurde eingescannt um sie als elektronisches Dateiformat zur Verfiigung stehen zu
habenund sie somit auch als E-Mail im PDF - Format versenden zu kdnnen. Die Textpassagen, die nicht
der neuen deutschen Rechtschreibung entsprechen, bitten wir zu entschuldigen.

Ersatztype: Eine steckerkompatible 1:1 Erstatztype gibt es nicht. Die Funktionen der
Steuerung konnen aber mit der neueren P8721 ersetzt werden.
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Internet: www.elgo.de. Mail: info@elgo.de

Detaillierte Informationen zu unseren
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