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Positioniersteuerung fiir
eine Achse
Serie 87 P

Wesentliche Merkmale

Der Positicnierautomat 87 P 1 ist
vom Grundkonzept her so aufge-
baut, daB er folgende Anforderun-
gen voll abdeckt;
Antriebssteuerbefehle

Die Anfriebssteuerbefehle sind auf
der Basis Filgang - Schleichgang -
Kriechgang - STOP und auf 4 frei
verfigbare Hillssignale ausgefihrt.
Optionell steht ein Analogausgang
mit +/— 10 V (Bremswegrampe) zur
Verflgung. (Siehe Abb. 1 und 2)
Bauweise

Trotz der Kleinen, kompakten Bau-
weise (H: 144 mm; B: 144 mm; T:
54 mm) zeichnet sich das Gerat
durch eine groBe - auch mit Hand-
schuh bedienbare-robuste Tastatur
aus.

Eingabe

Ein Hauptaugenmerk der Konstruk-
tion liegt auf dem Gesichispunkt

Lginfache  zweckmiBige Bedie-
nungsweise”. 5o wurde das Geréat
aul zwel grundsétzlich getrennte
Bediener-Ebenen gesialli.

Bediener-Ebene 1:

Einstellen der Grundparameter und
Funktionsablaufe.

Diese Ebene wird nurvom Inbetrieb-
nahmetechniker oder Abnahme-
techniker der Maschine beschrie-
ben oder im Servicetfalle vom Ser-
vicetechniker, Sie ist Uber sinen
Sicherheitscode geschiiizt

Bediener-Ebene 2:

Sie ist fir den Anwender einfachst
konzipiert {Cursorprinzip)

Einen enischeidenen Beitrag zur
einfachen Bedienung leisten auch
die getrennten Tasten ,Single” und
JProgrammbetrieb”.

Speicherplatze

Es stehen 180 Speicherplatze zur
Verfligung, die Uber die Bediener-
Ebene 1 entweder als Tabellenwerte
oder 9 Programmblocks mit je 20
Satren strukturiert werden konnen.
{Andere Kombinationen sind auf An-
frage moglichy.
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Es stehen standardmafig 4 Hilfs-
funktionen zur Verfligung. Jedem
Satz kann einer dieser 4 Ausginge
zugeordnetwerden. Die angewahlie

Hilfsfunktion steht solange an, bis
der Satz abgearbeitet und der Start
filr den Folgesatz ausgeldst wurde.
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Ein Salz besteht aus einer Position,
giner Stiickzahl und einer zugeora-
neten Hilfsfunktion sowie der Ent-
scheidung, ob das eingegebene
MaB ein Absolutmal oder ein Ket-
tenmaR in Richtung + oder — ist.
Schnitistelle

Der Autornat ist mit einer serigllen
Schnitistelle ausrlstbar und reint
sich dadurch nahflos in eine (ber-
geordnete Datenaustauschlinie ein,
Wegmefsystem

Der WegmeBeingang basiert auf ei-
nem Inkrementalsignal (8 - 30 V -
Rechteck mit Phasenversatz).

Es kann gine EIN - ZWF] - oder VIER -
Flankenauswertung  akliviert wer-
den.

AbsolutmaB/Kettenmal

Die Eingabe (Cursorprinzip) erlaubt
in jedem Satz die Entscheidung zwi-
schen AbsoluimaB oder Ketlenman
in Richtung + oder —

Uber die Bediener-Ebene 1 kann
festgelegtwerden, obim Kettenmal-
betrieb ein eventuell enistehender
Ketlenmaffenler autornatisch kom-
pensiert werden soll oder nicht.

Zielpunkt
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R 50:

Uber die Tastatur einstellbarer
\J/ Regelweg in 0,1 bis 999,9 mm
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Funktionen der Standard
Registeradressen

R = Register Nr.
Uber R-Taste anwéahlbar

R1 Schileichgang

Im Register 1 speichert man die
Strecke ab, bei der vor Erreichen der
Sollposition auf die niedrigere Dreh-
zahl umgeschaltet werden soll. Der
Eilgang wird an dieser Sielle abge-
schaltet.

R 2 Kriechgangstrecke

Im Register 2 speichert man die
Strecke ab, bei der vor Erreichen der
Sollposition auf die niedrigsle Ge-
schwindigkeit umgeschaliet warden
soll. Der Schlgichgang wird hier ab-
geschaltet.

R 3 Korrekturstop

Im Register 3 kann der Stopbefehl
verlegt werden. Bei der Inbetrieb-
nafme ist der Korrekiursiop zu-
nachst auf 0 zu stellen. Solite ein
Uberlzufen der Soliposition auitreten
- dies isi durch die Istwertanzeige
kontrolliercar - empfienlt sich zu-
nachst die Antriebsbremse, die
Schaltverzbgerungszeiten sowie die
mechanischen Komponenten zu
optimieren.

Es empfiehltsichferner, den Stopbe-
fehl nur dann vorzuverlegen, wenn
sich der Uberlaufwert als konstant
erweisl, Beispiel: Die Sollposilion
wird konstant um 0,3 mm (berfah-
ren. Eingabe in R 3 wére dann 3.

R 4 Schleifenlange

Um eventuell auftretende Spindel-
und Zahnspiele auszugleichen,
kann elne Schleifenfahrt in (+)
oder (—) Richtung zugeschaltet
werden. Unter Register-Nr. 4 kann
die gewiinschie Uberlauistrecke
eingestellt werden.

R 5 Abfahrtstrecke

Unter diesem Register kann festge-
legt werden, um wieviel der An-
schlag aus dem Bearbeitungsbe-
reich wegfahren soll, wern das
Kommando Abfahrt gegeben wird.
Hinweis; Der Eingang , Freigabe” ist
zeifgleich zum Eingang ,Abfahrt” zu
betétigen. Soll der Anschlag aufden
Sollwert zurlickgefahren werden, so
ist der Eingang ,Abfahrt” erneut zu
betétigen. Der Fingang ,Freigabe” ist

zeitgleich zum Eingang ,Abfahrt”
auszuldsen.

R 6 Sageblatt- oder Werkzeugkor-
rektur

Im Register 6 kann ein Korrekturwert
( z. B. S&geblatistérke) eingegeben
werden. Dieses MaB wird dann bei-
spielsweise automatisch im Betrieb
HKettenmal® hinzuaddiert, d. h. die
Antage positionied in Richtung
Trennlinie um diesen Korrekturwert
weiter,

R 7 Referenzwert

Unter dieser Register-Nr. kann ein
Referenzwert abgespeichert wer-
den. Dieser Wert wird automatischin
den Istwert Gbhernommen, wenn der
exierne Belehl Referenz anliegl.
Optionell ist ein direkter Referenzbe-
fehl méglich, d. h. bei Beidtigen des
Referenzschalters wird nicht der un-
ter R 7 abgelegte Wert Ubernom-
men, sondern der jeweilige Sollwert
direkt in die Istwertanzeige Uber-
nomrmen.

R 8 Systemparameter

Unter dieser Register-Nr. kann die
Enischeidung Uber die Wirksamkeit
der Schleifenfahrt, Kettenmalfehler-
kompensation, der Stlckzahlauto-
matik und die Betriebsart festgelegt
werden. (siehe Tabelle Seite 6)

R 8 Zeit der Position erreicht
Unter diesem Reqister kann be-
stimmt werden, wie lang das Aus-
gangssignal ,Position erreichf" an-
steht (max. 9,9 Sek)

R 10 Zeit Schleifenscheitelpunkt
Im Schleifenscheitelpunkt fallt das
Fahrtsignal ab. Wie lange dieses
Fahrtsignal abfallt, kann unter dieser
Register Nr. eingestellt werden.
(max. 9,9 Sek.)

R 11 Zeit Stiickzahl erreicht
Unier dieser Register-Nr. kann die
Zeitlénge des  Ausgangssignals
LStickzahl”  erreicht  eingegeben
werden. {max. 9,9 Sek)

R 12 Anzeigentoleranz

Unter dieser Register-Nr. kann der
Anwender eine fir ihn eventuell ak-
zeptable Anzeigentoleranzzahl ein-
geben. Ist die Abweichung kleiner
als die eingegebene Zahl, sowird die
Soll- und Istwertanzeige nach dem
Stopbefehl gleichgeschaltet. Das

MeRsystemn selbst bleibt auf dem tat-
sachlichen lstwert, d. h. es wird ledig-
lich die Isiweranzeige um den To-
leranzwert manipuliert.

R 13 Untere Endlagenbegrenzung
Wird der unter dieser Adresse einge-
gebene Wert unterschritten, so wird
der Startbefehl nicht angenommen.

R 14 Obere Endlagenbegrenzung
Wird der unter dieser Registeradres-
se eingeqebene Wert Uberschritten,
so wird der Startbefehl nicht ange-
nommen.

R 20 Dezimalpunkt

Unter dieser Register-Nr. kann be-
stimmt werden, an welcher Stelle
sich der Dezimalpunkt befindet.
Werkseitigwird erstandardméBigan
die erste Stelle gesetzt (0,1)

R 40 Anwahl der Programmblécke
Dieses Register kann ohne Sicher-
heitscode direkt angewahlt werden.
Uber diese Register-Nr. kann einer
der 9 Programmblécke aufgerufen
werden.

R 97 Uber diese Register-Nr. kann
der in R 96 eingestellie Faktor akii-
viert (Zahl 1) oder auBer Wirkung
{(Zahl 0) gebracht werden.

R 98 Entriegelungscode

Uber dieses Register kann der Zu-
gang zum Hintergrundspeicher
gedfinet werden.

Optionsregister

R 96 Impulsmultiplikationsfaktor
In dieses Register kann ein Multipli-
kationsfaktor zwischen 0.00001 und
0,99999 eingegeben werden.
Beispiel: Die Eingangsimpulszahl
hetragt 12000. Der tatséchlich ge-
messene Weg betragt 10000, Diese
beiden Werte missen nun durch ei-
nen gesigneten Multiplikationsfakior
zur Ubereinstimmung gebrachtwer-
den. Dazu ist der gewlnschie Weg
durch die Eingangsimpulszahl zudi-
vidieren.

10000 _ _ einzustellen-
12000~ 983338 = 4or Fakior,
Achtung! Der eingegebene Faktor
wird erstdann wirksam, wennimRe-
gister 97 die Zah! 1 eingegebenwird.

R50-R55

Registeradressen fir den Analog-
ausgang (siche Option Analogaus-
gang)
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Bedeutungen der Fenster der Tastatur

. Istwert Sollwert Stiickzahl AiK-Ertsehetians
Satznummer Vorzeichen

(O=0N)

Hilfsfunktionanwahl

L1
I|:§ Anzeige, wel-
L4 ches Fenster

angewahlt wur-
de

Betriebsart Ein-
zelposition an-

Satznummer
wihlen

anwahlen
Betriebsart Fro-
gramm anwdah- Fenslerselktie-
len rung (Cursor-

taste)
Positicniervor-

gang ausldsen +FProgrammende

setzen
Positioniervor-

gang unterbre-
chen

Anwah| der
Fensterinhalt I6schen Eingabe ,Reset”  Registeradressen
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LED- und Tastaturfunktionen

L 1: LED, diese Lampe leuchtet auf,
wenn die Stellung ,Prog” angewahi
ist.

L 2: LED, diese Lampe leuchtet auf,
wenn die Stellung ,Single” ange-
wahlt ist.

L 3: LED, diese Lampe leuchiet auf,
wenn der letzie Programmsatz 14uft.

L 4: Fehleranzeige, diese Lampe
leuchtet auf, wenn ein Bedien- oder
Eingabefehler vorliegt.

Wird diese Taste angewéhlt, kann
Uber die Tastatur direkt eine Position
eingetippt und durch Auslosen der
Starttaste automatisch angefahren
werden.

Das Betétigen dieser Taste erdffnet

folgende Moglichkeit:

1. Eingabe eines neuen Programms
{oder Tabelle).

2 Test eines singsgebenen Pro-
gramms.

3. Das momentan anstehende Pro-
gramm wird beginnend mit der
ersten Adresse, durch Betétigen
der Starttaste abgearbeitet. In der
Betriebsart ,Tabelle” wird der an-
stehende Satz angefahren.

Die Staritaste ist nurin Grundstellung
aktiv {z. B. ist sie nicht in Funktion
wahrend der Programmeingabe
oder bei Anwahl einar R-Funkiion).
Mit Betatigen der Slaritaste wird der
Positioniervorgang ausgeldst.

Mit Betatigen der Stoptaste falien alle
Motorsteuersignale ab. Der Positic-
niervorgang ist unterbrochen. Der
Posilioniervorgang wird erst fortge-
setzi, wenn erneut Start ausgeldst
wird. Es handelt sich um keinen Not-
ausschalter.

Die NR-Taste ist nur akliv, wenn zu-
vor die Taste Prog” betatigt wurde
(L1 muB leuchten).

Mit der NR-Tasle werden folgende
Funktionen ausgeldst:

a) Beginn der Programmeingabe.
Sie muB nur zur Erdifnung der
Programmeingabe betaligt wer-
den, danach (bernimmt die Cur-
sortaste die Satzfortschaltung.

b)Test eines eingegebenen Pro-

grammes:
Mit jedem Betafigen der NR-
Taste erfolgt eine komplette Satz-
fortschaltung, d. h. man kann je-
den einzelnen Saiz nochmals
durchtippen und kontrollieren.

c) Anwahl eines beliebigen Satzes
aus der Tabelle.

Ist die Betriebsart ,Tabelle” an-
gewahli, kann mit der NR-Taste
direkt die gewlnschie Zeile an-
gewahlt werden und zwar wie
folgt:

NR - dann Zeilenzahl (Satz-NR
eingeben), dann Cursortaste be-
fatigen. Nun kann entweder sine
neue Eingabe erfolgen, oder aber
mit Start die anstehende Position
angefahren werden.

©,

Diese Taste ist nur aktiv, wenn zuvor
die Taste ,Prog” und NR" betétigt
wurden. Mit ihr kann das Eingabe-
fenster angewahlt werden, Am Ende
der Zeile dient diese Taste gleichzei-
tig zur Satzfortschaltung.

®

Mitdieser Taste wird das Programm-
ende festgelegt und das Gerat in
Grundstellung gebrachi.

®

Mit dieser Taste werden die Maschi-
nenund Gerétewerte eingestellt (sie-
he Eingabe der Maschinenkonstan-
ten).

0,

Mit dieser Tasle kann ein Eingabezy-
klus ader ein Testvorgang an belie-
biger Stelle abgebrochen werden,
d.h. das Gerat wird durch Betétigen
der T-Taste in Grundstellung ge-
bracht. Wahrend des Positioniervor-
ganges ist die Taste verriegelt,

©

Das (iher die Cursortaste angewdhl-
te Fenster (Sollwert) wird auf Null ge-
stellt (Clear).



Programmierebenen

R-Taste
Bediener-Ebene 1

A) Programmierung des Hinter-
grundspeichers (Registerbe-
schreibung)

Der Hintergrundspeicher {die Regi-
sleradressen) sind iiber einen Si-
cherungscode geschltzt.

1) Offnen des Hintergrundspei-

chers (Registerbeschreibung)

1. Gerdil in Grundstellung bringen,

2. Drlicke Taste

3. Dricke Tasle @

4. Zahl 98 (fir Register 98) einge-

ben

. Dricke Taste @

. Drlicke Taste @

7. Entriegelungscode eingeben
Zahl: 250565

8. Driicke Taste (E) - jetzt ist der
Hintergrundspeicher gedffnet,
die einzelnan Registernummern
konnen beschrieben werden,

[a) o1}

2) Beschreibung eines Registers.
z. B. die Schleichgangstrecke soll
auf 20,0 mm fesigelegt werden,
Hintergrundspeicher ist nach obi-
gem Schema gedifnet:

1. Dricke Taste ®

2. Dricke Taste @

3. Dricke die Adresswahl 1

4, Drdcke Taste @

5. Gebe die Zahl 20,0 ein

6. Driicke (®

Der Registerplatz 1 = Schleich-
gangstrecke ist jetzt mit 20,0 mm
beschrieben.

3) SchiieBen des Hintergrund-
speichers

Nachdem die gewiinschten Regi-
sternummern beschrieben sind,
muf der Hintergrundspeicher wig-
der geschlossen werden:

1. Dricke Taste ®

2. Dricke Taste @

3. Dricke (Register Nr.) 88

4. Driicke &)

5. Drilcke Taste @

6. Dricke Taste @

Der Hintergrundspeicher ist nun
wieder geschlossen. Die beschrie-
benen Registerwerte bleiben auch
bei Netzabschaliung gespeichert.

Bediener-Ebene 2
Anwenderebene

B) Programmbetrieb

Das Gerat ist mittels B 8 (Systempa-
rameter, sishe Tabelle 2) aul Pro-
grammbetrieb festgelegt worden.

B1) Anwahl eines Speicher-
blockes

Das Gerét verfligt dber 9@ Speicher-
blocke. Jeder Speicherblock kann
mit maximal 20 Séatzen betrieben
werden. Beispiel;

Beispiel:

Der 5. Speicherblock soll ange-
wahit werden:

Dricke Taste @

Driicke Taste ®

Dricke Taste 40

Drdcke Taste 3

Dricke Taste @

Dricke Taste @

Der drilte Speicherblock kann
nun beschrieben oder abgearbel-
tet werden.

B2) Beschreiben eines Speicher-
biockes, Eingabe eines Program-
mes.

Der gewlnschte Speicherblock ist
nach dem Schema B1 angewahk.

1. Drlcke Taste @
2. Dricke Taste @
3. Dricke Taste ... 1. Zielposition
eingeben
4. Dricke Taste @
5. Dricke Taste .. 1. gewlinschte
Stlickzahl eingeben
6. Driicke Taste @
7. Dricke Taste 17/27/07
Zahl 1 = KettenmaB (+)
2 =Kettenmah (—)
0 = Absolutmas
8. Drlicke Taste @
9. Drlcke Taste 17/2°2/37/47/
1 = Hilfsfunktion 1

2=" 2
3= 3
4=" 4

11. Dieser Schritt ist nun entschei-
dend ob ein Folgesatz eingegeben
werden - oder das Programm been-
det werden sall.
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Soll das Programm beendet wer-
den;

Dricke Taste @ Das Gerét springt
automatisch auf die Anfangsad-
resse und ist startklar.

Soll ein weiterer Satz eingegeben
werden:

Driicke Taste@Die Salz-NR-Zahl
erhdht sich automatisch um eins
und die Programmeingabe kann
unier 3} weitergeflihrt werden.

C) Tabellen- oder Einzelsatzbe-
trieb

Die 99 Datensaize werden mit Wer-
len beschrieben. Diese Werte wer-
den dann nach Wunsch abgerufen
und abgearbeitet. Das Gerét ist mit-
tels R 8 auf Tabellen- oder Einzel-
satzbeirieb eingestellt.

C1) Beschreiben - Eingabe der
Tabellenwerte

Der Eingabemodus ist identisch mit
B2

C2} Arbeiten mit Tabellen
Beispiel: Saiz-NR 55 soll abgear-
beitet werden:

Dricke Taste @ {Reset)

Driicke Taste

Driicke Taste 55

Driicke Taste @

START Der Automat positioniert
nun auf den abgespeicherien Wert
der Adresse 55

D) Single-Betrieb

Wird die Taste ,Single" betatigh, kann
direkt eine Sollposition und eing
Stiickzahl eingetippt werden. In die-
ser Stellung ist die 87 P {unktions-
kompatibel mit der 85 P.

Das eingegebene MaB ist dann
standardmagig ein Absolutmabs.



Register / Parameter

Registeradressen auf einen

Blick

Achtung! Die Registeradressen
sind nur {ber den Sicherheitscode
beschreibbar (Ausnahme: R40),

Tabelle 1
Register|Parameter Einheit
R1 Schleichgang , {mra)
B2 Kriechgang , (mmy)
R3 Korreldurstop , (mm)
R4 Schleifenldnge |, {(mmy)
RS Abfahrtstrecke |, (mm)
R6 Séageblattstarke |, (mm)
RY Referenzwert , {mmy)
R& Systemparameter|siehe
Tabelle
2
RS9 Zeit Position” 01
erreicht Sec.

R 10 Zeit Schleifen-  |0,1
scheitelpunkt Sec.

R 8 Systemparameter
Betriebsartenwahl

Die erste nach © eingegebene Zah|
bestimmt, welche Betriebsart
akliviert wird.

0 = Programmbetrieb

1 = Einzel- oder Tabellenbetrieb
Die zweile Zahl legt folgends Para-
meter fest:

Tabelle 2

Zahl |Funktion

0 mit Spindelausgleichsauto-
matik

mit Ketienmagiehlerkom-
pensation

mit Stickzahlauternatik

i ohne Spindelausgleichsau-
tormatik

mit KettenmaBfehlerkom-
pensation

mit Stlckzahlautomatik

2 mit Spindelausgleichsauto-
matik

ohne KettenmaBfehlerkam-
pensation

mit Sttickzahlautornatik

R 11 Zeit Stiickzahl” |01
erreicht Sec.
R12 Anzeigentole- L {mmy)
ranzwert
R13 Untere Endlagen-|, (mm)
begrenzung
R 14 Obere Endlagen- |, (mm)
begrenzung
R 20 Dezimalpunkt 0=1.
Sielle
1=2.
Stelle
2=23.
Sizlie
3=ohne
Dezimal-
punkt
R 40 Speicherblock-  [(1-9)
adressen
R50- |Analogausgang
R 55 {Option)
R 96 Impulsmultioh-  |oogoo
kation bis

.80450

R97 Aldivierung von |0
Werl in R 98 1

R 98 Anwahl des Si-  |zs5056s
cherhaitscodes  [Codes
offnen/schlielen

3 ohne Spindelausgleichsauto-
matik

ohne KettenmaBfehlerkom-
pensation

mit Stlickzahlautormatik

4 mit Spindelausgleichsauto-
matik

mit Kettenmalfehlerkom-
pensation

ohne Stlickzahlautomatik

5 ohne Spindelausgleichsauto-
rnatik

mit KettenmaBfehlerkom-
pensation

ohne Stickzahlautomatilk

6 mit Spindelausgleichsauto-
matik

ohne Kettenmalfehlerkom-
pensation

ohne Stlickzahlautomatik

7 ohne Spindelausgleichsauto-
matik

ohne KettenmaRfehlerkorn-
pensation

ohne Stlickzahlautomatik
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Beispiel:

Gewlinscht ist: ,Programmbetrieb
mit Spindelspielausgleich ohne Ket-
tenmaffehlerkompensation mit
Stdckzahlautomatik.”

. Hintergrundspeicher &ffnen
. Driicke

. Driicke

. Driicke @

. Driicke (Q)fiir Programmbetrieb)
. Driicke (@) (siehe Tabelle 2)

. Driicke ()

. Hintergrundspeicher schliefen

o0~ Oy O B L0 Do



Flankenauswertung einstellen

Steuerungs- und
Selektierbefehle

J@ ———
AKKU
S -
- EI) L)
H - 85 I
- g O .-
. 2 2
. T .=
© =
1
HERE
ST1/8T 2 Kanal A —1
]
Impulsgeberanschluss Kanal B : I |
1 JTi0%
— o
ST 9 :
24 V/DC, La: 8V¥/900mA 24v/600mA
Stromversorgung (externes Neizteil)
PIN{) PINIT)
ST3 -

for oo

-

PIN{23} PIN{11)
+ 24V P ovV—(:
23
ST5 npn pnp
Funktionsbefehle R oV RL
ZBPIN1 2B:PIN1

5T 8
Externe Sollwert-
vorgabe
(Option)

23546

CODE o101 0100 ea11 ooie oool 0000

DEKADE & 5 4 3 2 1
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Flankenauswertung

Das Gerat kann intern {auf der mitt-
leren Platine) Uber Steckverbin-
dungen auf Impuls X 1, Impuls X 2,
und Impuls X 4 eingestellt werden

1. Rickwand abnehmen, alle
Stecker |6sen

2. Hintere Platine  abmontieren
{Steckverhindung losen)

Nun sind die Multiplikatoren:

O-@& steckbare (grlne) Bricken-

verbindungen {Jumper) sichtbar.

Mit Pinzette abnehmen und je nach

Wunsch neu plazieren.

Multiplikator 1 Jumper steckt auf @
Multiplikator 2 Jumper steckt auf®
Multiplikator 4 Jumper stecki auf @



Anschlussbelegungen

ST 1

ImpulsgeberanschiuB

PN
PIN
FIN
PN
PN

1 Bezugspotential OV

2 Versorgungsspannung + 24 V/DC
3 Kanal A

4 Kanal B
5 Schuizerde flir Kabelschirm i

Stromversorgung

PIN 5 Bezugspotential fir 9 v OV

PIN 4 Versorgungsspannung + 3 V/DC
PIN 3 PE (Schuizerde):

PIN 2 Bezugspotential . 24 vV OV

Eingangssignale/Selectierung

PIN 1 Systemreset

PIN 4 Start

PIN 5 KettenmaB

PIN 6 KetienmaB ( + )

FIN 8 Referenz

PIN 9 Schulzerde fiir Kabelschirm !
PIN 10 Schutzerde fir Kabelschirm -
PIN 11 Ausgangsp. + 24 V/DC

PIN 14 Stop

PIN 16 Stlckzahl dekrementieren
PIN 18 Abfahrtsfunktion

PIN 20 Freigabe

PIN 23 Bezugspoteniial OV
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Ausgangssignale

PIN 1 Kriechgang

PIN 2 Schleichgang

PIN 3 Schnellgang

PIN 4 Riickwarts

PIN 9 Schutzerde fur Kabelschirm !
PIN 10 Schutzerde fur Kabelschirm !
PIN 11 Bezugspolential OV

PIN 14 Position erreicht (STOP)

PIN 1 Versorgungsspannung + 24 V/DC

o

PIN 16 Stlckzahl erreicht

PIN 18 Hilfsfunktion 1

PIN 19 Hilfsfunklion 2

PIN 20 Hilfsfunktion 3

PIN 21 Hilfsfunktion 4

PIN 23 Ausgangsp. + 24 V/DC

9 1°
{Option)
ST5 ST3 ST8
L&
c‘L

pulsgetriggert, d. h. der zu-
erst anstehende Impuls wird
verarbeitef,

® Fir den Referenzwertiiber-
nahmebefehl muB ein Taster
verwendet werden.

® Das Startkommando wird
nur ausgefiihrt, WENM
gleichzeitigauch das Frei-
gabesignal ansteht, dies
gil auch flr das Kom-
mando , Abfahrt”.



Technische Daten

AnschluBspannung:
Stromaufnahme:
Drehgeberversorgung:

Eingangssignale:

Ausgangssignale:

Istwertspeicher;

Anzeige:

AnschluBtechnik:

Hardware:

Systemgenauigkeit:

Positioniergeschwindigkeit:
Gehiduse:

EinbaumaBe:

+ 24V/DC [/ + QV/IDC
+ 24V/600 mA, + 9V/900 mA
24V/DC; 130 mA

Negative Logic: Verbinden eines Eingangs
mit Bezugspotential bewirkt Aktivierung
min. Impulsdauer 750 m sec.:
Eingangsstrom/PIN max. 10 m A

Positive Logic: auf Anfrage

Open — Collactor PNP — schaltend (NPN
aut Anfrage); Ausgangsstrom max. 30 mA,;
Freilaufdioden sind integriert,

Uber NC-Accu gestltzt,
Lebensdauer ca. 5 Jahre

Far 1ST- und SOLL-Wert je eine separate,
6-dekadische LED-Anzeigs, Farbe rot,
H&he 8 mm

D-SUB-Steckverbinder (Industriestandard).

Basiert auf zwei von ELGO entwickelten
Zahl-Logikchips, sowie auf ginem 8-Bit-
CMOS - Mikroprozessor mit 32 K byle
EPROM und 186 K byte RAM

+ /-1 Inkrement

60 m/min. bei 0,1 mm Aufldsung
(10 KHz), héhere auf Anfrage moglich

Polycarbonat, schwarz, Einbauinstrurnent,
Einbaulage beliebig

Hohe: 144 mm; Breite: 144 m; Tiefe:
54 mm; Ausbruch 138/138 mm

10

ELGOi

ELECTRIC|]

Einbauhinweise

Die Positioniersteusrung ist fiir den
indusiriellen Einsatz konstruiert.
Die hochempfindlichen, elektroni-
schen Bauelemente sind bereits
gerdteintern nach dem neuesten,
technischen Stand gegen elektri-
sche, magnetische und induktive
Umwelieinfllisse geschiitzt,
Dennoch sind die inzwischen all-
gemein (blichen Regeln fir den
Einbau elekironischer Komponen-
ten im Indusirieginsalz gultig:

Montageort: Elektronische Geré-
ie separat voninduk-
tiven Storguellen in-
stallieren; ebenso
van Orten mit stati-
scher Elektrizitat.

Versor- Zuldssige Toleranz

gungsspan- einhalien, gegebe-

nung: nenfalls eine unter-
brechungsfreie
Spannungsversor-
gung vorschalten.

Leitungsver- Niederspannungs-

legungen: leitungen grundséiz-
lich separat wvon
Hochspannungslei-
tungen verlegen. Be-
fehlsleitungen und
Drehgeberlabel ab-
schirmen.  Schrim
gerdteseitig erden.
Bezugspotential und
Erde nicht verbinden

Wird kein Netzteil ELGO NG 13,0
verwendet, muB  sichergestellt
sein, dab das verwendete Netzieil
den erforderlichen Strom, den die
Positioniersteuerung bendtigt, be-
reitstellen kann. Desweiteren muB
beachtet werden, daB der 8 VDC
und der 24 VDG Spannungszweig
galvanisch getrennt sind, um die
Stérsicherheit zu gewahrleisten.



Optionen und Zubehor

Optionsmodul (Relaiskarte) R K 984.0
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o 123456867

5432 |
POLLOTCPDTED
Klemmleiste B

Klemmileiste A

R1 t —@ Kriechgang
@

R2 [ —@ Schleichgang R6 t —®
@

R3 —@ Schnellgang

R4 t —@ Riickwirts

Standardzubehor Netzteil NG 13.0
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Falls Steckerkompatibilitét zur 85 P
gefordert ist, steht eine Relaisplatine
zur Verfligung, die auf der Rick-
wand der 87 P montiert werden

kann.
Bestellbezeichnung:
Type RK 985,0

Klemmleiste B

Klemme 1 an PIN 1 von
Klemme 2 an PIN 2 Vor
Klemme 3 an PIN 3 vOn
Klemme 4 an FIN 4 von
Klemmme 10 an PIN 11 VO

@

@

STI1

Sicherung
Mmglel 250C

Oro

“ld

O

Umschalter
220v 7 110V

(e |ST10
T 1]
[ol ]

108
90

D

Y
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©
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u

ST5
ST 5
STS
ST 5
ST5

Netzieil moglichst nahe am Gerat installieren, um lange
Spannungszuflihrungsleitungen zu vermeiden. Span-
nungszufihrungsleitungen abschirmen. Schirm erden.

ST 11 verbinden mit ST @

Klemme 1 OV -+ PIN 5
Klemme 2 +8V - PIN 4
Klemme 3 & -+ PIN 3
Klemme 4 OV - PIN 2
Klemme 5 +24Y = PIN 1

ST 10, NetzanschluB
Klemme 1 N
Klemme 2 L

PE (Schutzerde)
Klemme 3 Phase 220V (110 V) +/- 5 % f. 50 Hz

G2

ST ST IO
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Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt dieser Bedienungsanleitung sorgfaltig, nach bestem Wissen und Gewissen auf
Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.

Dennoch konnen Fehler, Irrtumer oder Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiur die
vollstandige Ubereinstimmung keine Gewahr iibernehmen.

Notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Fur Anregungen und Verbesserungsvorschlage sind wir iiberaus dankbar.

Nachdruck, Vervielfaltigung und Ubersetzung, auch auszugsweise, sind nur durch schriftliche Genehmigung
der Firma ELGO Electric GmbH gestattet.

Die Firma ELGO Electric GmbH ist standig bestrebt ihre Produkte zu verbessern, deshalb behalt sie sich das
Recht auf technische Anderungen ohne jegliche Ankiindigung vor.

Fur eventuelle Fehler oder Irrtimer tibernimmt ELGO-Electric keine Haftung.

Die Garantiezeit belauft sich auf 2 Kalenderjahre ab Lieferdatum (EU-Richtlinie). Sie erstreckt sich auf das
gelieferte Gerat mit allen Teilen. Sie wird in der Form geleistet, dass Defekte an Geraten/Bauteilen, die
nachweislich trotz sachgemaBer Behandlung und Beachtung der Bedienungsanleitung, aufgrund von
Fabrikations- und/oder Materialfehlern entstanden sind, nach unserer Wahl kostenlos ausgetauscht oder
repariert werden.

Nachweislich nicht von ELGO-Electric GmbH verursachte Schaden aufgrund unsachgemaRer Behandlung
wie z.B. Anlegen von falscher Spannung, Eindringen von Fliussigkeiten ins Gerateinnere, Gewalteinwirkung,
Zerkratzen der Geratefront, chemische Einflisse usw. sind von jeglicher Garantieleistung ausgeschlossen!

Dies ist eine Bedienungsanleitung einer Steuerung die bereits durch eine neue Type ersetzt wurde.
Die Textpassagen, die nicht der neuen deutschen Rechtschreibung entsprechen, bitten wir zu
entschuldigen. Diese wurden eingescannt um sie als elektronisches Dateiformat zur Verfiigung zu haben
und sie somit auch als E-Mail im PDF - Format versenden zu kénnen.

Die Ersatztype fur 87 P lautet P8721-000. Naheres siehe www.elgo.de
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Carl-Benz-5tr. 1, D-78239 Rielasingen
Tel.: 0049-7731/93 39-0, Fax: 2 88 03
Mail: info@elgo.de, Web: www.elgo.de

Anderungen vorbehalten, © ELGO-Electric GmbH 2003 - Subject to modifications, © ELGO-Electric GmbH 2003

12



http://www.elgo.de/

