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Positioniersteuerung fiir

zwei Achsen
SERIE 88 P

Wesentliche Merkmale

Der Positionierautomat 88 P ist

vom Grundkonzept her so aufge-

baut, daB er folgende Anforderun-
gen voll abdeckt:

® Im Vordergrund steht nicht die
Frage nach der Anzahl von in-
tegrierten Speicherplatzen,
sondern dig einfache, begue-
me und schnelle Eingabe einer
Postition auf jede Achse.

® Fine staub- und spritzwasser-
taugliche Tastatur, die auch mit
Handschuh bedienbar ist.

® Je nach Eingabe kann das Ge-
rat in Einzel- oder Doppelachs-
betrieb genutzt werden.

@ Die Antriebssteuerbefehle sind
auf der Basis Filgang,
Schleichgang, Kriechgang,
STOP ausgefiihrt.

@® Der Automat kann aufl beiden
Achsen als Kettenmaf-, Abso-
lutmafl — oder als Kombination
aus beiden — verwendet wer-
den.

@ Das Zusammenspiel mit einem
PC oder 3PS ist durch die Op-
tion ,Externe Sollwertvorgabe”
{im Handshake-Betrieb) még-
lich.

® Dadurch reiht sich der Automat
nahtlos in Ubergeordnete Ab-
laufsysteme sin.

® Fir die Praxis wertvolle Hilfs-
funtkionen, wie Eingabemdg-
lichkeit der unteren und oberen
Endbegrenzung,  Kollisions-
schutz, Umschaltung von mm
auf inch sind optional maglich.

Funktionen und Begriffe

AbsolutmaBb

In Absolutmalien berechnet das
Gerdt die Richtung, die Geschwin-
digkeit und den Verfahrweg von
der momentanen Ist-Position zur
eingestelltan Soll-Position.

KettenmaB

Bei KettenmaBanwahl verfahr die
Achse um den eingestallten Wert
in Richtung (+) oder (). Eventuell
auftretende KettenmaBfehler kann
die 88 P automatisch kompensie-
ren,

Abschaltpositionierung
Prinzipiell sind die meisten han-
delstblichen Motoren mit dem Po-
sitionierautomat 88 P mit1, 2 odar 3
Geschwindigkeiten steuerbar. Es
ist bei geringer Eigenhemmung
der Mechanik allerdings erforder-
lich, eine Bremse esinzubauen.

Spindelausgleichsautomatik
Um eventuell auftretende Spindel-
und Zahnspiele auszugleichen,
kann eine Schleifenfahrt in (+) -
Richtung zugeschaltet werden.
Uber die Tastatur kann der Anwen-
der bestimmen; Mit oder ohne
Schleife; die Schleifenldange und
die Verweildauer im Scheitelpunkt
der Schieife.

Abfahrautomatik

Soliten der/oder die Aggregate
wihrend des Arbeifsvorganges
aus demn Bearbeitungsbereich
weggefahren werden, ist dies
durch externe Kommandos mag-
lich. Der automatische Ricklaut in
die Startposition, kann durch die
erneute Auslésung dieser Komn-
mandos erfalgen.

Eichen

Die Achsen werden auf mecha-
nisch meBbare Werte gefahren.
Diese gemessenen Werte gibt
man Uber die Tastatur in den Hin-
tergrundspeicher und  betétigt
dann den Referenzschalter.

Digser Vorgang muB in der Regel
nur einmal durchgefUhrt werden,
da der Istwert auch bei Netzab-
schaltung gespeichert bieibt.

Parallel-Achs-Betrieb

Das Gerat kann im Parallel-Achs-
Betrieb arbeiten. Die Betriebsart
wird Uber den externen AnschluB
und dber die Eingabe bestimmt.

Externe Sollwertvorgabe

Das Geralist optionell mit einer se-
riellen Schnittstelle (R 232 C) aus-
ruslbar. Dadurch kinnen Gber sine
tbergeordnele Einheit (z. B. SPS
oder PC) Sollwerle an den Positio-
nierautomaten tbergeben werden.

Toleranzfenster

Insbesondere bei hochaufldsen-
den Inkrementalgebern kann es
passieren, daB der Antrieb einen
Impuls Uberfahrt. (Beispiel: Start
bei 500,00; Ziel bei 100,00 Stop er-
folgt bei 29,99). Um diese optische
Abweichung zu vermeiden, kann
ein Tolerenzwert eingegeben wer-
den. Wird dieser Toleranzwert
nicht oberschritten, zeigt die Anzei-
ge immer den vorgewahlten Soll-
wert bei Erreichen der Position. Da-
mit ein Aufaddieren von Aus-
gleichsimpulsen vermieden wer-
den kann, wird der Positioniervor-
gangimmer vom realen Istwertaus
gerechnet.

Kollisionsschutz

Optionell kann das Gerat mit einer
Software ausgestatiet werden, die
autornatisch das Berilhren der bei-
den Achseinheiten ausschlieft.

Werkzeugkorrekturen
Das Gerat verfUgt Uber eingn Kor-
reklurspeicher, in dem ein Korrek-
turwert hinterlegt werden kann. {z.
B. S&geblatistarke, Werkzeugra-
dius, Versatzmab etc.).
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Sollwerteingabe

Eingabe der Maschinenkonstanten
Die Eingabe der Maschinenkonstanten erfolgt iiber die Tastatur und tiber ei-
nen extern am ST3 anzuschlieBenden Schllsselschalter. Nur wenn der
Schliisselschalter betéatigt ist, kann der Hintergrundspeicher beschrieben
werden.
Der Hintergrundspeicher ist wie folgl adressiert:

Loschtaste

Scllwerteingabe

Die Soliwerteingabe ist sehr ein-
fach. Mit der Taste 3® wahlt man
die gewlnschie Achse an, tippt
dann den Sollwert ein und 19st mit
der START-Taste den Posiionier-
vorgang aus.

Doppelachsbetrieb

Ist der Soll- und Ist-Wert beider
Achsen unterschiedlich, arbeitet
das Geral standardméBig im Dop-
pelachsbetriel; d. h. beide Antrie-
be bewegen sich gleichzeitig Rich-
tung Zielpaosition.

Einzelachsantrieb

Sind Soll- und Ist-Wert einer Achse
gleich, bleibt diese Achse in Posi-
tion, auch wenn START betéatigl
wird.

STOP-Taste

Mit der STOP-Taste kann man den
Positioniervorgang jederzeit unter-
brechen,

Die Eingabe in den Hintergrund-
speicher erfclgt nach dem Sche-
ma:

Schlusselschalter EIN

Driicke Taste (¥

Speicher-Nr. Speicher-Nr. Parameter ] Driicke Taste €)
X® Y® 2 Schleichgang Wahle die Nummer des Hinter-
) dann 2 ® dann 22 Kriechgang ] grundspei;hers _
| ®damn 3 ® dann 23 |Korrekiurstop (z. B. 21 fr Schleichgang in ¥)
& dann 4 ®® dann 24 |Schlsifenlinge Driicke Taste (%)
® dann 5 ® dann 25 | Ablahrisirecke Driicke Taste ©)
— ® dann 6 ®® dann 26 Sageblatistarke Gebe den gewiinschten Wert ein
_@ dann 7 ® dann 27 Referenzwert N {z.B. 20,0 mm fiir Schleichgang in
® dann 8 ® dann 28 | Systemparameter (siehe Seite 4)| )
® danng @ dann 29 | Zeit Position erreicht Driicke Taste
. ®® dann 10 ® dann 30 |Zeit Schleifenscheitelpunkt Schlilsselschalter AUS
® dann 12 ® dann 32 |Toleranzlensler
(0 dann 13 ® dann 33 |Untere Endlagenbegrenzung Nun isl der betreffende Speicher
@ dann 14 ® dann 34 |Obere Endlagenbegrenzung beschrieben.
® dann 20 @® dann 20 Dezimalpunk!
Codes: 0=zehntel Aufidsung 2=tausendstel Aulldsung
| 1=hundertstel Auflosung 3= Auflésung ohne Dezimalpunkt
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Impulsmultiplikation

Es stehen drei Arten von Impuls-
auswertungen zur Verflgung:
Flankenauswertung

Das Geréat kannintern (auf der mitt-
leren Platine) iber Steckverbin-
dungen auf Impuls X 1, Impuls X 2,
und Impuls X 4 eingestellt werden

" — und zwar separat fir die X und

die Y-Achse (siehe Bild)

1. Rickwand abnehmen, alle
Stecker I6sen

2. Hintere Platine abmontieren
(Steckverbindung losen)

Nun sind die Mulliplikatoren:

©-® steckbare (grine) Briicken-

verbindungen (Jumper) sichtbar.

Mit Pinzette abnehmen und je nach

Wunsch neu plazieren.

A) X-Achse

Multiplikator 1 Jumper steckt auf @

Multiplikator 2 Jumper stecki auf ®

Multiplikator 4 Jumper steckt auf @

B) Y-Achse

Multiplikator 1 Jumper steckt auf ®

Multiplikator 2 Jumper steckt auf @

Multiplikator 4 Jumper steckt auf @

Umrechnungsfaktor

Optionell kénnen Umrechnungs-
faktoren zwischen 0,0001 und
9,9999 als Impulsbewertungsfak-
toren eingegeben werden, z. B. bei
Umfangsanderung des MeRrades
oder bei nichtlinearen Steigungen.

Systemparameter
8 und 28

Zahl Funktion

0 mit Spindelausgleichsauto-
matik
mit KettenmaBbefehlerkom-
pensation

1 ohne Spindelausgleichs-
automatik
mit KettenmaRbefehlerkom-
pensation

2 mit Spindelausgleichsauto-
matik
ohne KettenmaBbefehler-
kompensation

3 ohne Spindelausgleichs-
automatik
ohne KettenmaBbefehler-
kKompensation
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PIN 1 Bezugspotential OV

PIN 2 Versorgungsspannung + 24 V/DC
PIN 3 Kanal A

FIN 4 Kanal B

PIN 5 Schutzerde flir Kabelschirm

ImpulsgeberanschiuB fiir Y-Achse

PIN 1 Bezugspotential QV

PIN 2 Versorgungsspannung + 24 V/DC
PIN 3 Kanal A

FIN 4 Kanal B

PIN 5 Schutzerde flir Kabelschirmt

Stromversorgung

PIN 5 Bezugspotential flir 10V OV
PIN 4 Versorgungsspannung + 10 V/DC
PIN 3 PE (Schutzerde) L

PIN 2 Bezugspotentialf. 24V OV

PIN 1 Versargungsspannung + 24 V/DC

Eingangssignale/Selectierung

PIN 1 Systemreset

PIN 2 KettenmaB (+) in y (in Verbindung mit PIN 3)
PIN 3 KettenmaB in y, Richtung &

PIN 4 Start

PIN 5 Kettenmaf in x, Richtung @

PIN 6 Kettenmaf {+} in x (in Verbindung mit PIN 5}
FPIN 7 Referenz y

PIN 8 Referenz x

PIN 9 Schutzerde flr Kabelschirm L

PIN 10 Schutzerde fur Kabelschirm 1
PIN 11 Ausgangsp. + 24V/0C

PIN 14 Stop

FIN 15 Freigabe des Hinlergrundspeichers
PIN 16 nicht belegt

FIN 17 nicht belegt

PIN 18 Abfahrtsfunktion in x

PIN 19 Abfahrtsfunktion in v

FPIN 20 Freigabe x

PIN 21 Freigabe v

PIN 23 Bezugspotential OV

Ausgangssignale
""""" PIN 1 Kriechgang X
@ PIN 2 Schleichgang X
G5 o]l PIN 3 Schnellgang X
o ° PIN 4 Rickwérts X
o : FIN 5 Kriechgang Y
o PIN & Schleichgang Y
° FIN 7 Schnellgang Y
- PIN 8 Ruckwarts Y
: o PIN @ Schutzerde fir Kabelschirm L
. PIN 10 Schutzerde fur Kabelschirm L
P PIN 11 Bezugspotential QV
° : PIN 14 Position erreicht (STOP) X
° 10 PIN 15 Position erreicht (STOP) Y

PIN 23Ausgangsp. + 24V/DC

{Option) b
ST5 ST3 ST8 'ﬂ
(2

of

Hinweise

® Alle Eingangssignale (mit
Ausnahme der Kettenmal-
zuschallung und den Frei-
gabe-Eingadngen) sind im-
pulsgetriggert, d. h. der zu-
erst anstehende Impuls wird
verarbeitet.

® Flr den Referenzwertiber-
nahmebefehl muB ein Taster
verwendet werden.

® Zur Offnung des Hinter-
grundspeichers empfehlen
wir einen SchllUsselschalter
(SchlieBer).

® Das Startkommando  wird
nur  ausgeflihrt, wenn
gleichzeitigauch das Frei-
gabesignal ansteht, dies
gilt auch fir das Kom-
mando ,Abfahrt”.



Technische Daten

AnschluBspannung:
Stromaufnahme:
Drehgeberversorguny:

Eingangssignale:

Ausgangssignale:

Istwertspeicher:

Anzeige:

AnschluBtechnik:

Hardware:

Systemgenauigkeit:

Positioniergeschwindigkaeit:
Gehiuse:

EinbaumaBe:

+ 24 N/DC /7 + 10 V/DC
+ 24 V/600 mA, + 10 V/S00 mA
24V/DC; 130 mA pro Achse

Negative Logic: Verbinden eines Eingangs
mit Bezugspotential bewirkl Aklivierung
min. Impulsdauer 750 m sec.;
Eingangsstrom/PIN max. 10 m A

Positive Logic: auf Anfrage

Open — Collector PNP — schaltend (NPN
auf Anfrage); Ausgangsstrom max. 30 mA,;
Freilautdioden sind integriert.

Fir beide Achsen (ber NC-Accu
gestitzf, Lebensdauer ca. 5 Jahre

Fir 1IST- und SOLL-Wert beider Achsen,
j& eine separate, 6-dekadische LED-An-
zeige, Farbe rot, Hohe 8 mm

D-SUB-Steckverbinder (Industriestandard).

Basiert auf zwei von ELGO entwickelten
Zahl-Logikchips, sowie auf einem 8-Bit-
CMOGS - Mikroprozessor mit 32 K byte
EPROM und 16 K byte RAM

+ /- 1 Inkrement

60 m/min. bei 0,1 mm Aufldsung
(10 KHz), hdhere auf Anfrage

Polycarbonat, schwarz, Einhauinstrument,
Einbaulage beliebig

Hohe: 144 mm; Breite: 144 m; Tiefe:
54 mm; Ausbruch 138/138 mm
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Einbauhinweise

Die Positioniersteuerung ist fir den
industriellen Einsatz konstruiert.
Die hochempfindlichen, elekironi-
schen Bauelemente sind bereits
ger@ieintern nach dem neuesten,
technischen Stand gegen elekiri-
sche, magnetische und induktive
Umwelteinflisse geschiitzt.
Dennoch sind die inzwischen all-
gemein Ublichen Regeln fur den
Einbau elektronischer Komponen-
ten im Industriesinsatz glltig:

Montageert: Elekironische Geré-
te separat von induk-
tiven Stdrguellen in-
stallieren;  ebenso
von Orten mit stati-
scher Elektrizitat.

Versor- Zuldssige Toleranz

gungsspan- ecinhalten, gegebe-

nung: nenfalls eine unter-
brechungsfreie
Spannungsversor-
gung vorschalien.

Leitungsver- Niederspannungs-
legungen: leitungen grundséatz-
lich separat wvon
Hochspannungslei-
tungenverlegen, Be-
fehlsleitungen und
Drehgeberlabel ab-
schirmen.  Schrim
geréleseilig erden.
Bezugspotential und
Erde nichtverbinden

Wird kein Netzteil ELGO NG 13.0 ver-
wendet, muB sichergestellt sein, dai
das verwendele Netzteil den erfor-
derlichen Strom, den die Positionier-
steuerung  bendtigt, bereitstellen
kann. Desweiteren muB beachtet
werden, dai der 10 VDC und der 24
VDC Spannungszweig galvanisch
getrennt sind, um die Stdrsicherheit
Zu gewahrieisten.



Optionsmodul (Relaiskarte) RP 8 K

D¢ B7 654
jujogolofololol

Klemmleiste

Klemmleist
XX OROE R
173456

Klemmleiste A

® ®

R1 ‘[ —@ Kriechgang X RS ]i —{3 Kriechgang Y
w @)
®

R2 f —® Schleichgang X R& t —(@ Schleichgang Y
@ ®
) @)

R3 ‘E —(@® Schnellgang X R7 ‘[ —@ Schnellgang Y
0]
1%

R4 t —@ Riickwérts X  R8 " —@& Riickwirts Y
&) @

Standardzubenor Netzteil NG 13.0

Hutschieng 62
DN ENSO022-35 . ™1°2 =189

2a0¢ 1408

NG 130

[T EEE

220,/410Y B0-BOHZ

24y DC av DoC
unstab

4 2 34 12 34
[@=E R
[}

L4 HiL1 K

+ - + =
§ 7 8 8§ 10

11 12 13 14 15 46 17 18 10 20 ‘
I
]

S]]

1.2 3 4

ELGO1

ELECTRIC|]

Falls Steckerkompatibilitat zur 85 P
gefordert ist, steht eine Relaisplatine
zur Verflgung, die auf der Rick-
wand der 88 P montiert werden

kann.
Bestellbezeichnung:
Type RP 88 S
Relaiskarte AnschluBstecker
Klemmileiste B Positioniersteuerung
Klemme 8, (R1) an PIN 1
Klemme 7, (R2) an PIN 2
Klemme 6, (R3) an PIN 3
Klemme 5, (R4) an PIN 4
Klemme 4, (R3) an PIN 5
Klemme 3, (R6) an PIN 6
Klemme 2, (R7) an PIN 7
Klemme 1, (R8) an PIN 8
Klemme 10 an PIN 11 v. St.5
Bezugspotential (OV)

Netzteil moglichst nahe am Gerét installieren, um lange
Spannungszuflhrungsleitungen zu vermeiden. Span-
nungszufGhrungsleitungen abschirmen. Schirm einseitig
erden.

Technische Daten

UE - 220 VA10 V AC +/-159%
FE-50-60Hz
P1-30VA

Eingangsspannung;
Eingangsfrequenz:
Leistungsaufnahme:

Alsgangsspannung: UA-1/VDGC/24V DC
Ausgangssirom: IA - 800 mA/B00 mA
Umgebungstemperatur: -5 - +40°C

AnschluBart; Schraubklemmen flr Leistungs

guerschnitt max. 2x2,5 mm

Klemmenbelegung

Klemme 1 110V AC
Klemme 2 o0V AC
Klemme 3 110V AC
Klemme 4 0V AC
Klemme 5 Erde
Klemme 6

Klemme 7 + 24V DC
Klemme 8 oV DC
Klemme 9 + 10V DC
Klemme 10 0V DC

Klemme 11 - 20 Frei
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Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt dieser Bedienungsanleitung sorgfaltig, nach bestem Wissen und Gewissen auf
Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift. Dennoch kénnen Fehler, Irrtimer
oder Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung keine
Gewahr lUbernehmen. Notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten. Fur
Anregungen und Verbesserungsvorschlage sind wir Giberaus dankbar. Nachdruck, Vervielfaltigung und
Ubersetzung, auch auszugsweise, sind nur durch schriftliche Genehmigung der Firma ELGO Electric GmbH
gestattet. Die Firma ELGO Electric GmbH ist standig bestrebt ihre Produkte zu verbessern, deshalb behalt
sie sich das Recht auf technische Anderungen ohne jegliche Ankiindigung vor.

Fur eventuelle Fehler oder Irrtumer Gibernimmt ELGO-Electric keine Haftung.

Dies ist eine altere Bedienungsanleitung einer Steuerung welche in dieser Form nicht mehr gebaut wird.
Die Beschreibung wurde eingescannt, um ein elektronisches Dateiformat zu haben und sie somit auch
als E-Mail im PDF - Format versenden zu konnen. Die Textpassagen, die nicht der neuen deutschen
Rechtschreibung entsprechen, bitten wir zu entschuldigen.

Ersatztype: Eine steckerkompatible 1:1 Erstatztype gibt es nicht.
Die Funktionen der Steuerung konnen mit der neuen P8822 ersetzt werden.

ELGO - Electric - GmbH

Messen - Stevern - Positionieren . )

Carl - Benz - StraBe 1, D-78239 Rielasingen Detaillierte Informationen zu unseren
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