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VYoridufige Erginzung zur Anwenderbeschreibung DS1

Prinzip der Parametereingabe

Um einen Parameter ansprechen zu kdnnen, ist es erforderlich
nach folgendem Schema einzugeben:

1. Schrltt Zustand Maxlmaldrehzahleingabe herstellen
=» pberes Anzeigefeld zeigt Schriftzug "RPM-MA™

2.5chritt Parametereingabe zelektieren
2 5 0 5 eingeben
* Taste driicken
==p» pberes Anzeigefeld zeigt Schriftzug "PARAM-"

2.8chritt Zustand Farameternummersingabe
.10 eingeben
* Taste dricken
=» cheres Anzelgefeld zeigt Schriftzug des angewdhlten
Parameters

4.8chritt Zustand Parametersingabe
Wert eingeben
* Taste Driicken
==p» oberes Anzeigefeld zeigt Schriftzug "RPEM-MA"

Zugzatziunktionen von Parameter "R 87

- Ist das Gerdt mit einer zusdtzlichen Ein - Ausgabeplatine
ausgeristet, so ist in der Z.Dekade dieses Parameters die
Zehl 2 oder 3 einzugeben!

Bep. Zx => Mit Zusatezplatine, jene durch den Parameter "x"
reprasentierten Optionen sind der Anwenderbe-
schraeibung DSl zu entnehmen.

- Mit Hilfe der 3,Dekadse dieses Paramsters kann die Anzeigen-
manipulation der Istdrehzahl aktiviert werden.Diese arbeitet
nach folgendem Prinzip:

Befindet sich der erfasste Drehzahlistwert im Bereich Dreh-

zahlsollwert +/- Drehzahlschritt, welcher mittels dem Para-

mater "R 4" eingestellt werden kann, =20 wird nicht dar tat-
sdchliche Istwert sondern der eingegebens Drehzahlscllwert
angezeigt. Befindet sich der Drehzahlistwert hingegen auBar-
halb dieses Bereiches, so wird dieser unverdndert angezeigt.

Sollwart-R4 Sollwert Sollwert+R4
[

| |
< | | 1 >

l | |

Anzeige der Anzeigenmanipulaticon Anzeige der realen
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realen Drehzahl ' Drehzahl
< > < ' > < >

- Mit Hilfe der 3.Dekade dieses Parameters "R B" is=t as auch
moglich, 4 Impulse pro Spindelumdrehung zu verarbeiten.
Diese MaBnahme erlaubt es, die Schaltnocken fiir den
Initiator zur Drehzahlerfassung 8quidistant um die Spindel
herum zu verteilen, um eine Unwucht, wie sie mit nur einer
Schaltnocke an der Spindel entstehen wirde, zu vermeiden.

- Belspiel siner Eingabe des Parameters "R 8"

RB =321 ---> schrittweises verdndern der Solldrehzahl
| === > DS1 mit ist Zusatzkarte ausgeriistet

| == > 4 Impulse pro Spindelumdrehung

————————— > Anzeilgenmanipulation aktiv

Funktion der Eingiénge

- Ein -Ausgangsstecker S3 (RIAR - Stecker) Klemme 2 Starthefehl
Wird dieser Eingang angesteuert so wird, falls der Eingang
"Klemme 4 Spindelarretierung" ebenfalls angesteuert ist, der
Drehzahlsteuerungs- und Uberwachungsprozess ausgeldst.

- Eingangsstecker ST A (D -SUB Buchse 25 pol.) Pin 15 Stopp
Wird dieser Eingang aktiviert, so wird die AuSgangsspannung
safort auf OV gesetzt und das Relais K2 des DS1 wird zeit-
verzogert abgeschaltet.

- Eingangsstecker ST A (D -SUB Buchse 25 peol.) Pin 2 Rpm +
Wird dieser Eingang aktiviert, so wird die Spolldrehzahl um
jena Schrittweite erhéiht, welche im Parameter "R 4" einge-
tragen werden kann,{Aguivalent zur Taste "1"}

- Eingangsstecker ST A (D -SUB Buchse 25 pol.) PFin 3 Rpm -
Wird dieser Eingang aktiviert, so wird die Solldrehzahl um
Jjene Schrittweite vermindert, welche im Parameter "R 4"ein-
getragen werden kann. (Aquivalent zur Taste "C")

= 4 bit -sewielle Schnittstelle ST A (D -SUB Buchse 25 pol.)
An die ‘Eingdnge Pin 5..Pin B wird die zu iibergebende Zahl
oder das Kommandowort angelegt. Ein Ubernahmeimpuls auf dem

Eingang Pin 4 bewirkt eine Verarheitung dieser Information
im DSl.
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Anwendung

Das Drehzahlstevergerit ELGO DS1 kann immer dann eingesetzt werden, wenn die Vorgabe,
bzw. das Halten einer bestimmten Solldrehzahl gewiinscht wird.

Anwendungsgebiete sind z.B. der Bereich der Holzbearbeitangsmaschinen, in diesem Bereich
speziell die Friisen, wo, abhiingig vom Werkzeugtyp, bestimmte Solldrehzahlen vorgegeben
werden miissen und beim Uberschreiten einer maximalen Drehzahl die Anrriebsstenerung abge-
schaltet werden soll.

So schreibt die Berufsgenossenschaft bei bestimmten Maschinentypen den Einsatz eines
Drehzahisteuer- und Uberwachungsgeriites vor.

Prinzipielle Funktionsweise des DS1

Das Drehzahlsteuergerit ELGO DS 1 besitzt eine numerische Tastatur, mit deren Hilfe zum
Einen die maschinenspezifischen Paratneter, zum Anderen die Minimal-, Maximal-, und Soll-
drehzahl eingegeben werden kisnnen.

Im Normalbetrieb des Drehzahlsteuergeriites werden zuerst die Maximal-, danach die Minirmal-
und schligflich die Selldrehzahl vorgegeben. Diese Eingaben werden vom Drehzahlsteuergeriit
auf ihre Zuléssigkeit hin iiberpriift. Wurde z.B. die Solldrehzahl grofier als die Maximaldrehzahl
eingegeben, so muf der Eingabeprozess wiederholt werden,

Wurde schlieBlich ein komplett richtiger Eingabevorgang abgeschlossen, so wird eine Spannung
positiver Polaritit, in ihrer Héhe proportional zur Selldrehzahl, ausgegeben. Zeitgleich dazu wird
ein potentialfreier Wechslerkontakt geschaltet, mit welchem z.B. der Freigabeeingang cines
Frequenzumrichters angestenert werden kann.

Werden an die Motorsteuerkarte (z.B. Frequenzumrichter oder Steverkarten fiir
Gleichstromservomotoren) der Spannungsausgang 0 bis 10V und der Wechslerkontake fiir die
Freigabe angeschlossen, so ist fiir eine erhishte Sicherheit gesorgt, da eine eventuell durch
Fehlverdrahtung anstchende, fremde Steuerspannung noch nicht das Anlaufen des Antrichs
ausldsen kann.

Wurde nun nach erfolgter, korrekter Eingabe die Solldrehzahl errsicht, so iiberwacht das
Drehzahlstenergeriit stindig das Uber- bzw., Unterschreiten der Maximal- bzw. Minimaldrehzahl.
Wird nun wihrend 2 aufeinanderfolgenden MeBzyklen ein Uberschreiten der Maximaldrehzahl
erkannt, so wird die Ausgangsspannung zu Null gesetzt und der potentialfreic Wechslerkontaki
wird, nach Ablauf einer variierbaren Abfallverzbgerungszeit, wieder in seine Ruhelage gebracht,
Auch die Minimaldrehzahl wird stindig auf deren Unterschreimung iberwacht. Wird diese wih-
rend 5 aufeinanderfolgenden Melzyklen unterschritten, so wird ebenfalls die Ausgangsspannung
zu Null gesetzt und der potentialfreie Wechslerkontakt wird, nach Ablauf einer variierbaren
Abfallverzoégerungszeit, wicder in seine Ruhelage gebracht.

Das Drehzahlsteuergerit ist optionell mit einer bitseriellen Schnittstelle, welche beziiglich
Baudrate und Signalpegel der R§232C - Norm entspricht, erweiterbar.

Somit sind, in Verbindung mit ELGO - Positioniersteuerungen, verschiedene Werkzeugdreh-
zahlen abrufbar, welche dann seriell zum Drehzahlsteuergeriit fibertragen werden kénnen.
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Eine Voraussetzung fiir die Funktion des Drehzahlsteuergeriites ELGO DS 1 ist eine lineare
Erh6hung der Drehzahl bei gleichmiBigem Ansteigen der Drehzahlsollwertspannung der An-

tricbssteusrung.
Wie in dem abgebildeten Diagramm er-
Drehzahl/ sichtlich kann eine Maximaldrehzahl
min bis 12000 Umdrehungen pro Minute
‘ vorgegeben werden.
120001
10000
80001
60001 linear,
strengmaonoton
40004 anstergend
20007
1 1 | L
1 1 I i Steuerspannung/V
2.5 5 7.5 10

Kleine Nichlinearititen dieser Kennlinie kéinnen durch Zuschalten der Regleroption (mit Hilfe
des Systemparameters in "R 3"} kompensiert werden.

Anschluflschema Antriebssystem mit DS 1
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Funktionen des Anzeigenfeldes

Anzeige der erwarteten Eingabe

Betrieb: Anzeige der Istdrehzahl
Eingabe der .

maximalen

Drehzahl \O
Eingabe der
minimalen \0
Drehzahl

Eingabe der

Solldrehzahl
oder
Reglerfreigabe

Anzeige des eingegebenen Wertes
Betrich: Anzeige der Solldrehzahl

Funktionen des Tastenfeldes

bis Numerische Tastatur zur Eingabe von Register- und
Solldaten
Achtung Tas nktion Taste "1":

Wiihrend Drehzahliiberwachung kann mit der Taste
"1" die Solldrehzahl schrittweise erhéht werden
{Diese Option mub mittels des Parameters "R 3"
aktiviert werden!)

Lioschen der aktuellen Eingabe

Achtung Tastendoppelfunktion:

Withrend Drehzahliiberwachung kann mit dieser Taste
die Solldrehzahl schrittweise vermindert werden

(Diese Option mul mittels des Parameters "R 3"
aktiviert werden!)

Parametersingabe und Eingabequittierung

DS1-scan-D_22-05.doc
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Parameterfunktionen zur antriebsspezifischen Anpassung

Durch 10 Parameter ist es mtglich, das Drehzahlsteuergeriit an individuelle Bediirfnisse anzu-
passen.

In folgender Tabelle seien alle Parameter kurz dargestellt, die prazisen Erliuterungen der einzel-
nen Funktionen sind den entsprechenden Beschreibungen der Funktionsgruppen angegliedert.

Folgende Parameter sind zur antriebsspezifischen Anpassung vorgesehen:

Register Funktion . Einheit] Wert
1 Ausgabe von 10 Volt Festspannung 1/min
2 Drehzahl bei 10 Volt Ansteuerspannung : 1/min
3 Systemparameter
4 Drehzahlschritt durch die Tasten "C" oder 1" 1/min
3 Reglerspannungsschritt bei grofiemn Soll/Ist - Unterschied | 10mV
6 Reglerspannungsschriit bei kleinem Soll/Ist - Unterschied | 10mV
7 Zone zur Unterscheidung der Reglerspannungsschritte 1/min
8 Zone in der kein Regelvorgang stattfindet I/min
9 Abfallverzdgerungszeit Relaisausgang Antriebsfreigabe 0.1g
10 Anzahl der MeBzyklen nach jener der Regelvorgang beginnt

DS1-scan-D_22-05.doc 8
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Prinzip der Parametercingabe

Das Prinzip der Parametercingabe ist identisch mit jenem der ELGO Positioniersteuerungen 88P

und 89P. Am Beispiel des Parameters "R 2" (Istdrehzahl bei 10V Ansteuerspannung) soll im
Folgenden ein kompletter Eingabevorgang anfgezeigt werden:

« Eingang 53 Klemme 2 mit S3 Klemme 1 statisch verbinden. (in praxi wird dazu bei-
spielsweise ein Schliisselschalter verwendet)

- Taste betitigen, um damit den Parametereingabeprozess einzuleiten

+ Nun ist die gewiinschte Parameternummer, in unserem speziellen Beispiel die "2", einzu-
geben. Im Anzeigefeld wird die eingegebene Parameternummer wie folgt dargestellt:

O M
- U X

- Taste driicken, um jenen unter dieser Parameternummer "R 2" abgelegten

Wert zu sehen, und diesen gegebenenfalls abiindern oder neu eingeben zu
konnen.

In unserem Beispiel ist der momentan unter dieser Parameternummer abge-
legte Wert Null.

DS1-scan-D_22-05.doc
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Das Anzeigefeld sieht nun wie folgt aus:

« Geben Sie nun den gewiinschten Wert ein oder lassen Sie den im Moment angezeigten
Wert unverindert

v - Taste driicken. Der soeben eingegebene Wert wird gespeichert und kann auf

Wunsch erneut abgerufen werden.

Die Anzeige steht nun wieder in Grundstellung, das Drehzahlstenergerit erwartet
nun neue Eingaben. Grundstellung ist dadurch gekennzeichnet, daf in beiden An-
zeigereihen Nullen dargestellt werden:

O
O

O

CINCD

DS1-scan-D_22-05.doc 10
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Anpassung des Drehzahlstevergerites an das Antriebssystem

Nachdem nun auf den Seiten 7 und 8 gezeigt wurde, wie ein Parametereingabevorgang auszu-
fiihren ist, kann nun gezeigt werden, wie vorzugehen ist, wenn das Drehzahlstenergeriit in Be-
tricb genommen wird.

Dazu ist es zuallererst unbedingt erforderlich, die Dokumentation der Motorsteuerkarte einge-
hend zun studieren. So mul z.B. bei den meisten quuenzﬁmﬁcht::m eingestellt werden, ob die
Drehfrequenz {iber digitale Einginge, die Tastatur des Frequenzumrichters oder aber, und dies ist
jene Einstellung die fiir den Betrieb mit Drehzahlsteuergerdt bendtigt wird, mittels analogem
Sellwerteingang vorgegeben werden soll.

Desweiteren sollten alle Freigabeeingéinge der Motorsteuerkarte entsprechend beschaltet werden.
Ist das Antriebssystem nun funktionsbereit, so kann mit der Parametrierung des Drehzahlstener-
gerdtes begonnen werden. '

Da das Drehzahlstenergeriit je nach Solldrehzahl unterschiedliche Spannungen ausgeben soll,
muf} zuallererst eine Synchronisation erfelgen, d.h. dem Drehzahlstenergerit mull mitgeteilt
werden, welche Drehzahl (an jener Welle gemessen, auf die das Werkzeug angebracht wird) bei
giner bestimmten Ansteuerspannung gemessen worden ist.

Wird nun der Parameter "R 1" angewihlt, so werden +10 V Festspannung ausgegeben. Dies wird
wie folgt bewerkstelligt:

» Eingang Stecker §3 Klemme 1 mit Klemme 2 verbinden

. - Taste driicken, um den Parametereingabemodus anzuwihlen
. - Taste driicken, um den Parameternummer 1 einzugeben
. - Taste driicken, um den eingegebenen Parameter, "R 1", anzuwihlen und die

+ 10V Ansteuerspannung auszugeben.

DS1-scan-D_22-05.doc 11
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Die gemessene Drehzahl pro Minute wird im unteren Anzeigefeld des Drehzahlsteuergeriites
angezeigl.

Das Anzeigefeld sieht, wenn wir beispielsweise eine gemessene Drehzahl von 2992 Umdrehun-
gen pro Minute annehmen, wie folgt ans:

Jene Istdrehzahl, die nun im unteren Anzeigefeld angezeigt wird, dient demn Drehzahlstenergerit
als Berechnungsgrundlage fiir alle in Zukunft auszugebenden, drehzahlproportionalen Spannun-
gen.

Dazu mub diese Drehzahl, in unserem Beispiel 2992 Ufmin, in den Parameter "R 2" eingetragen
werden. Die Eingabeprozedur dafiir ist auf den Seiten 7 und 8 eingehend dargestellt.

Mit dem Eingeben der im unteren Anzeigefeld dargestellten Drehzahl muli solange gewartet
werden, bis sich diese Anzeige mindestens 3 aufeinanderfolgende MeBzyklen lang nicht mehr
verindert.

Nun ist die wichtigste BezugsgroBe eingestellt

Funktion und Einstellung des Systemparameters "R 3"

Mittels des Parameters "R 3" kénnen verschiedene optionelle Eigenschaften, welche das
Drehzahlsteuergerit ELGO DS 1 beinhaltet, angewihlt werden.

Um die Maglichkeit zu bieten, mittels einem einzigen Parameter meherer verschiedene
optionelle Funktionen zu aktiviersn, ist die Anwahl der Optionen durch Eingabe der aus den
Einzelfunktionen gebildeten zweistelligen Zahl , welche in diesen Parameter "R 3" einzutragen
ist, vorzun¢hmen.

Das Beschreiben des Parameters "I 3" ist nach dem Schema, welches auf den Seiten 7 und 8
ausfiirhlich dargelegt ist, zu bewerkstelligen.

DS1-scan-D_22-05.doc 12
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= Option 1 Schrittweises verdndern der Solldrehzahl

Durch Anwahl dieser Option erfiillen die Tasten "1" und "C" jeweils doppelte Auf-
gaben: Zum Einen dienen diese Tasten als normale Eingabefunktionstasten, zum
Anderen dienen diese, sofern die Option 1 angewihlt ist, withrend des Drehzahl-
iberwachungsvorganges zur schrittweisen Verinderung der Solldrehzahl.

Beim Driicken der Taste "1" wird die Solldrehzahl um jene Schrittweite, welche im
Parameter "R 4" eingestellt wird, ethéht.

Beim Driicken der Taste "C" wird die Solldrehzahl um jene Schrittweite, welche im
Parameter "R 4" eingestellt wird, vermindert.

« Option 2 MeBzykluszeit auf 15 Sekunden erhéhen

Bei jedem MeBvorgang Ofter wiederkehrender Ereignisse bestimmu die Linge der

. Torzeit entscheidend die Genauvigkeit der Messung,
Aus diesem Grunde wurde beim Drehzahlsteuergeriit DS 1 darauf Wert gelegt, aus
den 2 Zielen eincs Melvorganges jenes auszuwiihlen, welches fiir den jeweiligen
Anwendungsfall optimal erscheint.
Im Normalfall hat des Drehzahlsteuergertit DS 1 eine MeBzykluszeit (Torzeit) von
3,75 s. Jene in dieser Zeit vom [nitiator aufgenommenen Impulse werden darauthin
mit 16 multipliziert um die Einheit Ergignisse (Umdrehungen) pro Minute zu erzeu-
gen. Der Vorteil dieser relativ kurzen MeBzykluszeit ist darin zu sehen, dal ein
hiufiges Auffrischen der Anzeige der Drehzahl pro Minute erfolgt. Der Nachteil
dieser Mefizykluszeit liegt in der Ungenanigkeit der Messung durch die
MeBschritthshe von 16, .
Aus diesem Grunde bietet die Anwahl der Option 2 die Méglichkeit, 15 Sekunden
lang die eingehenden Initiatorimpulse zu sammeln. Diese Anzahl der Ereignisse
{Umdrehungen) mub dann vom Drehzahlstenergerit nur mit 4 multipliziert werden,
nm die Einheit Umdrehungen pro Minute zu erzeugen. Somit wird die Anzeige zwar
nur 4 mal pre Minute aufgefrischt, die Mebschritthéhe liegt aber nur bei 4 Umdre-
hungen pro Minute, die Genauigkeit der Messung kann dadurch entscheidend erhéht
werden.

» Option 3 Integralregler zuschalten

Wird in den Parameter "R 2" jene Drehzahl eingetragen, welche bei Ausgabe von 10
WVolt Festspannung erzeugt wird, so kann das Drehzahlstevergerit alle gewiinschten
Solldrehzahlen durch Ausgabe einer drehzahlproportionalen Spannung erzeugen.
Leider werden Motorsteuerkarten, insbesondere Frequenzumrichter angeboten, die
keine lineare Ansteuerspannungs-f Drehzahlkennlinie besitzen. Um dieses Problem
zu eliminieren, besteht mittels der Option 3 die Moglichkeit, einen individuell
*parametrierbaren Regler, welcher nach dem integrierenden Prinzip arbeitet,

zuznschalten. Jene den Regler betreffenden Parameter werden noch ausfiihriich
dargelegt.

DS1-scan-D_22-05.doc 13



ELG01

ELECTRIC| |

« Option 4 Anzeige der Maximaldrehzahl

Normalerweise wird bei Steuer - und Regelvorgingen ein optischer Soll - Ist - Ver-
gleich im Steuer- bzw. Regelgerit angeboten. So ist dies auch beim Drehzahlstener-
geriit DS 1 ausgefiihrt.

Bei diesem Geriit wird im oberen Anzeigefeld die Istdrehzahl, im unteren Anzeige-
feld hingegen die Solldrehzah! dargestellt.

Istdrehzahl

Solldrehzahl
i Maximaldrehzahl

Tn bestimmien Anwendungsfillen kann es aber wichtiger sein, die maximal mogliche
Drehzahl zu sehen anstatt die vorgegebene Solldrehzahl. Deshalb besteht durch
Anwahl der Option 4 die Mbglichkeit, zu bestimmen, dal anstatt der Solldrehzahl
die Maximaldrehzahl im unteren Anzeigefeld dargestellt wird.

- Option 5 Verzicht auf Zwang zur Eingabe der Minimal- und Maximaldrehzahlwerte

Soll bei Eingabe geiinderter Solldrehzahlen auf die obligatorische Eingabe der Maxi-
mal- und Minimaldrehzahl verzichtet werden, so ist dies durch Anwahl dieser
Option mglich. Die Eingabe der Maximal- und Minimaldrehzahlen ist dann nicht
mehr erforderlich, wenn wihrend des Drehzahlsteuer- und Uberwachungsprozesses
durch Driicken der "#" - Taste ein gelinderter Drehzahlsellwert vorgewihlt werden
soll.

Eine Uberpriifung auf Verletzung der Drehzahlgrenzen findet trotzdem statt, Wird
“gine Verletzung der Drehzahlgrenzen tatsiichlich festgestellt, so muB ein vollstindi-
ger Drehzahleingabeprozess ausgefiihrt werden.

Bei Aufhebung der Aktivierang des Einganges Klemme 4 (Freigabe Antriebs-
steuerung} werden die Soli-, Maxinmal- und Minimaldrehzahl auf Null gesetzi.

DS1-scan-D_22-05.doc 14
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Auf dieser Seite sind alle méglichen Optionseinstellungsméglichkeiten und die
dazugehotrenden Codes, welche in den Parameter "R 3" einzutragen sind, dargestellt.
Der Parametereingabevorgang ist wie im Beispiel auf den Seiten 7 und 8 auszufiih-

Ten.

Tabelle der Systemparameter
Uption 1 Uption 2 Option 3 Opfion 4 Parameter” K3"
nicht aktiv nicht aktv nicht aktiv nicht aktiv 0
angewihlt mceht akty mcht aktiv nicht akov 1
micht aknv angewdhlt nicht aknov nicht aktiv 2
angew:hlt angewihlt nicht aktiv nicht aktiv 3
nicht aktiy nicht aktiv angewihlt nicht aktiv 4
angewihit nicht aktiv angewihlt nicht aktiv 5
nicht aktiv angewahlt angewdhlt nicht aktiv 6
anpewidhlt angewihlt angewihit nicht aktiv T
nicht aktiv nicht aktv nicht aktiv - angewdhlt 10
angewsihlt nicht aktiv nicht aktv angewihlt I1
nicht aktiv angewihlt nicht aktiv angewihlt 12
angewdihlt angewinlt nicht aktiy angewinlt 13
nicht akuv nicht aktv angewihlt angewdhlt 14
anpewahit nicht aktv angewdhlt angewdhlt 15
nicht aktiv angewiihlt angewihlt angewihlt 16
angewihlt angewihlt angewdhlt angewiihlt 17

Soll die Option 5 zusiitzlich angewihlt werden, so ist jener aus der obigen Tabelle ausgelesene
Wert folgendermalen abzuiindemn:

» Ist die Zehnerstelle jener aus obiger Tabelle entnommenen Codezahl gleich Null, so ist
diese Stelle durch die Zahl 2 zu ersetzen.
Bsp.: Aus der Tabelle wird die Codezahl 03 entnommen. Die Option 5 soll aber zusétz-
lich angewiihlt werden. Jene Codezahl, welche in den Parameter "R 3" schlufiendlich

eingetragen werden soll, mub also 23 lauten!

« Ist die Zehnerstelle jener aus obiger Tabelle entnommenen Codezahl gleich 1, so ist diese
Stelle durch die Zahl 3 zu ersetzen.
Bsp.: Aus der Tabelle wird die Codezahl 15 entnommen. Die Option 3 soll aber zusitz-
lich angewihlit werden. Jene Codezahl, welche in den Parameter "R 3" schluBendlich

eingetragen werden soll, mul also 35 lauten!

DS1-scan-D_22-05.doc
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Funktion des Parameters "R 4"

Withrend des Drehzahlsteuer- und Uberwachungsprozesses dienen die Taste "1" und "C" dazu,
die Solldrehzahl schrittweise zu vermindern oder zu erhhen, wobei die Taste "1" zur Erhhung
der Solldrehzahl, die Taste"C" hingegen zu einer Verminderung der Solldrehzahl fiihrt.

Die Drehzahlschrittweite, um jene der Drehzahlsollwert bei jeder Betitigung von einer der

beiden Tasten "1" oder "C" veriindert wird, ist in diesemn Parameter in der Einheit Drehzahl pro
Minute einzutragen.

Funktion des Parameters "R 9"

5oll ein Antrichssystem moglichst schnell von einer hohen Drehzahl zum Stillstand gebracht
werden, so kann dies am Schnellsten durch aktives Bremsen des Motors bewerkstelligt werden.
Der Frequenzumrichter zur Ansteugrung von Drehsirommotoren kann dieses aktive Bremsen nur
dann ausfiihren, wenn seine Freigabe angesteuert ist.

Aus diesem Grunde fiillt das Ausgangsrelais K2 des Drehzahlsteuergerétes DS 1 erst nach einer,
mittels diesern Parameter in 0,15 - Schritten einstellbaren Abschaltverzégerungszeit ab, withrend
die Steuerspannung sofort zu Null gesetzt wird.

Somit bleibt dem Antriebssystern geniigend Zeit, um durch aktives Bremsen zum Stillstand zu
kommern, bevor das Ausgangsrelais K2 abfiillt und dadurch sowohl die Motorversergungs-
spannung, wie auch den Freigabecingang des Frequenzumrichters abschaltet.

DS1-scan-D_22-05.doc 16



ELGON

ELECTRIC| |

Ausliisen eines Drehzahlsteuervorgangs

« Drehzahlsteuergerit in Grundstellung bringen

» Stecker §3 Klemme 4 mit Klemme 1 verbinden (Antriebsstenerung freigeben)

* - Taste driicken, daraufhin erfolgt die Aufforderung, die gewiinschte Maximal-
drehzahl einzugeben. Das Anzeigefeld sieht dann wie folgt aus:

* Nun ist die gewiinschte maximale Umndrehungszahl pro Minute einzugeben. Bei Fehlein-
gabe kann der Wert jederzeit mittels der "C" - Taste auf Null gesetzt werden.

. - Taste driicken, daraufhin erfolgt die Aufforderung, die gewdiinschte Minimal-
drehzahl einzugeben. Das Anzeigefeld sieht dann wie folgt aus:
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+ Nun ist die gewtinschte minimale Umdrehungszahl pro Minute einzugeben. Bei Fehlein-
gabe kann der Wert jederzeit mittels der "C" - Taste auf Null gesetzt werden.

T - Taste driicken, im oberen Anzeigefeld folgt dann die Aufforderung den
gewiinschten Drehzahlsollwert vorzugeben, Das Anzeigefeld sieht dann

folgendermalien aus:

« Man gebe nun den zu erreichenden Sellwert fiir die Anzahl der Umdrehungen pro Minute
vor. Bei falschen Eingaben kann das Anzeigefeld jederzeit durch Driicken der "C" - Taste
geléischt werden.

. - Taste betitigen, das Anzeigefeld zeigt dann im unteren Feld den eingegebene
Drehzahlsollwert, oder, wenn mittels Parameter "R 3" angewdhlt, den maxi-
malen Drehzahlwert, wihrend im oberen Anzeigefeld der gemessene
Drehzahlistwert in der Einheit Umdrehungen pro Minute dargestellt wird.

Der Drehzahlstener- und Uberwachungsprozess wird ausgeldst, d.h. eine
drehzahlproportionale Spannung positiver Polaritit wird ausgegeben und das
Relais K2 zur Freigabe des Antriebs zieht an.

Uberpriifung auf Plausibilitit der Eingaben

Wiihrend der Eingabe von Minimal-, Maximal- und Solldrehzahlwerten wird vom Drehzahl-
steuergerit gepriift, ob die Eingaben, welche gemacht wurden, sinnvoll und zuldssig sind.

Die Uberpriifung findet in zwei Schritren statt:

Im ersten Schritt werden nach AbschluB der Minimaldrehzahleingabe die eingegebene Minimal-
drehzahl mit der eingegebenen Maximaldrehzahl verglichen.

Im zweiten Schritt werden nach AbschluB der Drehzahlsollwerteingabe die Minimal- und die
Maximaldrehzahl mit der eingegebenen Solldrehzahl verglichen.
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Somit bestehen in der Summe 3 verschiedene Fehlermoglichkeiten. Bei jeder diese
Eingabe zeigt das gerit die Art der Fehlereingabe an. Ein Auslésen des
Drehzahlsteuer- und Uberwachungsvorgangs ist dann nicht mdglich. Folgende
Fehlermeldungen werden vom DS1 im Anzeigefeld dargestellt:

Eccor
-BB868E

» Der minimale Drehzahlwert wurde hiher als der maximale Drehzahlwert eingegeben!

°g880

» Der Drehzahlsollwert wurde kleiner als der minimale Drehzahlwert eingegeben!

« Der Drehzahlsollwert wurde hoher als der maximale Drehzahlwert eingegeben!
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Funktion der Ein- und Ausginge (Stecker S3)

Auf dem 10 poligen AnschluBstecker sind 3 Eingiinge und 2 potentialfreie Wechslerkontakte
angeordnet, wobei z.Zt. nur 1 Ausgangsrelais bendtigt wird, das 2. Ausgangsrelais ist fiir zukiinf-
tige Erweiterungswiinsche reserviert.

Die Eingénge haben folgende Funkticnen:

» Klemme 2 => Freigabe Registerzugriff

Da die Parameter vor unbefugtem Zugriff peschiitzt werden miissen, kann auof die
Parameter "R 1" bis "R 10" nur dann ein Zugriff erfolgen, wenn vorher der Eingang
Klemme 2 statisch anf + 24 V gelegt wurde. Diese +24 V greift man am Besten auf
der Klemme 1 vom Stecker 83 ab, Sobald dieser Eingang angesteuert wird,

fillt das Ausgangsrelais des Drehzahlstenergeriites zur Antriebsfreigabe nach einer,
mittels des Parameters "R 9" einstellbaren Abfallverzogerungszeit ab und die Aus-
gangsspannung wird sofort zu Null gesetzt.

Dieser Zugriffsschutz wird in praxi am Besten mit ¢inem Schliisselschalter realisiert.

» Klemme 3 => Eingang Initiator

An diesen Eingang kann ein Initiator, welcher auf induktive oder aber kapazitive
Einfliisse reagiert, Verwendung finden. Der Ausgang des Initiators muB positive
Logik aufweisen, um die korrekte Funktion des Drehzahlsteuersystems zu gewihrlei-
sten.

Beim Initiator ist auBerdem auf die maximale Schaltfrequenz zu achten, bei norma-
len drehzahlgestenerten Antrieben sollte diese 2 kHz betragen!

« Klemme 4 => Freigabe Antriebssteuerung ’
Das Auslésen des Drehzahlsteuer- und Uberwachungsprozesses kann nur unter der
Bedingung erfolgen, dal der Eingang Klemme 4 andavernd angesteuert ist.
Wird die Aktivierung des Einganges weggenommen, so fillt das Ausgangsrelais des
Drehzahlstenergerites zur Antriebsfreigabenach einer, mittels des Parameters "R 8"

einstellbaren Abfallverzbgerungszeit ab und die Ausgangsspannung wird sofort zu
Null gesetzt.

Das Ausgangsrelais K2 hat folgende Funktion:
+ Klemmme 9 => Klemme 10 => potentialfreier SchlicBerkontakt (NO)

» Klernme 9 => Klemme 8 => potentialfreier Offnerkontakt (NC)
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Wird der Drehzahliiberwachungs- und Steuerprozess nach korrekter Eingabe ausge-
18st, 50 wird neben der Ausgabe der drehzahlproporticnalen Spannung das Aus-
gangsrelais K2 geschaltet,

Folgende Ereignisse setzen das Relais K2 nach einer, mittels des Parameters "R 9" in
0,1s Schritten einstellbaren Abfallverzégerungszeit in den Grundzustand zuriick und
setzen die drehzahlproportionale Steuerspannung sofort auf Null:

- der Eingang Klemme 2 (Parametereingabe) wird aktiviert
- der Eingang Klemme 4 (Antriebsfreigabe) wird nicht mehr angesteuert

- Betiitigen der "*" - Taste wihrend der Drehzahlsteuer- und
Uberwachungsprozess ausgefiihrt wird

- Verletzung der eingebenen Drehzahlgrenzen liber mehrere aufeinanderfol-
gende MeBzyklen hinweg

- Wegnahme der Versorgungsspannung des Geriites
Sonderfall, da hier keine Abfallverzégerungszeit des Relais K2 wirksam ist!
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Funktion der I - Regleroption

Durch Anwahl der Option I - Regler mit Hilfe des Systemparameters "R 3", versucht das
Drehzahlstevergeriit DS1 Abweichungen der gemessenen Istdrehzahl gegeniiber der vorgegebe-
nen Solldrehzahl durch entsprechende Veriinderung der drehzahlproportionalen Steuerspannung
zu kompensieren.

Der Kompensationsvorgang erfolgt nach dem integrierenden Prinzip, d.h. pro MeBzykluszeit
wird die drehzahlproportionale Steuerspannung um einen frei definierbaren Spannungsschritt
solange verdndert, bis sich der Drehzahlistwert innerhalb einer Zone Drehzahlsollwert +/- cin-
stellbare Abweichungstoleranz eingestellt hat.

Drehzahl f_l_ A Umschaltung der Spannungsschritthshe
min *
8000 A T ____ T Abweichungs-
_______ — — — — — ] % e
.4 _A _*_..*_ *l_ Au:nr eranzzone
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> Zykluszeit / min
0,5 1 L5 2

Mebzykluszeit

Der Soll - Ist Vergleich wird zu #quidistanten Zeitpunkten, jeweils nach einer MeBzykluszeit,
durchgefiihrt.

Es sind 2wei verschiedene, individuell einstellbare Drehzahlzonen vorgesehen, mit denen zum
Einen jene Abweichung der Istdrehzahl von der eingegebenen Solldrehzahl eingestellt werden

kann, welche noch toleriert wird, zum Anderen die H&he der Drehzahlverinderungsschritte
umgeschaltet werden kann.
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Beschreibung der Parameter des I - Reglers

» Parameter "R 5" => Reglerspannungsschritt bei groBem Soll/Ist - Unterschied

Wird bei einem Soll/Ist - Vergleichsvorgang festgestellt, dafl die Hohe der Drehzahl-
abweichung zwischen dem vorgegebenen Solldrehzahlwert und dem tatsédchlich
gemessenen Istdrehzahlwert grijfer als jene im Parameter "R 7" definierte Drehzahl-
zone ist, so wird versucht, diese Abweichung durch Verdnderung der ausgegebenen
drehzahlproportionalen Steuerspannung um jene Spannungsschritthdhe, welche im
Parameter "R 5" in 10 mV - Schritten eingestellt werden kann, zu kompensieren.

« Parameter "R 6" => Reglerspannungsschritt bei kleinem Soll/Ist - Unterschied

Liegt die Hohe der Soll/Ist - Drehzahlabweichung hingegen kleiner als jene im
Parameter "R 7" definierte Drehzahlzone, so wird versucht, diese Abweichung durch
Veriinderung der ausgegebenen drehzahlproportionalen Steuerspannung um jens
Spannungsschritthhe, welche im Parameter "R 6" in 10 mV - Schritten eingestellt
werden kann, zu kompensieren.

« Parameter "R 7" => Zone zur Unterscheidung der Reglerspannungsschritte

Jene in diesem Parameter definierte Zone wird nach jedem MeBzyklus mit der akru-
ellen Abweichung der Soll/Ist - Drehzahlwerte verglichen, wird bei diesem Vergleich
festgestellt, daB die Soll/Ist - Abweichung grioBer als jene in diesem Parameter defi-
nierte Zone ist, wird die drehzahlproportionale Steuerspannung um jene Hohe veriin-
dert, welche im Parameter "R 5" in 10 mV - Schritten variiert werden kann.

Ist die Soll/Ist - Abweichung hingegen kleiner als jene in diesem Parameter defi-
nierte Zone, so wird die drehzahlproportionale Steuerspannung um jene Hishe verin-
dert, welche im Parameter "R 6" in 10 mV - Schritten variiert werden kann

DS1-scan-D_22-05.doc 23



ELGON

ELECTRIC| |

+ Parameter "R 8" => Zone in der kein Regelvorgang stattfindet

MNach jedem Ablauf der MeBzykluszeit wird die errechnete Abweichung zwischen
dem gemessenen Drehzahlwert und dem vorgegebenen Solldrehzahlwert mit jener in
diesem Parameter abgelegten Zone verglichen. Ist diese Abweichung kleiner als die
vorgegebene Zone, so wird kein Regelvorgang durch Anderung der drehzahl-
proporticnalen Steuerspannung ausgefiihrt.

Ein Regelungsvorgang findet erst statt, wenn die Soll/Ist - Differenz griiBer als jene
in diesen Pararneter eingetragene Zone 1st.

s Parameter "R 10" => Anzahl der Mefzyklen, nach jener der Regelvorgang beginnt

Wurde mittels des Systemparamerers "R 3" der [ - Regler aktiviert, so mull unbedingt
verhindert werden, dall das Drehzahlsteuergeriit eventuell am Frequenzumrichter
eingestellte, zeitgestenerte Hochlauframpen durch Einsetzen des Regelvorganges
eliminiert.

Zu diesem Zweck kann mit Hilfe dieses Parameters angegeben werden, nach wie-
vielen MeBzyklen der Regelvorgang einsetzen soll, falls dieser vorher, mittels des
Systemparameters "R 3", aktiviert wurde,

So kann gewihrleistet werden, daB das Hochlaufen des Motors auf die Solldrehzahl
beendet ist, bevor der I- Regler aktiv wird und seinen Regelungsvorgang ansfihrt.
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Positionen und Funktion der Stecker S2 bis $4 auf der Geriteriickseite

<=" ng D hl

« Stecker $3 Ein- Ausgiinge

DS1-scan-D_22-05.doc

Eingiinge

Klemme 1 <=+24VDC
Klemme 2 => Parametereingabe
Klemme 3 => Initiatoreingang
Klemme 4 => Antriebsfreigabe

Ausgiinge

Klemme 8 <=Offner Relais K2 (NC)
Klemme 9 <= Wechsler Relais K2
Klemme 10 <= SchlieBer Relais K2 (NO)

» Stecker 52 Spannungsversorgung

Klemme 1 => +24¥YDC
Klemme 2 => Bezugspotential

« Stecker S4 Steuerspannung

Klemme 2 <=V Steuerspg.
Klemme 3 <= 0., +10V
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Technische Spezifikationen

« Versorgungsspannung
+ 24V DC |, stabilisiert

zuliissige Toleranz +/- 5 %

« Stromaufnahme

400 mA max.

» Eingangssignale
Positive Logik: Beschalten des Einganges mit +24V bewirkt Aktivierung
Eingangsstrom 10 mA max.
Aktivierungsdauer Initiatoreingang 53 Klemme 3: 300 ps min.

Aktivierungsdaver andere Einglinge 53 : 100ms min.

+ Ausgangssignale
Potentialfreier Wechslerkontakt
schaltbare Spannung: 240 VAC, 30VDC max.

schaltbarer Strom @ 1A max.
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» Umgebungsternperatur

0° - 45°

« Luftfeuchtigkeit

85 % max., nicht kondensierend

» Gehiiuse
Material Pelycarbonat schwarz
AuBlenmaBe : 96 * 144 * 116,5 mm (B * L * T)

Schaltschrankansbruch: 91 * 137 mm

Hinweise zum Einbau und zur Verdrahtung im Hinblick auf EMYV - Gesichispunkie

Bei Entwicklung und Fertigung des Drehzahlsteuergeriites ELGO'DS1 wurde auf die
clektromagnetische Vertriiglichkeit besonderes Augenmerk gerichtet,

So werden stichprobenweise einzelne Gerite immer wieder einer Kontrolle mittels
Storsimulationsgeriten, welche sowohl Storimpulsgruppen (Bursts) wie auch energiereiche,
einzelne Stérimpulse mit einer Amplitude von 2 KV erzeugen, unscemrnrf;n.

Trotz dieser Malinahmen ist es unbedingt erforderlich, bestimmte, inzwischen all gemein bekann-
te Regeln fiir den Einbau elekwonischer Gerdite in industriellen Bereichen ‘einzuhalten, da in
Vorbereitung befindliche EG - weite Normen solche Regeln in Zukunft vorschreiben werden.

» 50 sollte das Geriit nicht neben Stérquellen, welche starke induktive, kapazitive Stérun-
gen bzw. hohe statische Elektizitiit erzeugen, installiert werden.

+ Schon an der Quelle sollten Stérungen durch geeignete MaBnahmen wie richtig
bemessene Lischdioden und RC - Glieder einerseits, wie auch HF - Filter andererseits,
eliminiert werden.

+ Die stabilisierte +24VDC Versorgungsspannung sollte moglichst geringe Restwelligkeit
aufweisen, das 24V Netzgerdt sollte Stérimpulse méglichst breitbandig diéimpfen.
Lingsgeregelte Netzgeriite sind in Bezug auf diese Gesichtspunkte besser als
primiérgetaktete Schaltnetzteile.
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= Wird das Drehzahlsteuergeriit in Verbindung mit ELGO - Positioniersteuerungen betrie-
ben, empfiehlt sich die Verwendung des Netzteiles ELGO NG13.0,

+ Die Spannungszufithrung wie die Eingangssignale sollten geschirmt verlegt werden,
Dabei sollten alle Schirme zeniral, niederohmig mit Schutzerde verbunden werden.
Das Bezugspotential sollte nicht mit der Schutzerde verbunden sein!

« Bei erheblicher "Verseuchung" des Schutzerdepotentials durch Stérspannungen kann ein
AnschluB} der Schirme an Bezugspotential anstatt diese zu erden bessere Stérspannungs-
immunitit bringen.
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Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt dieser Bedienungsanleitung sorgfiltig, nach bestem Wissen und
Gewissen auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch konnen Fehler, Irrtiimer oder Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so
dass wir fiir die vollstindige Ubereinstimmung keine Gewihr {ibernehmen. Notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Fiir Anregungen und Verbesserungsvorschldge sind wir tiberaus dankbar.

Nachdruck, Vervielfiltigung und Ubersetzung, auch auszugsweise, sind nur durch
schriftliche Genehmigung der Firma ELGO Electric GmbH gestattet.

Die Firma ELGO Electric GmbH ist stdndig bestrebt ihre Produkte zu verbessern,
deshalb behiilt sie sich das Recht auf technische Anderungen ohne jegliche
Ankiindigung vor. Fiir eventuelle Fehler oder Irrtiimer iibernimmt ELGO-Electric keine
Haftung.

Die Garantiezeit belduft sich auf 1 Jahr ab Lieferdatum (EU-Richtlinie). Sie erstreckt
sich auf das gelieferte Gerét mit allen Teilen. Sie wird in der Form geleistet, dass
Defekte an Gerdten/Bauteilen, die nachweislich trotz sachgeméfer Behandlung und
Beachtung der Bedienungsanleitung, aufgrund von Fabrikations- und/oder
Materialfehlern entstanden sind, nach unserer Wahl kostenlos ausgetauscht oder
repariert werden.

Nachweislich nicht von ELGO-Electric GmbH verursachte Schiaden aufgrund
unsachgeméifer Behandlung wie z.B. Anlegen von falscher Spannung, Eindringen von
Flissigkeiten ins Gerdteinnere, Gewalteinwirkung, Zerkratzen der Geritefront,
chemische Einfliisse usw. sind von jeglicher Garantieleistung ausgeschlossen!

Dies ist eine altere Bedienungsanleitung. Die Beschreibung wurde eingescannt um sie als
elektronisches Dateiformat zur Verfugung stehen zu haben und sie somit auch als E-Mail im PDF -
Format versenden zu konnen. Die Textpassagen, die nicht der neuen deutschen Rechtschreibung
entsprechen, bitten wir zu entschuldigen.

ELGO - Electric - GmbH

Messen - Steuern - Positionieren
Carl - Benz - StraBe 1, D-78239 Rielasingen | Detaillierte Informationen zu unseren

Tel.: 0049 - (0)7731/93 39 - 0, Fox: 2 88 03 Gerdten und Systemen finden Sie unter

Internet: www.elgo.de. Mail: info@elgo.de @ H @ @ Py d @
i X%X YKYR ;o
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