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1. Kurzbeschreibung

- das Nockenschaltwerk N-500 ist mit verschiedenen Softwarepaketen fiir unterschiedliche
Anwendungen lieferbar

- es kann mit linearen absoluten MeBsystemen als auch mit absoluten Winkelcodierermn betrieben
werden (SSI-Schnittstelle)

- es kénnen 8 Nocken pro Programm abgespeichert werden

- 50 verschiedene Programmebenen sind verflgbar

- die einzelnen Nocken kénnen auch direkt im "Teach-in" - Betrieb programmiert werden

- ein einfaches Eingabeprinzip mit alphanumerischer Bedienerfilhrung erlaubt ein schnelles Andern
von Programmen oder Parametern

- das Andern von Daten ist (iber externen Eingang und Sicherheitscode geschitzt

- Jede Nocke kann in lhrer Funktion flexibel programmiert werden.

2. Bedienelemente
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LED 1 _“_O[:I i i Istwertanzeige

LED 2 ——O| } t:' -7 - Zustandsanzeige
Programm-Nr.- = - ) der Ausgénge
Anzeige ELGON - = N

N-500 - -
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3. Funktion der Tasten

1. @ @ 1. Anwahl der gewlinschten Bedienerebene

2. Weiterschalten innerhalb einer Bedienerebene
3. Vorzeichenwechsel im Systemparameter "Offset"

N

(o

2. @ Enter: 1. Offnet die angewahlte Bedienerebene, den angewahlten
Parameter ocder den angewahlten Kanal zur Dateneingabe

2. speichert den eingestellien Wert ab
3. l6scht eingegebe Daten
teacht den angezeigten Istwert in der Bedienerebene 1 "Nockendaten”.
Dazu Taste flir 3 Sekunden gedriickt halten bis aktueller Istwert im Sollwert-
fenster erscheint, gewlinschte Position manuell anfahren, Taste E betatigen
zum Abspeichern. Die Teachfunktion ist wieder deaktiviert.

o =

4. @ Escape: ermdglicht jederzeit das schrittweise verlassen der Dateneingabe
und der Bedienerebene bis man sich wieder in Ausgangsstellung
(Auswahl der Bedienerebene) befindet.
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4. Ubersicht der Nockenarten

Nockenart Varianten Beschreibung
Weg - Weg Nocke - Richtungsabhangig: Aktivierung und Deaktivisrung
- hoch erfolgen an einer bestimmten
runter Position.

- beide Richtungen
- Versetzt zu einer anderen Nocke

Weg - Zeit Nocke - Richtungsabhéngig: Aktivierung erfolgt an einer
- hoch bestimmten Position,
- runter Deaktivierung nach einer
- beide Richtungen bestimmten Zeit (max. 9,9 sec)

- Versetzt zu einer anderan Nocke

Statische Nocke - '"gréBer" Grenzwert Aktivierung bzw. Deaktivierung
- "kleiner" Grenzwert erfolgt bel Uberschreitung bzw.
Unterschreitung eines Grenzwertes,

- - _ . Diese Nocke ist immer fest an eine andere Mocke
Versatz-Nocke Weg W?g Nocke gekoppelt. Im Gegensatz zu den restlichen Nocken wird
(Nachlaufkontrolinocke) - Weg-Zeit-Nocke hier nicht der Ein-/Ausschaltpunkt programmiert

sondern der Versatz {on) und die Lange (otf) der Nocke.

Tabelle der Nockenparameter (n - P)

Nockenparameter Parametereintrag
1 Nockenart - Weg-Weg (P-P)
- Weg-Zeit (P-1)
- statisch (StAt)
2 Nockenrichtung - hoch {Auf)
- tunter (ADb)
- beide Richtungen (AuF-Ab)
3 Funktion fur statische Nocke - grbBerer Grenzwert (ar.)
- kleiner Grenzwert (kl.)

(dieser Parameter ist nur bei einer statischen Nocke einstellbar)

4 Versatznocke Nummer einer anderen Nocke, gegeniiber diese versetzt arbeitet.

5 Versatzfunktion Funktion des Versatzes:

- voreilend (vor)

- nacheilend (nach)

(Nur einstellbar wenn fUr diese Nocke in Parameter 4 ein Wert eingestellt ist)

B unsichtbare Nocke — Nocke ist sichtbar

u-n  Nocke ist unsichtbar
wird eine Nocke unsichtbar geschalte,t ist der Ein-/Ausschaltpunkt
automatisch in allen 50 Programmen aktiv.

7 Nockenkorrektur Der Einschaltpunkt der Nocke kann nach vorne (+) oder hinten (-) verscho-
ben werden. Das Vorzeichen wird Uber die Tasten 4 und ¥ eingestellt.

8 Nockenfunktion n-n  Standardfunktion (high-aktiv)

i-n Nocke ist invertiert (low-aktiv)

- Nocke ist abgeschaltet, d.h. Anzeigebalken ist nicht sichtbar und
Ausgang schaltet nicht
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5. Systemparameter

Tabelle der Systemparameter (sys)

Systemparameter Funktion
1 Programmnummer  (P-nr) Nummer des aktiven Programms (max. 50 Programme)
2 Sicherheitscode {codE) Freigabe der gesicherten Datenbersiche
- Nockenparameter
- Systemparameter 3-14
3 Limit-oben {L-0) Eingabewerte gréfier Maximalhub werden nicht akzeptiert
4 Limit-unten {L-u) Eingabewerte kleiner Minimalhub werden nicht akzeptiart
5 Offset {oFF3} Versatz zwischen mechanisch "0" und Nullpunkt MeBsystem
6 Anzeigeeinheit {unit) Position des Dezimalpunkies
7 MeBrichtung {GEbr) Bei Mefrichtungsumkehr muB hier die exakte MeBlange des
Wagmelsystemes eingegeben werden.
8 Max-Limit {L-1) Wird relativ zu 8YS 3/ Limit oben eingegeben. Bei Verfahrwegen grofer als 8YS 3+5YS 8
wird Fehlerausgang aktiv. SYS 8 = 0, d.h. Fehlerausgang "Errorlimit" ist abgeschaltet.
g Displayhelligkeit (DISP) Einstellung der Displayhelligkeit (in 0-100 %)
10 Ubertragene Bits (bits) Anzahl der von SSI-Geber Ubertragenen Bits.
Einstellbereich : 1...32 Bits
11 SSI-Codierung (ss!) Ubertragungscode:
- Bindrcode  (bin)
- Graycode {GrAY)
12 Anzeigeaufldsung  (drES) Auflésung des angezeigten MelRwertes
-1 mm
- 110 mm
- 14100 mm
- 1A1000mm
13 Auflésung MeBsystem (SIES) Aufldsung eines linearen MeBsystems (pum).
(bei linearem MeBsystem) (Hat den Wert 0 bei einem Drehgeber)
14 Schritte pro Umdrehung (StEP) Aufldsung eines Drehgebers in Schritte pro Umdrehun
Achtung : Stehtin diesem Parameter ein Wert gréBer Null,
so wird angenommen, daf ein Drehgeber .
angeschlossen ist, und Systemparameter 13 wird
automatisch auf Null gesetzt.
Beispiele fiir SSI-Kanfiguration:

1. Lineargeber

Auflésung @ 0,02 mm (20 pm) Systemparameter 10 : 24
Ubertragung : 24 Bits, binar Systemparameter 11 :  bin
Gewlinschte Anzeigeaufldsung 1/100 mm Systemparameter 12 : 0.01

Systemparameter 13 : 20
Systemparameter 14 : 0

2. Drehgeber

1024 Schritte pro Umdrehung (=> 10 Bit) Systemparameter 10 : 10
Ubertragung : Gray Systemparameter 11 :  GrAY
Gewlnschte Anzeigeauflosung 1/10 ° Systemparameter 12 : 0.1

Systemparameter 13 : 0
Systemparameter 14 : 1024
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Programmieranleitung

| Bedienerebene 1 Programm-Nummer ( [F=p@=p@ )

Eingang Stecker ST 3/ Pin 2
Uber Schliisselschalter betatigen

. ®) L2231 |@ OO (21219 |®
2 _P-ad | P8 o 39

gLeod ELGom alte Prog-Nr. i neue
N-500m N-fﬂﬂo_- léschen und N-5000,_ I:'" V1] |Prog-nr.
neue eingeben quittieren
1 00000] [0000e| | 90l0] 1]
Programm léschen: Soll ein Programm komplett geldscht werden (alle Ein-/ Ausschaltpunkte auf

"Null") muB die "Clear"-Taste 5 mal gedriickt werden ( in der Anzeige erscheint
CLER~ ) Dann mit Taste "E" quittieren.

Il Bedienerebene 2 Nockendaten ( I= h-d )

Eingang ST 3 Pin 2 (iber Eingabetasten Funktion / Anzeige
Schllsselschalter betatigen

im oberen Anzeigefenster
@ @ @ @ erscheint der aktuelle Istwert

[Nockendaten C h - Cﬂ: ’ ||: ll | an | —r@ @ Einschaltpunkt @

@ @ @ Ausschaltpunkt @
4

Zeit eingeben in 0,1 sec.
Schritten fir Weg-Zeit
Nocke.

bei statischen Nocken
wird nur ein Einschalt-

punkt angefordert
Ny ) ) Ny |1 Die Daten einer im
7.| | _Lf 0 C o _’.I | _Lf Systemparameter PARA 6

unsichtbar geschalteten

0 c l_l ~ d T::.Cm 0 I E D_r Nocke werden in dieser
Eb icht igt.
00000 (00008 |[0000®
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ll Bedienerebene 3 Systemparameter (S H S )

1. Eingang ST 3 Pin 2 Uber Eingabetasten Funktion / Anzeige
Schlisselschalter betatigen

OO 5 ®

‘Systempaa‘ameterg H SI_'H:'rogramm-Nr.P - r]:)@ @ mbax. 50 Programm-
@' @ ebenen

L ol @ e @
® _1®

[Maximalhub L —Q] Limit oben
[Minimalhub L - g] Limit unten
Uber die Tasten 4 und 4 kann das Versﬁt? her Null
Vorzeichen fir den Offset gedndert Offset (| meghaniseher Uk

punkt zu Nullpunkt

ereen l @ MeBsystem
[Dezimalpunktu I"l H;]_>® u. @ Anzahl der Nach-

kommastellen

‘I’
: um die Richtung zu
|Meﬁri€=hiu"9 E E b f‘l andern, hier die

Maximallange des
MeBsystems ein-

@ geben

L Wird relativ zu L-o einge-

[max. Limit L - r]—’@@_p geben. Bei Werten grﬁBer
als L-o + L-r erscheint

Fehirmeldung "Error limit"

Displayhelligkeit] | P 0 dunkel
[ , d tor) 100

am hellsten

= | (=
00000 QIOIOf I )
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IV Bedienerebene 4 Nockenparameter ( C |'| - P )

1. Eingang ST 3 Pin 2 Giber Schltsselschalter betéatigen
2. Sicherhgitscode in SYS 2 eingeben
3. Taste ESC betatigen

|

[Nockgemfi - P]@[E I—l ﬂ@’[ﬁlockenartp H C H ?‘_‘*@ u.@ Weg»W%g P - P
© e | o I

[eoe PHrAQ HuF

® AuF : E .

OReR 1 M E) salll]

gine statische Nocke
programmiert wurde)

Eingabetasten Funktion / Anzeige

4

reereod) /= ) ch foisch

nur aktiv wenn im U0Or  =voreilend

z[e:ilnfl Verrsgz'r:!)cke i PH-HY) M H e b =nacheiiend

aktiviert worden ist
Korrekurwert um Einschaltpunkt

T der Nocke nach vorne / hinten zu
[”‘ KO"EktUFF Fl r H |] verschieben.

Vorzeichen lber Plelitaste

v l n-n Standard

[ I-. E] [Nocksn!unkllon FI H HB ni = Mocke invertiert
c [0 — = Nocke abgeschaltet

JR——

sichtbar
unsichtbar

Hinweis:
0 { H 0 C h - |I o H H - Beim Einstellen und Andem
der Nockenparameter

0 C |-| - 0[: O[E miissen im Programm alle
M | P eh-P || 2 ER )| airaesenrveren
QI00] 1 11000l 1 JICO] 1 |




7. Steckerbelegung

™ ST3 Eingdnge PNP
Pin 1 - + 24 V Bezugs-
ST3 potential Eingénge
Pin 2 - Freigabe
@ ST8 ST5 Pin8 - NC
7 Pin 4 - NC
- L I@ Pin & - PE
M o| [mF
[3%]
| [l % @ ST5  Ausgénge PNP
~| (] 2l
@ ] [ Pin1 - Kanal 1
® E o Pin 2 - Kanal 2
. ~ Pin 3 - Kanal 3
: % © E c2 Pin 4 - Kanal 4
- | [ o Pin 5 - Kanal 5
.l Pine - Kanal 6
(@] 8] Pn7 -  Kanal?
ST9 Pin 8 - Kanal 8
Pin 9 - Fehler
Pin10 - 0 V Bezugs-
/ potential Ausgange
8. Fehlerausgang ST5 Pin 9

ELGO
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ST8

Pin 1
Pin 2
Pin 3
Pin 4
Pin 5
Pin6
Pin7
Pin 8
Pin 9

ST9

Pin 1

Pin 2
Pin 3

Ssi

ov
+24V
A

B

PE
Daten +
Daten -
Clock +
Clock -

Versorgung

ov
+ 24V DC
PE

Dieser Ausgang ist im normalen Betriebszustand immer aktiv (+24 V). Tritt einer der unten be-
schriebenen Fehler auf, schaltet der Ausgang ab (0V):

Fehler

1.

Ausgang kurzgeschlossen oder
Ausgangstreiber defekt

Prozessoriiberwachung hat ange-
sprochen aufgrund von externen

Stoérungen

Endlageniiberwachung
MeBwerte auBerhalb der Limits
SYS 3 +SYS 8, bzw. SYS 4

Unterbrechung der Datenleitung

des MeBsystems

ST5Ping

low

low

low

low

Tritt einer dieser Fehler auf, muB der Fehler quittiert werden.

Entweder durch:

a. aus-/ einschalten

Anzeige

Ferror

F A

Error
Froc,

Eecror

L Ik

Error

noS5d

b. Dateneingabe deaktivieren und wieder aktivieren (ST 3 Pin 2)
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9. AnschluBplan und Abschirmung
Nockenschaltwerk
N-500
ST8
MeBsystem SS| Schirmleitung
Clock - 9
Clock + 8 Schirmleitung I
Daten - 7
Daten + [ __l | %
i Schirm MeRsystem
3
+24V 2
ov i
Maschine
STO
Stromversorgung
— 3
+24 2 . 24V DC
ov 1 Schirm
Spannungsversorgung
85T3 / Schirmieitung
Eingange
PE 5
p Freigabe der
3 Z —/ I Parameterebene
2 —— s Schirm
+24V gy I N
ST5
Ausgange L
1
2
2 ]
5 g
6
7
8
Fehler 8] =
0 V Bezugspotential | 10 ®

Metallgehause

Achtung:

Uber die SSI-Schnittstelle zu gewéhrleisten,

Um eine storungsfreie Datenﬂber‘rra%un ardie B¢ t
edingt eingehalten werden:

sollten die nachfolgendan Punkte un

1. Als MeBleitung nur Kabel verwenden, welches paarweise verdrillt
und paarweise abgeschirmt ist (twisted pair)

2. Das Steckergehéuse fUr den 9 poligen D-Sub-Stecker (ST 8) muB3
aus Metall cder metallisiertem Kunststoff sein.
3. Die Abschirmung muB Uber das Steckergehé&use mit dem Metaligehéuss
des Nockenschaltwerkes verbunden sein. koaxiale
4 Anbindung

Auf der Seite des MeBs_irstemes sollte ebenfalls die Abschirmung Gber
das Steckergehduse mit dem Gehéuse des Mef3systems verbunden sein.

5. Das Mefsystem sollte isoliert zur Maschinenerde montiert werden.

0 V von Stecker ST 5/ Pin 10 dirfen nicht mit 0 V von Stecker
ST 9/ Pin 1 verbunden sein.
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Einbauhinweise
Die Elektronik der ELGO-Gerate ist gerateintern nach dem neuesten Stand der Technik gegen
elektrische Umwelt- / Storeinfllisse geschiitzt.

Um einen einwandfreien Betrieb des Nockenschaltwerkes gewéhrleisten zu kdnnen, mussen
folgende MaBnahmen zusétzlich extern ergriffen werden:

Montageort : Das Gerat darf nicht neben Stérquellen installiert werden, die starke
induktive oder kapazitative Stérung bzw. hohe statische Elektizitat
erzeugen.

Versorgungsspannung : 24VDV, +/-10 %

zulassige Toleranz einhalten und abgeschirmte Leitungen verwenden

Leitungsverlegung : alle Niederspannungsleitungen grundsétzlich separat von Laststrom-
leitungen (220 V / 380 V) verlegen.,

Abschirmung : alle externen Signalleitungen missen abgeschirmt verlegt werden:

1. Leitung MeBsysiem : Sollte paarweise verdrillt
und abgeschirmt sein

2. Leitung Versorgungsspannung

Alle Schirme mussen zentral niederohmig mit Schutzerde verbunden
werden (nur einseitig auf Gerateseite anschlieBen).

Achtung : 1. Das Bezugspotential darf nicht mit Schutzerde
verbunden sein.
EntstérmaBnahmen : Sollten trotz Einhaltung aller oben beschriebenen Punkte Stérungen

auftreten muB3 wie folgt vorgegangen werden:

1. Anbringen von RC-Gliedern Uber Schiitzspulen von
AC-Schitzen (z.B. 0,1 uF/100 Ohm).

2. Anbringen von Freilaufdioden tber DC-
Induktivitaten.

3. Anbringen von RC-Gliedern (ber den einzelnen
Motorphasen (im Klemmkasten des Motors).

10



11 . Technische Daten

AnschluBspannung
Stromaufnahme
Mefsysiemversorgung

Eingangssignale

Ausgangssignale

Istwertspeicher
bei InkrementalmeBsystemen

Anzeigen

Hardware
Systemgenauigkeit
Zykluszeit

Gehéuse

Ausbruchmaf
Umgebungstemperatur

Luftfeuchtigkeit

ELGO
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+ 24 V DC; +/- 10 % Toleranz
max. 950 mA

24 VDC; max. 130 mA

PNP (positive Logik)

Mindestimpulsdauer : 150 msec
Eingangsstrom/Pin : max. 10 mA

Gegentaktendstufe, dauerkurzschluBfest

Ausgangsstrom: max. 80 mA / Ausgang
Freilaufdioden sind nicht integriert

Uber RAM mit integrierter Li-Batterie
Lebensdauer : mind. 100 Jahre

LED-Anzeigen (7 Segmente)
Ziffernhéhe : 8mm

16 Bit-Mikrocontroler
+/- 1 Inkrement
1 msec

Metallgehause, schwarz, Einbaugehéuse
Gehduseabmessung BxHxT= 72 x 96 x 50

BxH= 66x92
0°Cbis +45°C

max. 85%, nicht kondensierend

Reaktionsfehler in Abhangigkeit der Geschwindigkeit (Geberauflésung 1/10 mm)

Fehler 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 1
(mm)

V 100 200 300 400 500 600 1000
(mmy/s)

11
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12. Parameterblatt

Systemparameter (SYS) eingestellter Wert
2 Sicherheitscode (CodE)
3 Limit ocben (L-0)
4 Limit unten (L-u)
5 Offset (OFFS)
6 Dezimalpunkt (unit)
7 MeBrichtung (GEbr)
8 Max-Limit (L-r)
9 Display-Helligkeit (DISP)
10 Ubertragene Bits (bits)
11 SSI-Codierung (S81)
12 Anzeigeaufldsung (drES)
13 Auflésung MeBsystem  (SrES)
14 Schritte pro Umdrehung (StEP)

Nockenparameter| PArA 1 | PArA2 | PArA3 | PArA4 | PArAS5 PArA6 | PArA7 | PArAB

Nocke 1

Nocke 2

Nocke 3

Nocke 4

Nocke 5

Nocke 6

Nocke 7

Nocke 8

12



Kopiervorlage
a. Programmliste
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Prog.-Nr. | Programm Name Prog.-Nr. | Programm-Name
1 26
2 27
3 28
4 29
5 30
) 31
7 32
8 33
9 34
10 35
11 36
12 37
13 38
14 39
15 40
16 41
17 42
18 43
19 44
20 45
21 46
22 47
23 48
24 49
25 50
b. Programmeingabe
ein aus sec. ein aus sec.
Nocke 1 Nocke 1
Nocke 2 Nocke 2
Nocke 3 Nocke 3
Nocke 4 Nocke 4
Nocke 5 Nocke 5
Nocke 6 Nocke 6
Nocke 7 Nocke 7
Nocke 8 Nocke 8

13
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13. Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt dieser Bedienungsanleitung sorgfaltig, nach bestem Wissen und Gewissen auf
Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software geprift. Dennoch kénnen Fehler,
Irrtimer oder Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fir die vollstandige
Ubereinstimmung keine Gewahr ibernenmen. Notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden
Auflagen enthalten. Fir Anregungen und Verbesserungsvorschlage sind wir Uberaus dankbar.
Nachdruck, Vervielfaltigung und Ubersetzung, auch auszugsweise, sind nur durch schriftliche
Genehmigung der Firma ELGO Electric GmbH gestattet. Die Firma ELGO Electric GmbH ist stéandig
bestrebt ihre Produkte zu verbessern, deshalb behlt sie sich das Recht auf technische Anderungen
ohne jegliche Ankilndigung vor.

Fur eventuelle Fehler oder Irrtimer bernimmt ELGO-Electric keine Haftung.

Die Garantiezeit belauft sich auf Kalenderjahr ab Lieferdatum. Sie erstreckt sich auf das gelieferte
Gerat mit allen Teilen. Sie wird in der Form geleistet, dass Defekte an Geraten/Bauteilen, die
nachweislich trotz sachgemalfier Behandlung und Beachtung der Bedienungsanleitung, aufgrund von
Fabrikations- und/oder Materialfehlern entstanden sind, nach unserer Wahl kostenlos ausgetauscht
oder repariert werden.

Nachweislich nicht von ELGO-Electric GmbH verursachte Schaden aufgrund unsachgemalier
Behandlung wie z.B. Anlegen von falscher Spannung, Eindringen von Flissigkeiten ins Gerateinnere,
Gewalteinwirkung, Zerkratzen der Geratefront, chemische Einflisse usw. sind von jeglicher
Garantieleistung ausgeschlossen!

Anderungen vorbehalten, ® ELGO-Electric GmbH 2003

ELGO - Electric - GmbH

Messen - Steuern - Positionieren
Carl - Benz - StruBe 1, D-78239 Rielasingen
Tel.: 0049 - (0)7731/93 39 - 0, Fax: 2 88 03 |

Internet: www.elgo.de. Mail: info@elgo.de
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