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I. Funktion der Tasten
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Select

in/abs

F+ -

F,—,T, in/abs

Achsanwahltaste 1 x driicken Achse X aktiv (LED leuchtet)

2 x driicken = Achse Y aktiv
3 x dricken = Achse Z aktiv
4 x driicken = Grundstellung (alle LED s aus)

1. Anwahl des gewlinschten Parameters
2. Quittieren des eingestellten Parameterwertes

Dekadenanwahl bei Parametereingabe

In der Parametereingabe wird die angewahlte Dekade bei jedem Driicken
um 1Digit erhoht

schaltet von Absolut- auf KettenmaBB um (Istwert wird auf "0" gesetzt).
Nur aktiv, wenn vorher mit Taste "Select" eine Achse selektiert wurde.
In der Anzeige steht "I-", solange KettenmaBbetrieb aktiviert ist.

auf Referenzwert setzen (nur aktiv, wenn vorher eine Achse selektiert
worden ist)

gleichzeitig flir 3 sec = Freigabe Parametereingabe
(nur aktiv, wenn vorher eine Achse selektiert worden ist.)
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2. Parametereingabe
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1. Achse selektieren mit Taste Select.

2. Die rechten 4 Tasten F,—, T, in/abs fiir 3 sec gleichzeitig betétigen.
Im mittleren Anzeigefenster erscheint PO1 flir Parameter 01.

3. Taste F driicken. Im oberen Anzeigefenster erscheint der dazugehoérige Parameterwert.
4, Mit Taste — und T Dekade anwahlen und gewiinschten Wert einstellen.
5. Mit Taste F neuen Wert quittieren,

mittlere Anzeige springt auf den nachsten Parameter (P03).

Jetzt kann der Vorgang (3. bis 5.) flir den nachsten Parameter wiederholt werden.

6. Die rechten 4 Tasten F, —, T, in/abs fiir 3 sec betétigen (Istwerte erscheinen wieder).

7. Select-Taste solange betatigen, bis keine LED mehr leuchtet (Grundstellung).
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2.1 Parameterliste (Parameter ohne Funktion werden Ubersprungen)

NR. Funktion je Achse Grundein-
stellung
P01 X X X 101
' 0 = Zahlrichtung ( + )
1 = Zahlrichtung ( -)
0 =mm
1 =1Inch
0 = Achse nicht aktiv
1 = Achse aktiv
P03 Kommastellen 0...3 = Nachkommastellen 1
P 04 Istwertspeicher 0 = Istwertspeicher aktiv 0
1 = Istwertspeicher nicht aktiv
P 05 Funktion Tasten X )[(_ 00
0 = Frontreset aktiv
1 = Frontreset nicht aktiv
0 = Taste KettenmaB aktiv
1 = Taste KettenmaB nicht aktiv
P 06 Flankenauswertung 0 = Einfachauswertung 0
1 = Zweifachauswertung
2 = Vierfachauswertung
P 08 Multiplikationsfaktor | 0,0001 bis 9,9999 1,0000
P 09 Referenzwert 0,0
P14 Display-Helligkeit 0...9 = Helligkeitsstufen 5
P15 Funktion-Eingang 0 = Setzen Referenz 0
1 = Setzen Null
P16 Grundeinstellung 1 = Parameter auf Grundeinstellung 0
setzen (alle Achsen werden
wieder aktiviert)
P24 VersatzmalB mit Vorzeichen 0,0
Aktivierung Uber Stecker ST5 in Vorberei-
tung
P99 Version aktuelle SV und V-Nr. wird angezeigt
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3. Anschlussbelegung

ST 1 (PNP) ST 2...4 (PNP) STS5
Versorgung/Eingange Drehimpulsgeber oder MIX Optionen
Pin1 = PE Pinl1=0V Versatzmale
Pin2=0V Pin 2 = + 24 VDC (bzw. 5V bei TTL) |RS 232

Pin3 =+ 24V DC Pin3 =A CAN-Bus

Pin 4 = Eingang Achse X |Pin4 =B Zus. Eingange
Pin 5 = Eingang Achse Y |Pin 5 = PE

Pin 6 = Eingang Achse Z

MS 20.59 Sensoranschliisse
X Y Z

@) O

BU 1 BU 2 BU3

Gerateversorgung
© und externe Eingdnge
Te} Te} 0
< ¥ ™ < oY - <
= o = = o = o
O O
Z Y X

Drehgeber oder MIX Anschliisse

Abmessungen

- 63 >

-]\‘\. Sensor BU1 - BU

ST1-ST5
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4. Zubehor

4.1 Der externe Sensor Typ MS 20.59

Im Sensor integriert sind die magnetoresistiven Widerstandsmessbriicken aus denen die wegab-
hangigen Zahlimpulse flr die Signalaufbereitungselektronik gebildet werden.

Der Abstand zwischen Sensor und Band innerhalb des Messbereichs X darf nicht groBer als
2,0 mm sein. Jeder kleinere Wert (0,1 - 2,0 mm) ist zuldssig.

Das Sensorkabel ist 6 adrig und hochflexibel. Die Adern sind paarweise verseilt und abge-
schirmt. Das Sensorkabel ist konfektioniert mit einem 7-poligen Miniatur-Rundstecker und
Schleppketten W .

&

@A)
N4
]
I
|
T

_____

11,2

:OO

Abstand max. 2,0mm

4.2 Das Magnetband MB 20.50

Das Magnetband besteht aus drei Komponenten:

Sensorseite
A B

JUN N

Befestigungsseite

| g

L

A Das magnetisierte, hochflexible Kunststoffband, unterseitig verbunden mit:

Einem magnetisierten, flexiblen Stahlband. Dieses Stahlband schiitzt das Kunststoffband
vor mechanischen Schaden und stellt gleichzeitig einen magnetischen Kurzschluss dar.
Dies erhoht entscheidend die Funktionssicherheit bei extremen magnetischen Einfllissen.
A und B werden bereits werksseitig verbunden.

C Um die Flexibilitat flr Transport und Montage zu erhalten, wird das dritte Teil, ebenfalls
ein Stahlband, (magnetisch durchldssig) separat mitgeliefert. Es dient zum mechani-
schen Schutz fir das Kunststoffband und muss nach der Montage auf das magnetische
Kunststoffband aufgeklebt werden.
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5. Verarbeitungshinweis fiir das Kleben von Magnetbandern

Zu verklebende Materialien:

Die mitgelieferten Klebebander kleben gut auf den sauberen, trockenen und glatten Oberflachen. Typische
Losungsmittel zur Reinigung von Oberfldchen sind eine 50/50 - Isopropyl-Alkohol / Wassermischung oder
Heptan. (Wichtig: Bitte beachten Sie beim Umgang mit Losungsmitteln unbedingt die Warnhinweise
des Herstellers.) Bei Materialien wie Kupfer, Messing etc. sollten die Oberfldchen zur Vermeidung von
Oxydation versiegelt werden.

Andruck:

Die Festigkeit der Verklebung ist direkt abhangig von dem Kontakt, den der Klebstoff zu den verklebenden
Oberflachen entwickelt. Ein hoher Andruck sorgt fiir einen guten Oberflachenkontakt.
Verklebungstemperatur:

Die giinstigste Verklebungstemperatur liegt zwischen + 21°C und 38°C. Abzuraten ist von Verklebungen,
bei denen die zu verklebenden Oberflachen kalter als + 10°C sind, da in diesem Fall der Klebstoff zu fest
wird und damit unter Umstanden eine ausreichende Soforthaftung kaum erreichbar ist. Nach ordnungs-
gemaBer Verklebung ist die Festigkeit der Verbindung auch bei Minus-Temperaturen gegeben.

Die Endklebekraft einer Verklebung wird erfahrungsgemaB nach ca. 72 Stunden (bei + 21°C) erreicht.

magnetisiertes Wichtig !

Kunststoffband Um Spannungen im Band zu vermeiden,
sollte es gestreckt, oder aufgerollt, mit dem

Stahlband magnetisiertem Kunststoffband nach auRen,
gelagert werden.

Abdeckband (zum Schutz fiir das

Sensorseite Magnetband, nicht fiir Messung erforderlich).

T | Magnetband bestehend aus magn.
v' / Kunststoffband (oben) und Stahlband (unten)

\ B Montageflache (Maschinenbett etc.)

Chemikalienbestiandigkeit des Magnetbandes

Chemikalien, die keine oder nur geringe Auswirkungen zeigen:

-Ameisensaure -Glycerin 93°C  -Leindl -Sojabohnendl
-Baumwollsamendl -N-Hexan -Milchsaure
-Formaldehyd 40% -Isooktan -Mineraldl

Chemikalien, die schwache bis mittlere Auswirkungen zeigen:

-Aceton -Benzin -Essigsaure 30% -Oleinsaure
-Acetylen -Dampf -Essigsdure, Eisessig -Seewasser
-Ammoniak -Essigsaure 20% -Isopropyldther -Stearinsdure 70°C
wasserfrei -Kerosin

Chemikalien, die starke Auswirkungen zeigen:

-Benzol -Salpetersaure 70% -Terpentin -Toluol
-Lacklésungsmittel -Salpetersaure, rote, rauchende  -Tetrachlor Kohlenstoff ~ -Trichlorathylen
-Nitrobenzol -Salzsaure 37%, 93°C -Tetrahydrofuran -Xylol
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6. Technische Daten

Anzeige

Versorgungsspannung
Stromaufnahme ohne Messsystem
Betriebstemperatur
Drehgeberversorgung
Zahlfrequenz/Drehgeber

Verfahrgeschwindigkeit/
Magnetsensor

Auflésung/Magnetsensor
Eingangssignale (Stecker ST1)

Drehimpulsgebereingdnge
(Stecker ST2-4)

Gehduse
Gehduseabmessung

Einbautiefe

Schalttafelausbruch

Schutzart

3 x 7 Dekaden LED, mit Vorzeichen
Ziffernhohe: 10 mm

24V DC +/10%

max. 50 mA

0° bis + 50° C

24 V DC +/10% ( = Versorgungsspannung)

20 KHz

max. 2,5 m/sec
0,1 mm

PNP, Mindestimpulsdauer: 300 msec

PNP (active high)
Metall, schwarz, Einbaugehduse
BxH=96x72mm

75 mm mit Drehgeberstecker
95 mm mit Magnetsensorstecker

BxH=92x66 mm

IP 43 (im eingebauten Zustand)

Sensor MS 20.59 (Zubehor)
Sensorkabelldnge
Schutzart
Betriebstemperatur

Biegeradius Sensorkabel

1,3,5,8,10,15 und 20 m
IP65 Zinkdruckgussgehduse
0° bis + 50° C

min. 60 mm

Magnetband MB 20.50 (Zubehor)
Betriebstemperatur

Genauigkeit bei 20° C in mm

Langenausdehnungskoeffizient

Liangendnderung

0° bis + 50°C

+/- (0,025 + 0,02 x L)
L = effektive Messlange in m

X =16 x 10 x 1/K
A L= Lx XxAS
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| 250 —000- 024 — XYZ -XXXXXX |

Z = Zahler/Anzeige

2 oder 3-Achsenanzeige

Ausfiihrung
000 = Standard
001 = erste Sonderausfiihrung

Versorgung
024 = 24V DC +/10%

MeBsystemeingang
0 = A/B 24V/24V 20KHz PNP

1 = A/B/0 24V24V 20KHz PNP

2 = A/B 24V/5V 100KHz

9 = Magnetsensor

M = A/B — Anpassung an ELGO-Messsysteme MIX/EMIX/LMIX
N = A/B/0 — Anpassung an ELGO-Messsysteme MIX/EMIX/LMIX
X = Achse nicht aktiv (nur bei 2-Achs-Ausfiihrung)

Optionen
E = externe Eingange (Softwareoption)
C = CAN-Bus (Softwareoption)

Zubehor

Magnetband: MB 20.50

| MB 20.50.X%.X |

Magnetband

Polteilung 5 mm

Bandldnge in XX,X m

Magnetsensor MS 20.59

Magnetsensor

| Ms 20.59.xx.X |

Sensorkabellange

Netzteil
primar 115/230V AC
sekundar 24V DC

10

' NG13.0.0 |
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8. Haftungsausschluss/Garantie

Wir haben den Inhalt dieser Bedienungsanleitung sorgfltig, nach bestem Wissen und Gewissen auf Ubereinstim-
mung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift. Dennoch kdnnen Fehler, Irrtimer oder Abweichungen
nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung keine Gewé&hr ibernehmen. Notwen-
dige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten. Fiir Anregungen und Verbesserungsvorschlage sind
wir liberaus dankbar.

Nachdruck, Vervielfaltigung und Ubersetzung, auch auszugsweise, sind nur durch schriftliche Genehmigung der Firma
ELGO Electric GmbH gestattet. Die Firma ELGO Electric GmbH ist standig bestrebt ihre Produkte zu verbessern, des-
halb behlt sie sich das Recht auf technische Anderungen ohne jegliche Ankiindigung vor. Fiir eventuelle Fehler oder
Irrtiimer tibernimmt ELGO-Electric keine Haftung.

Die Garantiezeit belduft sich auf 1 Kalenderjahr ab Lieferdatum und erstreckt sich auf das gelieferte Gerdt mit allen
Teilen. Sie wird in der Form geleistet, dass Defekte an Gerdten/Bauteilen, die nachweislich trotz sachgemaBer Be-
handlung und Beachtung der Bedienungsanleitung, aufgrund von Fabrikations- und/oder Materialfehlern entstanden
sind, nach unserer Wahl kostenlos ausgetauscht oder repariert werden.

Nachweislich nicht von ELGO-Electric GmbH verursachte Schaden aufgrund unsachgemdBer Behandlung wie z.B.
Anlegen von falscher Spannung, Eindringen von Fliissigkeiten ins Gerateinnere, Gewalteinwirkung, Zerkratzen der
Geratefront, chemische Einfllisse usw. sind von jeglicher Garantieleistung ausgeschlossen!

Anderungen vorbehalten - © ELGO Electric GmbH 2001

ELGO - Electric - GmbH

Messen - Steuern - Positionieren
Carl - Benz - StraBe 1, D-78239 Rielasingen
Tel.: 0049 - (0)7731/93 39 - 0, Fax: 2 88 03

Internet: www.elgo.de. Mail: info@elgo.de
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