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SERIE EMAX-RO

Rotativer Magnetischer Absolutwertgeber

* Magnetischer Singleturn Absolutwertgeber

» |agerloser Geber fir rotative Anwendungen

» Abstandsiberwachung (LED)

* Hochauflésend, 16000 Messschritte / Umdrehung

» Zusatzliche Inkrementalsignale fir hochdynamische Antriebe

» Verschiedene Schnittstellen verfigbar:
Standard: SSI, CANopen
Auf Anfrage: RS422, RS422 (adressierbar), RS232, CAN BASIC ELGO
In Vorbereitung: BISS-C
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ELECTRONIC .1 Allgemeines, Sicherheit, Transport und Lagerung

2 Allgemeines, Sicherheit, Transport und Lagerung

Diese Betriebsanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem Gerét. Beachten Sie zu lhrer eigenen Sicherheit und der Betriebssi-
cherheit alle Warnungen und Hinweise! Voraussetzung fir sicheres Arbeiten ist die Einhaltung der angegebenen Sicherheitshinweise und
Handlungsanweisungen. Dariber hinaus sind die am Einsatzort des Gerétes geltenden érilichen Unfallverhitungsvorschriften und allgemei-
nen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten. Die Betriebsanleitung ist vor Beginn aller Arbeiten sorgféltig durchzulesen! Sie ist Produktbestand-
teil und in unmittelbarer Néhe des Gerdtes jederzeit zugénglich fir das Personal aufzubewahren. Die Abbildungen in dieser Anleitung sind
zur besseren Darstellung der Sachverhalte, nicht unbedingt maB3stabsgerecht und kénnen von der tatséchlichen Ausfuhrung geringfigig
abweichen.

Spezielle Hinweise sind in dieser Betriebsanleitung durch Symbole gekennzeichnet.
Die Hinweise werden durch Signalworte eingeleitet, die das Ausmaf3 der Geféhrdung zum Ausdruck bringen.

Die Hinweise unbedingt einhalten und umsichtig handeln, um Unfélle, Personen- und Sachschéden zu vermeiden.

Warnhinweise:

Tipps und Empfehlungen:

Kennzeichnung fir Verweise:
@ Weist auf einen anderen Abschnitt innerhalb dieser Betriebsanleitung hin
0 Weist auf einen anderen Abschnitt innerhalb eines anderen Dokuments hin
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‘2.3 Garantiebestimmungen

Die Garantiebestimmungen befinden sich als separates Dokument in den Verkaufsunterlagen.

Gewdhrleistung:
Der Hersteller garantiert die Funktionsféhigkeit der angewandten Verfahrenstechnik und die ausgewiesenen Leistungsparameter. Die Ge-
wihrleistungsfrist, von einem Jahr, beginnt mit dem Zeitpunkt des Lieferdatums.

2.4 Demontage und Entsorgung

Sofern keine Ricknahme- oder Entsorgungsvereinbarung getroffen wurde, Gerét fachgerecht unter Beachtung der in dieser Betriebsanlei-
tung enthaltenen Sicherheitshinweise demontieren und umweltgerecht entsorgen.

Vor der Demontage:

Energieversorgung abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern, anschlieBend Energieversorgungsleitungen physisch trennen und
eventuell gespeicherte Restenergien entladen. Betriebs- und Hilfsstoffe sowie restliche Verarbeitungsmaterialien entfernen.

Zur Entsorgung:

Zerlegte Bestandteile der Wiederverwertung zufihren: metallische Bestandteile zum Metallschrott, Elektronikkomponenten zum Elektroschrott,
Kunststoffteile zum Recycling, Ubrige Komponenten nach Materialbeschaffenheit sortiert entsorgen.

VORSICHT!

Umweltschéden bei falscher Entsorgung!

Elektroschrott, Elektronikkomponenten, Schmier- und andere Hilfsstoffe unterliegen der Sondermillbehandlung und
dirfen nur von zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden!

Kommunalbehérden und Entsorgungsfachbetriebe geben Auskunft zur umweltgerechten Entsorgung.

Sicherheit

HINWEIS!

Lesen Sie bitte vor Inbetriebnahme des Gerdétes die Betriebsanleitung sorgféltig durch! Installationshinweise sind
unbedingt zu beachten! Nehmen Sie das Gerét nur dann in Betrieb, wenn Sie die Betriebsanleitung verstanden
haben.Der Betreiber ist dazu verpflichtet, geeignete sicherheitsrelevante MaBnahmen zu ergreifen und durchzufihren.
Die Inbetriebnahme darf nur durch qualifiziertes und vom Betreiber autorisiertes und unterwiesenes Personal durch-
gefthrt werden.

2.5 Aligemeine Gefahrenquellen

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick tber die wichtigen Sicherheitsaspekte fir einen optimalen Schutz des Personals sowie fir den sicheren
und stérungsfreien Betrieb.

Bei Nichtbeachtung der in dieser Anleitung aufgefihrten Handlungsanweisungen und Sicherheitshinweise kénnen erhebliche Gefahren
entstehen.

2.6 Personliche Schutzausristung

Bei der Montage des Gerdtes ist das Tragen persénlicher Schutzausristung erforderlich, um Gesundheitsgefahren zu minimieren. Deshalb:
Vor allen Arbeiten die jeweils benannte Schutzausristung ordnungsgeméf anlegen und wéhrend der Arbeit tragen. Zusétzlich im Arbeitsbe-
reich angebrachte Schilder zur persénlichen Schutzausristung unbedingt beachten.

Bei allen Arbeiten grundsétzlich tragen:

ARBEITSSCHUTZKLEIDUNG

.. ist eng anliegende Arbeitskleidung mit geringer ReiBfestigkeit, mit engen Armeln und ohne abstehende Teile. Sie
dient vorwiegend zum Schutz vor Erfassen durch bewegliche Maschinenteile.

Keine Ringe, Ketten oder sonstigen Schmuck tragen.

SCHUTZHANDSCHUHE

... zum Schutz der Hénde vor Abschirfungen, Abrieb oder dhnlichen oberfléchlichen Verletzungen der Haut.

SCHUTZHELM
... zum Schutz des Kopfes vor Verletzungen.
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Das ELGO- Gertét ist ausschlieBlich for den hier beschriebenen bestimmungsgeméfien Verwendungszweck konzipiert:

Das EMAX-RO - ELGO- Lédngenmesssystem dient ausschlieBlich zur Erfassung von Wegstrecken.

Anspriche jeglicher Art wegen Schédden aus nicht bestimmungsgeméBer Verwendung sind ausgeschlossen.
Fir alle Schéden bei nicht bestimmungsgemdaBer Verwendung haftet allein der Betreiber des Gerdtes.

A

Hinweise zur sachgerechten Entsorgung: & 2.4.

Die Lieferung bei Erhalt unverziiglich auf Vollsténdigkeit und Transportschéden prifen.
Bei guBerlich erkennbaren Transportschéden:

= Lieferung nicht oder nur unter Vorbehalt entgegennehmen.
= Schadensumfang auf den Transportunterlagen oder auf dem Lieferschein vermerken
= Reklamation umgehend einleiten.

Gerdt nur unter folgenden Bedingungen lagern:

*  nicht im Freien aufbewahren

*  trocken und staubfrei lagern

*  keinen aggressiven Medien aussetzen

= vor Sonneneinstrahlung schitzen

*  mechanische Erschitterungen vermeiden

*  Lagertemperatur (¥ 4 Technische Daten) muss eingehalten werden

= relative Luftfeuchtigkeit (¥~ 4 Technische Daten) darf nicht Gberschritten werden

=  bei einer Lagerung léinger als drei Monate, regelméBig den allgemeinen Zustand aller Teile und der Verpackung kontrollieren
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3 Produkteigenschaften

Das Winkelmesssystem EMAX-RO ist eine Kombination aus einem Sensor und einem
Magnetring. Der Magnetring wird direkt auf die Motorwelle oder Achse montiert

(siehe Montage-Vorschlége < 5.3), daher ist eine einfache und schnelle Installation
gewdhrleistet (das EMAX-RO eignet sich besonders fir die rotative Winkelmessung).

Der Sensorkopf ist mit seiner hohen Schutzklasse gegen jegliche Art von Staub und
Schmutz resistent und absolut verschleififrei. Das rotative Messsystem EMAX-RO bie-
tet dariber hinaus den Vorteil der Absolutwertmessung und gehoért somit in die Kate-
gorie der Single-Turn-Encoder.

Wichtige Merkmale:

» Rotatives Winkelmesssystem
= Aufldsung von 16000 Messschritten Gber 360° (andere Auflésungen auf Anfrage)
Absolutwertmessung
» Verschiedene Schnittstellen verfigbar
Absolut:
- StandardméBig: SSI oder CANopen (DS406)
- Auf Anfrage: RS422, adressierbare RS422, RS232, CAN BASIC ELGO
- In Vorbereitung: BISS-C
Inkremental:
- 90° phasenverschobene Rechtecksignale TTL oder HTL
- Sinus/Cosinus Signal 1Vss
» Direkte Messung an Motorwelle oder Achse méglich

3.1 Das Funktionsprinzip

Eine Hallsensorzeile und ein magnetoresistives Widerstandsmessbriickenelement werden iber ein mit zwei Spu-
ren beschriebenes Magnetring mit einer Feininterpolations- und einer Absolutspur gefiihrt. Die Absolutspur liefert
mit der Sensorzeile einen Absolutwert und die Feininterpolationsspur mit der Interpolationselektronik die hohe
Auflésung des Messsystems. Abbildung zeigt die zwei Magnetspuren des Magnetrings, mit Nord- und Sud-
polmagnetisierung. Auf der Feininterpolationsspur folgen abwechselnd im Abstand von 5 mm Nord- und Siidpo-
le, die mittels Widerstandsmessbriicken abgetastet werden und eine Aufldsung von bis zu 16000 Messschritte /
Umdrehung liefern. Der Absolutwert liefert die Sensorzeile mit 16 einzelnen Hallsensoren, welche die Codefolge
der Nord- und Stdpole abtasten. Der Absolutwert auf dem Magnetring wiederholt sich Tmal pro Umdrehung.

Zur einfacheren Darstellung wurden die Spuren des Magnetrings als Band dargestellt

1 1

Absolutspur
I"" Nicht magnetisierte Spur
Feininterpolationsspur

Abbildung 1: Funktionsprinzip

[ 1
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4 Technische Daten

Das Typenschild dient zur genauen Identifikation der Einheit. Es befindet sich auf dem Gehéuse des Sensors und
gibt Aufschluss Uber die genaue Typenbezeichnung (=Bestellbezeichnung, siehe Typenschlissel.

Weiter enthélt das Typenschild eine eindeutige, rickverfolgbare Gerétenummer.

Bei Kontakten mit der Firma ELGO sind stets diese Angaben zu verwenden und anzugeben.

85,00

20,00

Abbildung 2: Abmessungen des Sensors
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4.3.1 Abmessungen Magnetring ohne Aluminium-Schutzring

@ 30" 20,00
-
@ 50,95 20,60

-
Bl

L

Erforderliche Welle / Toleranz: & 3046
Abbildung 3: Magnetring: Abmessungen ohne Schutzring

Verwendung bis max. 1000 U/min

4.3.2 Abmessungen Magnetring mit Aluminium-Schutzring

351,50 20,60

A

y
A
y

Erforderliche Welle / Toleranz: @ 304

Abbildung 4: Magnetring: Abmessungen mit Schutzring

Verwendung bis max. 20000 U/min
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‘ 4.4 Technische Daten Sensor

EMAX-RO (Standardausfiihrung)
Mechanische Daten

Messprinzip absolut
Wiederholgenauigkeit +/- 1 Inkrement

+/- (150 + 20 x L) / +/- 0,35°(Typenschlissel 010)

SysEmeEneyy i inwm /1o +/- (50 + 20 x L) / +/- 0,16°( (Typenschlissel F10)

2oe L = Lange in Meter

Sensorabstand zum Magnetring max.1,0 mm ohne Schutzring, max. 0,45 mit Schutzring
Grundpolteilung 5 mm

Sensorgehdusematerial Aluminium

Sensorgehduseabmessung LxBxH = 64,50x 40,50 x 20 mm

MRR-00-050-030-20-0032 (ohne Aluminium-Schutzring)

Erforderlicher Magnefring MRR-00-051-030-20-0032 (mit Aluminium-Schutzring)

Max. Messbereich 360°

Anschlussart 12-pol. Rundstecker M12 auBenliegend

Cenmichi CKZbZloc?J. 60 g pro Meter ( Als Zubehér)
Sensorkabel: 5 m Standardlénge als Zubehér (weitere auf Anfrage)
Elektrische Daten

Versorgungsspannung 10.. 30 VDC

Restwelligkeit <5%

Stromaufnahme max. 150 mA

Standard: SSI oder CANopen (DS406) / auf Anfrage: CAN BASIC ELGO

Senjisiclion (CNO), RS422, adressierbare RS422, RS232 / in Vorbereitung: BISS-C

Auflésung 16000 Messschritte / Umdrehung
20000 U/min (schnittstellenabhéngig)
Max. Drehzahl * 0 bis 1000 U/min ohne Aluminium-Schutzring
= 1000 bis 20000 U/min mit Aluminium-Schutzring
Leitungsldnge max. 30 m (schnittstellenabhéngig)

Umgebungsbedingungen

Lagertemperatur -25.. +85 °C
. -10.. +70 °C
Betriebstemperatur (-25.. +85 °C) auf Anfrage
Luftfeuchtigkeit max. 95 %, nicht kondensierend
Schutzart IP50 (Standard), IP65 (Option V); héhere Schutzklasse auf Anfrage

4.5 Technische Daten Magnetring

Mechanische Daten

AuBen @ 50,95 mm ohne Aluminium-Schutzring
51,50 mm mit Aluminium-Schutzring
Innen & 30" (erforderliche Welle: 30n)
Breite 20,6 mm
Polzahl / P 32
Grundpollénge 5 mm
Material Ring Martensit Edelstahl , (magnetisch, hértbar), Werkstoff 1.4021(X20Cr13)
Gewicht ca. 190 g
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‘ 5.2 Beschreibung Montage / Installation des Sensors

5.2.1 Montage Toleranzen

HINWEIS!
O Abstand zwischen Magnetring und aktiver Sensorfléche zwischen 0.50 mm und 1.00 mm

ohne Schutzring und 0,45 mm mit Schutzring.
Beachten Sie bei der Installation des Systems die Einhaltung der angegebenen Toleranzen!
AuBerhalb dieser Bereiche ist die Funktion nicht gewdhrleistet!

Installieren Sie den Sensor mit M3 Schrauben, siehe Kapitel ,Abmessungen Sensor und Magnetring”

Tabelle 1 Installations-Toleranzen

Toleranzen
Sensorabstand 0,5 mm...max. 1,0 mm ohne Aluminium-Schutzring
max. 0,45 mm mit Aluminium-Schutzring

Der maximale Abstand von 1 mm darf nicht Gberschritten werden

Malnggsneli g # Selenneiung Mit Aluminium-Schutzring darf der maximale Abstand von 0,45 mm
darf nicht Gberschritten werden
Versatz +/-1 mm
Sensorabstand Seitenneigung
->|—|'<-
hs
1) ‘l
i
u |
1] I‘I
|
Ladngsneigung Versatz

Abbildung 5: Installations-Toleranzen Sensor
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5.2.2 Montagerichtung des EMAX-RO Sensors auf dem Magnetring

Um korrekte Messergebnisse zu erhalten, missen Sensor und Magnetband immer in die gleiche Pfeilrichtung
montiert sein. Die Richtungspfeile kennzeichnen die positive Zahlrichtung.

LED als
Abstandsiberwachung

EMAX-RO Sensor |

Richtungspfeile for
die Montage

Absolutspur |

Feininterpolationsspur |

| Symbolische Darstellung |

Abbildung 6: Montagerichtung EMAX-RO auf Magnetring

5.2.3 Offset

Nach Montage und Anschluss von Magnetring und Messsystem, wird Uber die Schnittstelle vom EMAX-RO an
die Steuerung/Auswerteeinheit ein Wert Gbertragen. Da dieser nicht mit dem Maschinennullpunkt Gbereinstimmt,
sollte an der Steuerungsseite ein Offset hinterlegt werden kénnen.

HINWEIS
ﬂ, Das Offset ist bei jedem Wechsel von Messsystem oder Magnetring durchzufihren.

5.2.4 Aktivieren des Gerdatis

Der Sensor ist nach anlegen der Betriebsspannung eingeschaltet. Je nach Schnittstelle sind eventuell zusétzliche
Schritte erforderlich um das EMAX-RO zu aktivieren.
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Der Magnetring kann auf verschiedene Weisen an einer Welle montiert werden. Die Beispiele unten zeigen un-
verbindliche Vorschlége, wie die Montage umgesetzt werden kann.

5.3.1 Beispiel fior Klebemontage:

Klebstoff Loctite 648

Stahlwelle mit Passung

EMAX RO Magnetring
Abbildung 7: Magnetring: Montagebeispiel Klebemontage

5.3.2 Beispiel fior Schraubmontage:

Wellenabsatz mit Passung und Abdeck- / Spannscheibe
stirnseitigem Innengewinde mit zentrierter Bohrung

Befestigungs- und

Stahlwelle Spannschraube

Spielraum damit
— .-

EMAX RO Magnetring  die Scheibe spannt i

Abbildung 8: Magnetring: Montagebeispiel Schraubmontage

14 -
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6 Anschlisse und Schnitistellen

| 6.1 Anschlussbelegung

Tabelle 2 Anschlussbelegung SSI / optional mit Inkrementalsignalen

Die Farben gelten beim DKA-Signalkabel, das als Zubehér erhaltlich ist.

Kabelstecker 12 pol M12x1 PIN-Nr.
1 (weif3)

broun)

Q
=
o)

S,

o
Q
S,

2
(
(
(
(
(
(

3
4
5
6
7
8 (rof)
9 (schwarz)
10 (violett)
1 NC

12 NC

Tabelle 3 Anschlussbelegung CAQ / optional mit Inkrementalsignalen

Funktion

0 V/GND

10 ... 30 VDC
CLK+

CLK-

DATA+
DATA-
COS+ or B+
COS- or B-
SIN+ or A+
SIN- or A-
NC

NC

Die Farben gelten beim DKA-Signalkabel, das als Zubehér erhéltlich ist.

Kabelstecker 12 pol M12x1 PIN-Nr.
1 (weif3)

2 (braun)

(schwarz)
10 (violett)
11 NC
12 NC

Funktion

0 V/GND

10 ... 30 VDC
CAN-LOW
CAN-HIGH
NC

NC

COS+ oder B+
COS- oder B-
SIN+ oder A+
SIN- oder A-
NC

NC
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‘ 6.2 Schnittstellen

Folgende Abschnitte geben detaillierten Informationen zu den Anschlissen und Schnittstellen.

6.2.1 Schnittstelle SSI (Option SBO und SGO)

Wenn der Takt nicht fur die Zeit Tm-T/2 unterbrochen wird (Ausgabe von weiteren 25 Perioden), taktet das
Schieberegister erneut den gleichen Datenwert heraus (Fehlererkennung in der Auswertung).

Einige Geber verfigen Gber ein Power Failure Bit (PFB):

Beim EMAX-RO ist das PFB immer ,LOW”.

R Nl

Nicht invertierter SSI-Clock

Tm-T/ 2
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
1] 1| 623|622621|G20 (519 [G18|G17 |G16 |G15 G14|G13 G12G11 |G10|GY |G8 |(G7 |G6 | G5 | G4 |63 | 62| 61 |co |PFH o
o —
PFB = Power Failure Bit
T = Periodendauer desTaktsignals . .
Tm = Monoflopzeit > 15 us + 1 Power Failure Bit il
n 24 Bit

Abbildung 9: SSI Schnitistelle

6.2.2 Schnittstelle CANopen (Option CAO)

Das EMAX-RO Messsystem ist bei Bestellung der Option CAO mit einer CAN-Schnittstelle nach CANopen-

Standard DS406 ausgestattet.
Folgende Identifier sind vorgegeben:

CAN - Identifier
(4 Byte Telegramm)

181 h (16) = |dentifier bei Gerdteadresse 1
Erste 4 Bytes = Position
Baudrate = 250 KB/s

MSB LSB

xxh xxh xxh xxh
\ J

Y
ABS-Position

Abbildung 10: CAN Schnittstelle
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6.2.3 Inkrementalsignale TTL / HTL

Als Option stehen zwei um 90° phasenversetzte Rechtecksignale (drehimpulsgeberkompatibel) mit HTL-oder TTL-

Ausgangspegel (Gegentakt, Push/Pull) zur Verfigung.

—>

<+ 90°

Abbildung 11: A/ B —Inkrementalsignale TTL / HTL

HTL (10 ... 30 V)
TTL (5 V)

0vDC

6.2.1 Sinus-Cosinus Inkrementalsignale (Option SC50)

Als Option stehen Sinus-Cosinus Signale mit 1 Vss zur Verfigung (Gegentakt-Endstufe, kurzschlussfest)

* sin

c

[

o

c

3 A

c

©

2| @n Um (@
© & m (sin)

c

b=
g A / \

0 A

\/ 5mm \\/ —— % WegsS
Differenzsignal (sin - SFI)

0 cos

c

@ /_\/_\/\/
o

5 ;

1 L
%‘ ons Um (cos)

e s
o

0 4

—p WegS
5mm
I £
Differenzsignal (cos - cos)

Abbildung 12: Sinus-Cosinus-Inkrementalsignale

Parameter

Mittenspannung

Amplitude

Verhdltnis

Phasenverschiebung
Klirrfaktor

Bezeichnung min.
um (sin), 2,4
um (cos)

sin —sin 400
Cos - cos

(sin —sin) / 0,9
(cos — cos)

¢ 89
K

typ.
2,5

500

1,0

90

max.

2,6

600

1,1

91

Einheit
vV

mV

° Grad
%
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7 Betriebsstorungen, Wartung, Reinigung

Im folgenden Kapitel sind mégliche Ursachen fir Stérungen und die MaBnahmen zu deren Beseitigung beschrieben. Bei vermehrt auftreten-
den Stérungen bitte die EntstérmafBnahmen unter Abschnitt 7.1 beachten.

Bei Stérungen, die durch die nachfolgenden Hinweise und die EntstérmaBnahmen nicht zu beheben sind, bitte den Hersteller kontaktieren
(siehe zweite Seite).

Nach dem Beheben der Stérung(en):
1. Ggf. Not-Aus-Einrichtung zuriicksetzen
2. Ggf. Stérungsmeldung am bergeordneten System ricksetzen
3. Sicherstellen, dass sich keine Personen im Gefahrenbereich befinden
4.  GemdB den Hinweisen im Abschnitt & 5 vorgehen
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Das Gerdit arbeitet wartungsfrei.
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8 Typenschlissel

| 8.1 Typenschlissel EMAX-RO

| RMAXC LT o oo oo oo X T oo XX X

AA BBB CCC || DDD EEEE FI| GGGG |[H]| I JJJ

Serie/Typ:  —48 —F——1
RMAX = EMAX RO Messsystem

Verisons-Nr.:
00 = Standardversion

Signalkabellénge in dm:
000 = Standard ohne Kabel

Aufldsung in UM / °:
010 = 10 um / 0,0225° — bei Systemgenauigkeit in um +/-(150+20 x L) *
F10 = 10 um / 0,0225° - bei Systemgenavigkeit in um +/-(50+20 x L) *

Schnittstelle:
SBO = SSI Interface (25 Bit Bingrcode)
SGO = SSI Interface (25 Bit Graycode)
CAO = CANopen (DS 406)

CNO = CAN BASIC ELGO (auf Anfrage)
420 = RS422 (auf Anfrage)

A20 = adressierbar RS422 (auf Anfrage)
230 = RS232 (auf Anfrage)

Bitrate:
09k6 = 9600 Bit/s-Standard Bitrate bei RS422 (420)
19k2 = 19200 Bit/s bei RS422

38k4 = 38400 Bit/s bei RS422

125k = 125000 Bit/s bei CAN

250k = 250000 Bit/s bei CAN

500k = 500000 Bit/s bei CAN

TMHz = 1000000 Bit/s bei CAN

Zusatzoptionen:
F = Standard Einstellung: Gerdteadresse O

Standardausfihrung immer mit 12-pol. M12-Stecker

Ausfihrung :

V = vergossene Ausfihrung

Abschlusswiderstand :
A = ohne Abschlusswiderstand

Inkrementalsignale:
H2N5 = Inkrementale Rechtecksignale HTL mit 2,5 um Auflésung
HOO5 = Inkrementale Rechtecksignale HTL mit 5 um Auflésung
HO10 = Inkrementale Rechtecksignale HTL mit 10 um Auflésung
HO25 = Inkrementale Rechtecksignale HTL mit 25 um Auflésung
T2N5 = Inkrementale Rechtecksignale TTL mit 2,5 um Auflésung
TOO5 = Inkrementale Rechtecksignale TTL mit 5 um Auflésung
TO10 = Inkrementale Rechtecksignale TTL mit 10 um Auflésung
SC50 = Sinus-Cosinus Signal 1 Vss, 5 mm Polteilung

*Bezieht sich auf die Absolutposition und nicht auf die optionalem Inkrementalsignale

Abbildung 13: Typenschlissel EMAX-RO
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8.2 Zubehér

Tabelle 4 Zubehor

Bestellbezeichnung
MRR-00-050-030-20-0032
MRR-00-051-030-20-0032
DKA-00-RCFO-050-XXXX-12-T-D-S

Beschreibung

Magnetring ohne Aluminium-Schutzring (max. 1000 U/min)
Magnetring mit Aluminium-Schutzring (1000 - 20000 U/min)
Anschlusskabel fir EMAX-RO Geréteseite mit 12-pol. M12-Buchse,

Kabellénge 5,0 m, Kundenseite mit offenem Kabelende, 12-adrig,
paarweise verseilt, schleppkettentauglich, Schirm vorhanden

8.3 Typenschlissel Magnetring

| MRR

XX XXX XXX XXX KXXK

Serie/Typ:
MRR = Magnetring radial

AA BBB CCC || DDD EEEE

Versions-Nr.:
00 = Standardversion

AuBBendurchmesser:

050 = 50,95 mm ohne Aluminium-Schutzring (max. 1000 U/min
051 = 51,50 mm mit Aluminium-Schutzring (max. 20000 U/min)

Innendurchmesser:
030 = 30 mm

Breite:

20 = 20,6 mm

Pole:
0032 = 32

Abbildung 14: Typenschlissel Magnetring

O HINWEIS

Bei Bestellung verwenden Sie bitte den hier aufgefihrten Bestellcode (Typenschlissel). Nicht
gewinschte Bestelloptionen werden mit -, ausgefillt.
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