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SERIE MIRE

Magnetischer, rotativer Inkremental-Impulsgeber

» Berthrungsloses Drehzahl- und Winkelmesssystem

= 1,40625° Auflésung (bei Vierflankenauswertung)

» Drehzahlen bis zu 10.000 Umdrehungen pro Minute
= Direkte Messung an Motorwelle oder Achse moglich
» Verschleif}freies und berihrungsloses Messprinzip
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2 Allgemeines, Sicherheit, Transport und Lagerung

Diese Betriebsanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem Gerét. Beachten Sie zu lhrer eigenen Sicherheit und der Betriebssi-
cherheit alle Warnungen und Hinweise! Voraussetzung fir sicheres Arbeiten ist die Einhaltung der angegebenen Sicherheitshinweise und
Handlungsanweisungen. Dariber hinaus sind die am Einsatzort des Gerétes geltenden értlichen Unfallverhitungsvorschriften und allgemei-
nen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten. Die Betriebsanleitung ist vor Beginn aller Arbeiten sorgféltig durchzulesen! Sie ist Produktbestand-
teil und in unmittelbarer Néhe des Gerdtes jederzeit zugénglich fir das Personal aufzubewahren. Die Abbildungen in dieser Anleitung sind
zur besseren Darstellung der Sachverhalte, nicht unbedingt maBstabsgerecht und kénnen von der tatséchlichen Ausfihrung geringfigig
abweichen.

Spezielle Hinweise sind in dieser Betriebsanleitung durch Symbole gekennzeichnet. Die Hinweise werden durch Signalworte eingeleitet, die
das AusmaB der Geféhrdung zum Ausdruck bringen. Bitte die Hinweise unbedingt einhalten und umsichtig handeln, um Unfélle, Personen-
und Sachschéden zu vermeiden.

Warnhinweise:

Tipps und Empfehlungen:

Kennzeichnung fir Verweise:
@ Weist auf einen anderen Abschnitt innerhalb dieser Betriebsanleitung hin
L Weist auf einen anderen Abschnitt innerhalb eines anderen Dokuments hin
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Der Hersteller garantiert die Funktionsféhigkeit der angewandten Verfahrenstechnik und die ausgewiesenen Leistungsparameter.

Sofern keine Ricknahme- oder Entsorgungsvereinbarung getroffen wurde, Gerdéit fachgerecht unter Beachtung der in dieser Betriebsanlei-
tung enthaltenen Sicherheitshinweise demontieren und umweltgerecht entsorgen.

Vor der Demontage:
Energieversorgung abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern, anschlieBend Energieversorgungsleitungen physisch trennen und
eventuell gespeicherte Restenergien entladen. Betriebs- und Hilfsstoffe sowie restliche Verarbeitungsmaterialien entfernen.

Zur Entsorgung:
Zerlegte Bestandteile der Wiederverwertung zufihren: metallische Bestandteile zum Metallschrott, Elektronikkomponenten zum Elektroschrott,
Kunststoffteile zum Recycling, Ubrige Komponenten nach Materialbeschaffenheit sortiert entsorgen.

A

N\

Kommunalbehérden und Entsorgungsfachbetriebe geben Auskunft zur umweltgerechten Entsorgung.

Sicherheit

A

/N

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick tber die wichtigen Sicherheitsaspekte fir einen optimalen Schutz des Personals sowie fiir den sicheren
und stérungsfreien Betrieb. Bei Nichtbeachtung der in dieser Anleitung aufgefihrten Handlungsanweisungen und Sicherheitshinweise kénnen
erhebliche Gefahren entstehen.

Bei der Montage des Gertéites ist das Tragen personlicher Schutzausristung erforderlich, um Gesundheitsgefahren zu minimieren.

Deshalb: Vor allen Arbeiten die jeweils benannte Schutzausristung ordnungsgeméf anlegen und wéhrend der Arbeit tragen. Zusétzlich im
Arbeitsbereich angebrachte Schilder zur persénlichen Schutzausristung unbedingt beachten.

Bei allen Arbeiten grundsétzlich tragen:
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Das ELGO-Geréit ist ausschlieBlich fur den hier beschriebenen bestimmungsgeméBen Verwendungszweck konzipiert:
Das ELGO-Messsystem MIRE dient ausschlieBlich zur Winkelmessung und Erfassung von Drehzahlen.

Anspriiche jeglicher Art wegen Schdden aus nicht bestimmungsgeméBer Verwendung sind ausgeschlossen.
Fir alle Schéden bei nicht bestimmungsgemaBer Verwendung haftet allein der Betreiber des Geréites.

Hinweise zur sachgerechten Entsorgung: @ 2.4.

Die Lieferung bei Erhalt unverziglich auf Vollsténdigkeit und Transportschéden prifen.
Bei guBerlich erkennbaren Transportschéden:

= Lieferung nicht oder nur unter Vorbehalt entgegennehmen.
= Schadensumfang auf den Transportunterlagen oder auf dem Lieferschein vermerken
*  Reklamation umgehend einleiten.

Gerdt nur unter folgenden Bedingungen lagern:

= nicht im Freien aufbewahren

= trocken und staubfrei lagern

= keinen aggressiven Medien aussetzen

= vor Sonneneinstrahlung schitzen

= mechanische Erschitterungen vermeiden

= lagertemperatur (% 4) muss eingehalten werden

L] relative Luftfeuchtigkeit (== 4) darf nicht Gberschritten werden

"  bei einer Lagerung lénger als drei Monate, regelméfig den allgemeinen Zustand aller Teile und der Verpackung kontrollieren
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3 Produkteigenschaften

‘ 3.1 Allgemeines

Das Winkelmesssystem MIRE ist eine Kombination aus einem Sensor und einem Rundmagneten, das der rotati-
ven Erfassung von Winkeln und Drehzahlen dient. Die Bezeichnung MIRE ergibt sich sinngem&f aus der Abkr-
zung von “Magnetic Incremental Rotary Encoder”. Der als Zubehér erhéltliche DRM-Rundmagnet kann direkt
auf eine Achse (z. B. eine Antriebswelle) montiert bzw. geklebt werden. Montagehinweise & 5.2.

Abbildung 1: MIRE Winkelmesssystem

Wesentliche Merkmale:

»  BerGhrungsloses Drehzahl- und Winkelmesssystem

= 1,40625° Aufldsung (bei Vierflankenauswertung)

»  Drehzahlen bis zu 10.000 Umdrehungen pro Minute
= Direkte Messung an Motorwelle oder Achse méglich
»  Verschleififreies und berihrungsloses Messprinzip

‘ 3.2 Signalfolge Diagramm ‘

Mechanischer Drehrichtungs- Mechanischer
m Nullpunkt Wechsel Nullpunkt
y & N

!
|
|
B i
A : 4 1y ‘
; P : i
0 1,40625°—p : 1 |
©Z 90e° _> ~ : —> r*—Hysferese = 0,7°~% :4_
Index ——— 1 -
: 5,6250 : T i 4"74_
= 360e° 1
|
1

Abbildung 2: Signalfolge Diagramm
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4 Technische Daten

‘ 4.1 Identifikation

Das Typenschild dient zur genauen Identifikation der Einheit. Es befindet sich auf dem Gehéuse des Sensors und
gibt Aufschluss Uber die genaue Typenbezeichnung (¥ 7). Zudem enthélt das Typenschild eine eindeutige, riick-
verfolgbare Gerétenummer. Bei Kontakten mit der Firma ELGO sind stets diese Angaben zu verwenden und
anzugeben.

4.2 Abmessungen Sensor

145 2XIED @ 3,0
-] 7*‘ ‘
L) v ~
050 |
“ \ /
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2XD 3,2
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4 - > 6 |l
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A [
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v |

Abbildung 3: Abmessungen MIRE-Sensor

| 4.3 Abmessungen Rundmagnet

e T

Abbildung 4: Abmessungen DRM-Rundmagnet
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‘ 4.4 Technische Daten MIRE

Tabelle 1: Technische Daten

MIRE (Standardausfiihrung)

Mechanische Daten
Messprinzip
Wiederholgenauigkeit
Systemgenauigkeit in
Winkelgraden bei 20° C
Abstand Sensor - Rundmagnet
Durchmesser Rundmagnet
Sensorgehduse-Material
Abmessung Sensorgehduse
Erforderlicher Magnet
Messwinkel

Anschlussart

Gewicht

Elektrische Daten
Versorgungspannung
Restwelligkeit
Stromaufnahme
Ausgangssignale
Ausgangspegel

Auflésung

Flanken pro Umdrehung
Ausgangsstrom

Max. Drehgeschwindigkeit
Sensorkabel

Verfigbare Kabelléingen
Sensorkabel Biegeradius
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur

Lagertemperatur
Schutzart
Luftfeuchtigkeit

inkremental, rotativ
+1 Inkrement

+1 Inkrement bzw.

+1,40625°

0,2...1,0 mm

6 mm

Hotmelt Kunststoff

LxBxH=35x10x25 mm

DRM Rundmagnet; Artikelbezeichnung ,DRM-000-060-025“
max. 360°

offene Kabelenden

ca. 25 g ohne Kabel (Kabel: ca. 60 g pro Meter)

10 ... 30 VDC oder 5 VDC (siehe Typenschliissel & 7)
10 ... 30 VDC: < 10 %, bzw. 5 VDC £25 mV

40 mA (bei unbelasteten Ausgangstreibern)

A, A, B, BY, Z, Z' (Gegentakt, dauerkurzschlussfest)

10 ... 30 V-HTL oder 5 V-TTL (siehe Typenschlissel = 7)
1,40625° (bei Vierflankenauswertung)

256 Flanken (bei Vierdlankenauswertung) = 64 Impulse
max. 50 mA per Kanal

10.000 U/min

1,5 m Standardlénge (weitere auf Anfrage), schleppkettentauglich

1,0/1,5/3,0/5,0/8,0 Meter

min. 60 mm

-10 ... +70°C,

(-25 ... +85° C auf Anfrage)
-25 ... +85°C

IP64

max. 80 %, nicht kondensierend
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5 Installation und Erstinbetriebnahme

>

AN

-10 -



Installation und Erstinbetriebnahme

ELGO1

ELECTRONIC

‘ 5.2 Montage / Installation von Sensor und DRM-Magnet

5.2.1 Befestigung des Magneten

Der Magnet kann entweder geklebt oder z. B. direkt in eine Welle oder einen Fihrungskérper gebettet werden,
sofern diese(r) aus nichtmagnetischem Stahl wie z. B. Edelstahl, V2A oder Aluminium gefertigt ist. Der Magnet
und die Klebestelle missen vor der Verklebung sauber und fettfrei sein. Bei einer Verklebung mit Kunststoff emp-
fiehlt es sich diesen vorher mit einem feinen Schleifpapier leicht anzurauen.

Geeignete Klebstoffe:

= LOCTITE 405 (Viskositat flissig, Aushértung in ca. einer Minute)
= LOCTITE 409 (Viskositat geleeartig, Aushdrtung in ca. zwei Minuten).

5.2.2 Ausrichtung der Sensorflache zum Magneten

Der Mittelpunkt des Magneten muss genau mittig zur Sensorfléiche (siehe Abbildung unter = 5.2.4) ausgerichtet
werden. Welche der beiden flachen Seiten zur Sensorfldche zeigt ist irrerelevant.

O Achtung: Das Messsystem darf ausschlieBlich mit dem als Zubehér (= 7.1) erhéltlichen
ﬂ. DRM-Magneten (DRM-XXX-060-025) betrieben werden!

5.2.3 LED-Funktionen

Die beiden seitlich im Sensorgehéuse angebrachten LEDs dienen als Hilfe zur exakten Einrichtung des Sensors

zum Rundmagneten.

Tabelle 2: Bedeutung der LEDs

LED-Anordnung LED Mag INC  LED Mag DEC Beschreibung

7 @2 OFF OFF Abstand zwischen Sensor und Magnet korrekt
? OFF ON Abstand zwischen Sensor und Magnet zu grof3
LED Mag DEC ON OFF Abstand zwischen Sensor und Magnet zu klein

¢ 1Aieg NG ON ON Abstand auBerhalb des Bereichs

5.2.4 Sensorflache und Toleranzen des Rundmagneten

Bei der Montage bzw. Verklebung des DRM-Rundmagneten ist darauf zu achten, dass dieser sich exakt
innerhalb der aktiven Sensorfléche des MIRE-Sensors befindet. Die angegeben Toleranzen missen eingehalten
werden, damit eine einwandfreie Funktion gewéhleistet werden kann.

© ©

LD
A

+ 0,1 mm

Y
i

\

flédche & 6,OJ

Abbildung 5: Rundmagnet - Sensorfldche und Toleranzen

Senso 125 |*01

- -
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‘ 5.3 Anschlussbelegung

Tabelle 3: Anschlussbelegung
Signalkabel  Funktion Beschreibung

Weif3 GND Masse

Braun VCC Versorgungsspannung +
Griin A Kanal A

Violett A’ Kanal A invertiert

Gelb B Kanal B

Orange B Kanal B invertiert
Schwarz Z Kanal Z

Grau Z' Kanal Z invertiert

Schirm PE Erde

5.4 Leitungsabschluss bei RS422

Die Eingdinge einer RS422-kompatiblen Auswertelekironik sollten wie folgt terminiert werden:

= 120 Ohm zwischen Kanal A und A invertiert
= 120 Ohm zwischen Kanal B und B invertiert
= 120 Ohm zwischen Kanal Z und Z invertiert
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6 Betriebsstérungen, Wartung, Reinigung

Im folgenden Kapitel sind mégliche Ursachen for Stérungen und die MaBBnahmen zu deren Beseitigung beschrieben. Bei vermehrt auftreten-
den Stérungen bitte die EntstérmafBnahmen unter Abschnitt 6.1 beachten. Bei Stérungen, die durch die nachfolgenden Hinweise und die
EntstérmafBnahmen nicht zu beheben sind, bitte den Hersteller kontaktieren (siehe zweite Seite).

Nach dem Beheben der Stérung(en):

Ggf. Not-Aus-Einrichtung zuricksetzen

Ggf. Stérungsmeldung am Gbergeordneten System ricksetzen
Sicherstellen, dass sich keine Personen im Gefahrenbereich befinden
Gemaf den Hinweisen im Abschnitt @ 5 vorgehen

LN

Die korrekte Ausrichtung von Sensorfléche zu Magnet (% 5.2 Montage / Installation von Sensor und DRM-
Magnet) sollte in regelméBigen Absténden kontrolliert werden.

213 -
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7 Typenschlissel
MIRE | -] 000 |-| XX.X [-]| XXXX |-| XX

Serie/Typ: ———

SN-Nummer:
000 = Standardversion
001 = Erste Sonderversion

Signalkabellénge:
01.5 = 1,5 m Standardlénge
(andere auf Anfrage)

Impulse:
0064 = 64 Impulse / Umdrehung

Versorgungsspannung / Ausgangspegel:

00 =10...30VDC/10...30V-HTL
01 =10...30VDC/5V-TTL
11 =5VDC/5V-TTL

Abbildung 6: Typenschlissel

Beispiel:

MIRE-000-03.0-
BB

Bestellbeispiel:
ELGO Standard MIRE mit 3,0 m Signalkabel, 64 Impulsen pro
Umdrehung, Versorgung 10 ... 30 VDC und HTL-Ausgangspegel.

O HINWEIS
Bei Bestellung verwenden Sie bitte den hier aufgefihrten Bestellcode (Typenschlissel).
Nicht gewiinschte Bestelloptionen werden mit -, ausgefillt.

| 7.1 Zubehér

Tabelle 4: Zubehor

Bestellbezeichnung Beschreibung
DRM-000-060-025 DRM-Rundmagnet fir MIRE-Messsystem
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